
TILARIVI

AKTIIVINEN TOIMINTO

ONE-BOAT NETWORK NÄPPÄIMET   

Moottorin 
Akku

Akun varaustaso, kun 
potkuri ei pyöri.

Matala-
vesi-

ankkuri

Näyttää yhteyden yhdellä 
tai kahdella matalavesi- 
ankkurilla ja osoittaa tilan
käyttöönoton. 

GPS signaali 
vahvuus

GPS-signaalin voimakkuus 
taso. Jos palkkeja ei 
näy tai palkit vilkkuvat, 
järjestelmä ei ole vielä 
saanut GPS-paikannusta.

Humminbird 
yhteys

Ikoni valkoinen kun  
Humminbird on yhdistetty. 

Kauko- 
säädin akku

Kaukosäätimen akun 
varaustaso.

OHJAIN NÄPPÄIMET

Lisää & 
vähennä 
vauhtia

Paina lisätäksesi tai 
vähentääksesi moot-
torin nopeutta. Paina 
selataksesi ylös ja alas 
valikossa

Ohjaus 
vasen & 

oikea

Ohjaa vasemmalle tai 
oikealle. Siirry valikoissa  
vasemmalle tai oikealle

Potkuri  
On/Off

Potkuri päälle ja pois 
päältä.

NAVIGAATIO

Spot-Lock
Laita taivasankkuri 
päälle ja pois päältä.

AutoPilot
Aktivoi AutoPilot ja ota 
pois päältä.

Cruise 
Control

Cruice Control päälle ja 
pois päältä.

One-Boat 
Network

One-Boat Network toi-
mintonäppäin. Kts.alta

MENU VALIKOT

Power

Kytke kaukosäädin päälle. 
Paina kerran käytön aikana, 
näet virta- ja valaistusvalikot 
sekä matalavesiankkuri- ja 
moottoriohjaimet. Paina ja 
pidä painettuna 3 sekuntia 
sammuttaaksesi virran. 

Menu/ 
Back

Paina siirtyäksesi valikkoon 
tai pois valikoista. Paina pit-
kään poistuaksesi valikoista.

SOG

TEMP

PROP

DEPTH

COURSE

TARGET

Syvyys
Veden nykyinen syvyys 
perustuu tiedonsiirtoon 
Humminbirdin kanssa.

SOG

TEMP

PROP

DEPTH

COURSE

TARGET

Lämpötila
Veden nykyinen lämpötila 
perustuu tiedonsiirtoon 
Humminbirdin kanssa.

SOG

TEMP

PROP

DEPTH

COURSE

TARGET

Potkuri 
nopeus

Näyttää potkurin 
pyörimisnopeuden.

Potkuri 
On/Off

Ikoni näkyvissä, kun 
potkuri on käytössä.  
Pyörii, kun potkuri on 
päällä ja potkurin nopeus 
on suurempi kuin nolla.
Vilkkuu, kun käytetään 
navigointitilaa, joka vaatii 
potkurin käyttöä.

Moottorin 
suunta

Näyttää moottorin 
suunnan suhteessa köliin.

SOG

TEMP

PROP

DEPTH

COURSE

TARGET

Speed 
Over 

Ground

GPS:n määrittämä veneen 
nopeus maahan (vesistön 
pohja) nähden.

PROP SOG

Max 
nopeus

Näkyvissä nopeuden  
ollessa arvossa 10.

DIST
BRG
JOG

RADIUS

DTG

Etäisyys
Etäisyys asetettuun GO TO  
navigointitilan kohteeseen.

SOG

TEMP

PROP

DEPTH

COURSE

TARGET
Tavoite 
nopeus

Vakionopeussäätimen 
tavoitenopeus.

SOG

TEMP

PROP

DEPTH

COURSE

TARGET
Kurssi

Suunniteltu kulkusuunta 
mitattuna aloituspisteen ja 
loppupisteen välillä.

CONTOUR Contour
Määritetty syvyys, Follow 
the Contour -toiminnossa.

Tallenna
Näkyy iTrack-tallennus- 
tilassa.

DIST
BRG
JOG

RADIUS

DTG

Spot-Lock 
Jog

Näkyy Spot-Lock tilassa 
kun Spot-Lock Jog 
käytössä.DIST

BRG
JOG

RADIUS

DTG

Säde
Käytettäessä ympyrätilaa 
(Circle Mode). Säde on 
etäisyys halutusta pisteestä.

Bearing
suuntima

Veneen suunta nykyisestä 
sijainnista asetettuun  
navigointi kohteeseen.

DIST
BRG
JOG

RADIUS

DTG               Distance 
To Go

Etäisyys asetettuun  
taivasankkurointi  
(Spot-Lock) kohteeseen.

Eco

Eco-tila säästää akkua 
rajoittamalla työntövoimaa. 
Käytössä vain valituissa 
malleissa. 

DIST
BRG
JOG

RADIUS

DTG

Kuvakkeet harmaana kun yhteyttä ei ole.

OHJAINNÄPPÄIMETOHJAUSTIEDOT NÄKYMÄ

Ohjaustiedoissa kattavasti tiedot valikoista ja  
navigointitoiminnoista.

HUOMIO: Kun tehdään valikkovalintoja, 
potkurin ON/OFF  painike on ainoa 
manuaalinen moottorin ohjauspainike, 
joka pysyy toiminnassa ja peruuttaa 
tietyt navigointitoiminnot.

Aktiivinen toiminto -tilarivi näyttää käytössä 
olevan moottorin. Kun navigointitoiminto on 
valittu, tilarivillä näkyy aktiivinen toiminto.

Tallenna OBN-toimintonäppäimiin haluamasi 
GPS-navigointitoiminnot, matalavesiankkuri-
ohjaimet, moottoriohjaimet ja paljon muuta. 
Painikkeet kytkevät päälle ja pois toiminnoista 
tai tuovat esiin lisävalikkovaihtoehtoja 
niille ohjelmoidulle ominaisuudelle. Jotkin 
ominaisuudet vaativat kaksinkertaisen 
painalluksen aktivoituakseen. OBN-oletus-
asetukset ovat “Drift Mode”, “Siirry (Go To)” 
ja “Record iTrack”. OBN-sivupainikkeessa on 
“Merkitse reittipiste” tai moottorikohtainen 
toiminto (riippuu liitetystä moottorista).

ADVANCED GPS NAVIGATION WIRELESS REMOTE 
QUICK REFERENCE GUIDE

Yhteensopiva kaikkien Advanced GPS -navigointia tukevien keulamoottorien kanssa.
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1. Pidä OBN-painiketta painettuna, pääset 
tallentamaan haluamasi toiminnon.

2. Vieritä haluamasi toimintoon. Hyväksy 
valinta nuoli oikealle  näppäimellä.

One-Boat Network -toimintonäppäimet

Nopeus
lisää

Ohjaus
oikea

Ohjaus
vasen

Potkuri

 

Nopeus

 

vähemmän

Ohjaus-
tiedot

Tilarivi
Aktiivinen 
toiminto

One-Boat 
Network

näppäimet 

Menu/
takaisin toiminto

One-Boat 
Network 

sivunäppäin

AutoPilot

Drift
Mode

Go To Record
iTrack

Cruise 
Control

Spot-Lock

Power
& power
valikko



1. Paina Cruise Control  -näppäintä.
2. Tavoitenopeutta voidaan nostaa ja laskea 

käyttämällä Nopeus lisää  ja Nopeus 
vähemmän  näppäimiä.

3. Kun vakionopeussäädin on kytketty, paina 
Cruise Control  -näppäintä pois kytkentään.

1. Paina OBN 1  -näppäintä.
TAI
1. Paina Menu  -näppäintä.
2. Valitse Mene (Go To) valikko, nuoli oikealle  

 -näppäimellä.
3. Valitse Drift painamalla nuoli oikealle 

  -näppäimellä.

1. Paina OBN 2  -näppäintä.
TAI
1. Paina Menu  -näppäintä.
2. Valitse Go To/Mene valikkoon  

painamalla nuoli oikealle  näppäintä.
3. Valitse tallennettu navigointitoiminto  

painamalla nuoli oikealle  näppäintä. Näet 
tallennettujen toimintojen listauksen.

4. Vieritä halutun toiminnon kohdalle ja valitse 
painamalla nuoli oikealle  näppäintä.

1. Paina OBN 3  näppäintä.
TAI
1. Paina Menu  näppäintä ja valitse “Omat 

Tietoni” painamalla nuoli oikealle  
näppäintä.

2. Vieritä “Tallenna iTrack” ja hyväksy valintasi 
Paina nuoli oikealle  näppäimellä.

1. Kun tallennat iTrack-reittiä, paina  
OBN 3  näppäintä.

TAI
1. Paina Menu  näppäintä ja valitset 

Lopeta iTrack. Vieritä Lopeta tai Peruuta 
ja valitse se painamalla nuoli oikealle  
näppäintä.

CRUISE CONTROL

AUTOPILOT

DRIFT

WAYPOINTS / REITTIPISTEET

SPOT-LOCK

Vakionopeussäädin, päälle/pois päältä

Aktivoi Drift-toiminto

Go To / Siirry (Mene), tallennetuun 
reittipisteeseen.

Lopeta Go To / Siirry (Mene) navigaatio

Lopeta Drift-toiminto

Aseta Spot-Lock päälle/pois

Spot-Lock Jog

AutoPilot kytkeminen ja pois kytkeminen

Säädä Drift-toimintoa

Locked Course Autopilot Jog

Aseta ja säädä tavoitenopeutta pitääksesi 
nopeus (SOG) tasaisena.

1. Paina AutoPilot  näppäintä.
2. Joko Locked Course tai Locked Heading 

AutoPilot kytkeytyy päälle. Riippuen 
AutoPilot -tilan valinnasta.

3. Kun AutoPilot -tila on kytkettynä, sen voi 
pois kytkeä  näppäimellä.

Lukittu 
Suunta 

AutoPilot

Käyttää kompassin suuntaa 
pitääkseen moottorin samassa 
kompassin suunnassa.

Lukittu 
Kurssi 

AutoPilot

Käyttää kompassin suuntaa ja 
GPS-tietoja korjatakseen tuulen, 
virran jne vaikutusten korjaamiseen 
pitääkseen valitulla kurssilla.

Waypoint iTrack

Spot-Lock Drift

1. Kun AutoPilot on kytkettynä, paina Menu 
 näppäintä ja valitse Adjust Course 

painamalla nuoli oikealle  näppäintä.
2. Vieritä Jog valinta kohtaan ja paina  

oikealle  vai vasemmalle   -näppäimillä 
säädä kurssia 1,5 m verran. 

1. Kun Drift on aktivoitu, Paina Menu  
-näppäintä ja valitse Säädä kurssia 
painamalla nuoli oikealle  -näppäimellä.

2. Vieritä Kulma tai Jog valintaan ja paina  
vasen   tai oikea  nuolinäppäinä 
säätääksesi kurssia 5 asteen (kulma) tai  
(jog) 1,5 m välein.

Toiminto osaa kompensoida virtauksia ja tuulta 
säätämällä automaattisesti nopeutta ja suuntaa 
pitääkseen veneen täsmälleen halutussa reitissä. 
Drift on esiasetettuna OBN 1  näppäimessä. 

1. Paina Spot-Lock  -näppäintä.
2. Tallenna Spot-Lock, paina Menu  

näppäintä. Vieritä Tallenna Spot-Lock. 
Hyväksy se painamalla oikealle  näppäintä.

3. Poista Spot-Lock ankkuroititila painamalla 
uudestaan Spot-Lock  -näppäintä .

Hyödynnä tarkkaa GPS-toimintoa 
ankkuroimaan vene haluttuun kohtaan.

(Spot-Lock Jog -yhteensopiville moottoreille)
1. Kytke Spot-Lock Jog, ensin aseta Spot-Lock 

päälle. Käytä - näppäitä  (jog taakse), 
+ näppäintä  (jog eteen), nuoli 
vasemmalle  (jog vasen), ja nuoli oikealle 

 (jog oikea) painikkeita, siirtyäksesi  
Spot-Lock ankkurointipaikassa 1,5 m 
päähän aiemmasta paikasta.

DODGE

Dodge-toiminto antaa käyttäjän poiketa nopeasti 
reitiltä tai muusta automaattisesta tilasta 
väistääkseen manuaalisesti esteitä tai muita 
kohteita ja jatkaa sitten navigointia aloittamatta 
reittiä uudelleen. 
Dodge on oletuksena päällä.

Kytke/kytke pois Dodge-toiminto

1. Paina Menu  näppäintä ja valitse 
Moottoriasetukset hyväksymällä  
oikealle  näppäimellä.

2. Vieritä Dodge-kohtaan ja paina   
oikealle  näppäimellä  “on” tai“off”.

1. Drift-toiminnon olleessa päällä paina  
Menu  -näppäintä ja valitse Lopeta 
Navigointi painamalla nuoli oikealle 
  -näppäintä.

Tallenna sijaintisi (leveys-/pituusaste) 
kiinnostaviin reittipisteisiin. Merkitse reittipiste 
on oletusasetuksena OBN-  sivupainikkeelle 
(valituille moottoreille).

Tallenna Waypoint-reittipiste

Tallenna  iTrack -reitti

Lopeta Tallennus ja Tallenna iTrack

1. Paina OBN  sivupainiketta
TAI
1. Paina Menu  -näppäintä ja vieritä 

Merkitse Reittipiste (Waypoint). Hyväksy se 
painamalla oikealle  näppäintä.

1. Kun Go To on päällä, paina Menu-painiketta 
 ja valitse Peruuta navigointi  

painamalla nuoli oikealle  näppäintä.  

Part #2397115 Rev A 08/22ECN 43055

GO TO / SIIRRY

iTRACK

Scan to view the complete Advanced 
GPS Navigation owner’s manual  
on-line at minnkotamotors.com. 
Manual includes pairing instructions, 
additional features, compliance 
information and more.  (ENG)

Helppo pääsy järjestelmään tallennettuihin 
yleisiin navigointitiloihin. Go To on OBN 2   
-painikkeessa esiasetettuna.

Luo, tallenna, aja reitti ja palaa takaisin parhaille 
kalastusreiteille. Tallenna iTrack  
OBN 3  näppäimessä oletusasetuksena. 

HUOMIO: Lisää Advanced GPS 
Navigation toiminnoista omassa 
luotaimessasi, tutustu lisää 
Humminbird käsikirjasta.


