MINN KOTA

ADVANCED GPS NAVIGATION WIRELESS REMOTE

Yhteensopiva kaikkien Advanced GPS -navigointia tukevien keulamoottorien kanssa.
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TILARIVI
Moottorin Akun varaustaso, kun
Akku potkuri ei pyori.
Nayttaa yhteyden yhdella
Matala- ; .
. tai kahdella matalavesi
vesi- . . .
ankkuri  @nkkurilla ja osoittaa tilan
kayttdonoton.
GPS-signaalin voimakkuus
GPSsi i taso. Jos palkkeja ei
signaali .. . . .

VETVATR nay tai pal'l'<|t'V|Ikkava"t,
jarjestelma ei ole vield
saanut GPS-paikannusta.

Humminbird  Ikoni valkoinen kun
yhteys  Humminbird on yhdistetty.
Kauko- Kaukosadtimen akun
saadinakku varaustaso.

Kuvakkeet harmaana kun yhteytta ei ole.

AKTIIVINEN TOIMINTO

Aktiivinen toiminto -tilarivi ndyttaa kaytossa
olevan moottorin. Kun navigointitoiminto on
valittu, tilarivilla nakyy aktiivinen toiminto.

HUOMIO: Kun tehdaan valikkovalintoja,
potkurin ON/OFF se~ painike on ainoa

manuaalinen moottorin ohjauspainike,
joka pysyy toiminnassa ja peruuttaa
tietyt navigointitoiminnot.
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OHJAUSTIEDOT NAKYMA

Ohjaustiedoissa kattavasti tiedot valikoista ja
navigointitoiminnoista.
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Veden nykyinen syvyys
perustuu tiedonsiirtoon
Humminbirdin kanssa.

Veden nykyinen lampétila
perustuu tiedonsiirtoon
Humminbirdin kanssa.

Nayttaa potkurin
pydrimisnopeuden.

lkoni nakyvissa, kun
potkuri on kaytdssa.
Py®rii, kun potkuri on
paalla ja potkurin nopeus
on suurempi kuin nolla.
Vilkkuu, kun kaytetaan
navigointitilaa, joka vaatii
potkurin kayttoa.

Nayttaa moottorin
suunnan suhteessa koliin.

GPS:n maarittama veneen
nopeus maahan (vesiston
pohja) ndhden.

Nakyvissa nopeuden
ollessa arvossa 10.

Etaisyys asetettuun GO TO
navigointitilan kohteeseen.

Vakionopeussaatimen
tavoitenopeus.

Suunniteltu kulkusuunta
mitattuna aloituspisteen ja
loppupisteen vililla.

Maaritetty syvyys, Follow
the Contour -toiminnossa.

Nakyy iTrack-tallennus-
tilassa.

Nakyy Spot-Lock tilassa
kun Spot-Lock Jog
kaytossa.

Kaytettdessa ympyratilaa
(Circle Mode). Sade on
etdisyys halutusta pisteesta.

Veneen suunta nykyisesta
sijainnista asetettuun
navigointi kohteeseen.

Etaisyys asetettuun
taivasankkurointi
(Spot-Lock) kohteeseen.

Eco-tila saastaa akkua
rajoittamalla tydntovoimaa.
Kaytossa vain valituissa
malleissa.

QUICK REFERENCE GUIDE

OHJAINNAPPAIMET

MENU VALIKOT

Kytke kaukosaadin paalle.
Paina kerran kayton aikana,
' Power
Menu/

ndet virta- ja valaistusvalikot
sekd matalavesiankkuri- ja
moottoriohjaimet. Paina ja
pida painettuna 3 sekuntia
sammuttaaksesi virran.
Back

Paina siirtydksesi valikkoon
tai pois valikoista. Paina pit-
kaan poistuaksesi valikoista.

OHJAIN NAPPAIMET

Paina lisataksesi tai

Si| e

Lisiz &  Vvahentadksesi moot-
““ vahenna torin nopeutta. Paina
vauhtia  selataksesi yls ja alas
valikossa
Ohjaus  Ohjaa vasemmalle tai
Bd vasen &  oikealle. Siirry valikoissa
oikea vasemmalle tai oikealle
a Potkuri  Potkuri paille ja pois
On/Off  paalta.

NAVIGAATIO
- Spot-Lock Laita taivasankkuri

paalle ja pois paalta.
[D AutoPilot Aktivoi AutoPilot ja ota

pois paalta.
Cruise Cruice Control paalle ja
Control  pois paalta.
DQ One-Boat One-Boat Network toi-
g () Network  mintondppéin. Ktsalta

ONE-BOAT NETWORK NAPPAIMET O—b

Tallenna OBN-toimintondppaimiin haluamasi
GPS-navigointitoiminnot, matalavesiankkuri-
ohjaimet, moottoriohjaimet ja paljon muuta.
Painikkeet kytkevat paalle ja pois toiminnoista
tai tuovat esiin lisdvalikkovaihtoehtoja
niille ohjelmoidulle ominaisuudelle. Jotkin
ominaisuudet vaativat kaksinkertaisen
painalluksen aktivoituakseen. OBN-oletus-
asetukset ovat “Drift Mode", “Siirry (Go To)”
ja"“Record iTrack”. OBN-sivupainikkeessa on
“Merkitse reittipiste” tai moottorikohtainen
toiminto (riippuu liitetystd moottorista).
One-Boat Network -toimintonappaimet

1. Pidd OBN-painiketta painettuna, padset
tallentamaan haluamasi toiminnon.

2. Vierita haluamasi toimintoon. Hyvaksy
valinta nuoli oikealle & ndppaimella.
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CRUISE CONTROL C/)
Aseta ja saada tavoitenopeutta pitaaksesi
nopeus (SOG) tasaisena.

Vakionopeussaadin, paalle/pois paalta

1. Paina Cruise Control EH -n3ppéinta.

2. Tavoitenopeutta voidaan nostaa ja laskea
kayttamalla Nopeus liséa <& ja Nopeus
vahemman <@ ndppdimia.

3. Kun vakionopeussdadin on kytketty, paina
Cruise Control EH -nippéinta pois kytkentain.

|Al

AUTOPILOT

Lukittu  Kayttdad kompassin suuntaa
Suunta pitddkseen moottorin samassa
AutoPilot kompassin suunnassa.

Kayttaa kompassin suuntaa ja

lelfr':? GPS-tietoja korjatakseen tuulen,
- virran jne vaikutusten korjaamiseen
AutoPilot

pitadkseen valitulla kurssilla.

AutoPilot kytkeminen ja pois kytkeminen

1. Paina AutoPilot I nappainta.

2. Joko Locked Course tai Locked Heading
AutoPilot kytkeytyy paalle. Riippuen
AutoPilot -tilan valinnasta.

3. Kun AutoPilot -tila on kytkettynd, sen voi
pois kytked I nappaimella.

Locked Course Autopilot Jog

1. Kun AutoPilot on kytkettynd, paina Menu
nappdintad ja valitse Adjust Course
painamalla nuoli oikealle  nappainta.

2. Vieritd Jog valinta kohtaan ja paina
oikealle 4 vai vasemmalleb -nappaimilla
saada kurssia 1,5 m verran.

‘.x

Dodge-toiminto antaa kdyttdjan poiketa nopeasti
reitiltd tai muusta automaattisesta tilasta
vdistadkseen manuaalisesti esteitd tai muita
kohteita ja jatkaa sitten navigointia aloittamatta
reittia uudelleen.

Dodge on oletuksena paalla.

DODGE

Kytke/kytke pois Dodge-toiminto

1. Paina Menu BB nappainta ja valitse
Moottoriasetukset hyvaksymalla
oikealle q nappdimella.

2. Vierita Dodge-kohtaan ja paina
oikealle 4 nappdimelld “on” tai“off".

E E ScantoviewthecompleteAdvanced
GPS Navigation owner’s manual

on-line at minnkotamotors.com.
51: H Manualincludespairinginstructions,
E additional features, compliance
" - information and more. (ENG)
Part #2397115

DRIFT

-

Toiminto osaa kompensoida virtauksia ja tuulta
saatamalla automaattisesti nopeutta ja suuntaa

pitddkseen veneen tasmalleen halutussa reitissa.

Drift on esiasetettuna OBN 1@ nappaimessa.

Aktivoi Drift-toiminto

1. Paina OBN 1 @ -nappainta.

TAIl

1. Paina Menu EB -nappainta.

2. Valitse Mene (Go To) valikko, nuoli oikealle
-nappaimella.

3. Valitse Drift painamalla nuoli oikealle
-nappdimella.

Lopeta Drift-toiminto

1. Drift-toiminnon olleessa paalla paina
Menu BB -nappiints ja valitse Lopeta
Navigointi painamalla nuoli oikealle

-nappainta.

Saada Drift-toimintoa

1. Kun Drift on aktivoitu, Paina Menu
-ndppdinta ja valitse Saada kurssia
painamalla nuoli oikealle & -ndppdimella.

2. Vieritd Kulma tai Jog valintaan ja paina
vasen [J tai oikea §g nuolindppaina
saatadksesi kurssia 5 asteen (kulma) tai
(jog) 1,5 m valein.

SPOT-LOCK $

Hyodynna tarkkaa GPS-toimintoa
ankkuroimaan vene haluttuun kohtaan.

Aseta Spot-Lock paalle/pois

1. Paina Spot-Lock [ -ndppéinta.

2. Tallenna Spot-Lock, paina Menu
nappadinta. Vierita Tallenna Spot-Lock.
Hyvaksy se painamalla oikealle & ndppdinta.

3. Poista Spot-Lock ankkuroititila painamalla
uudestaan Spot-Lock -ndppdinta .

Spot-Lock Jog

(Spot-Lock Jog -yhteensopiville moottoreille)
1. Kytke Spot-Lock Jog, ensin aseta Spot-Lock
paalle. Kdyta - ndppaita <@ (jog taakse),
+ ndppdintda <& (jog eteen), nuoli
vasemmalle 3 (jog vasen), ja nuoli oikealle
(jog oikea) painikkeita, siirtyaksesi
Spot-Lock ankkurointipaikassa 1,5 m
padhdn aiemmasta paikasta.

WAYPOINTS / REITTIPISTEET 5-1

Tallenna sijaintisi (leveys-/pituusaste)
kiinnostaviin reittipisteisiin. Merkitse reittipiste
on oletusasetuksena OBN- ) sivupainikkeelle
(valituille moottoreille).

ECN 43055

Tallenna Waypoint-reittipiste

1. Paina OBN ] sivupainiketta

TAI

1. Paina Menu BB -néppaints ja vierita
Merkitse Reittipiste (Waypoint). Hyvéksy se

painamalla oikealle 4 nappainta.

Helppo padsy jarjestelmdan tallennettuihin
yleisiin navigointitiloihin. Go To on OBN 2 [(£]
-painikkeessa esiasetettuna.

GO TO / SIIRRY

E Waypoint % iTrack
R Spot-Lock & Drift

Go To / Siirry (Mene), tallennetuun
reittipisteeseen.

1. Paina OBN 2 [ -ndppadinta.

TAI

1. Paina Menu EB -n3ppainta.

2. Valitse Go To/Mene valikkoon
painamalla nuoli oikealle 4 nappainta.

3. Valitse tallennettu navigointitoiminto
painamalla nuoli oikealle & ndppdinta. Naet
tallennettujen toimintojen listauksen.

4. Vierita halutun toiminnon kohdalle ja valitse
painamalla nuoli oikealle & ndppainta.

Lopeta Go To / Siirry (Mene) navigaatio

1. Kun Go To on paalld, paina Menu-painiketta
ja valitse Peruuta navigointi
painamalla nuoli oikealle anéppéinté.

iTRACK %

Luo, tallenna, aja reitti ja palaa takaisin parhaille
kalastusreiteille. Tallenna iTrack
OBN 3 [ nédppaimessa oletusasetuksena.

Tallenna iTrack -reitti

1. Paina OBN 3 [ nappiinta.

TAI

1. Paina Menu ndppaintd ja valitse “Omat
Tietoni” painamalla nuoli oikealle 4
nappainta.

2. Vieritd “Tallenna iTrack” ja hyvdksy valintasi
Paina nuoli oikealle q nappdimella.

Lopeta Tallennus ja Tallenna iTrack

1. Kun tallennat iTrack-reittid, paina
OBN 3 [ nappéinta.

TAI

1. Paina Menu nappaints ja valitset
Lopeta iTrack. Vieritd Lopeta tai Peruuta
ja valitse se painamalla nuoli oikealle
nappainta.

HUOMIO: Lisaa Advanced GPS
Navigation toiminnoista omassa

luotaimessasi, tutustu lisaa
Humminbird kasikirjasta.
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