Siahkokeulamoottorin
i-Pilot ja i-Pilot LINK -kaukosdatimet
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Kalibrointi i-Pilot

Aja vene sopivaan avoimeen paikkaan vesilld, laske
sahkdkeulamoottori kdyttdasentoon ja tarkista, ettd
suunta-anturi on normaalissa toimintatilassa (virta
paalla, LED vilkahtaa kerran kolmessa sekunnissa).
Kdynnistd myds i-Pilot -kaukosaadin.

1. Valitse i-Pilot -kaukosdatimen )arjestelma (System)
-valikosta Anturin kal (Sensor Cal).

HUOM: Jos valikkoa ei I16ydy kaukosddtimestd tarkista,
ettd kaukosdddin on liitetty ohjausyksikkéon (ks.
yhdistidmisohje jiljempdd tdstd oppaasta).

2. Valitse OIKEA painikkeella Aloita (Start).

3. Seuraa i-Pilot -kaukosadtimen ruudulle tulevia
ohjeita ja aja kaksi taytta ympyraa. Ruudulla nakyvat
numerot (0, 1ja 2) osoittavat kierrosten tayttymista,
samalla kun ruudulla oleva ympyra tayttyy kierroksen
edistyessa.

4. Kaukosdadin ilmoittaa kierrosten ja kalibroinnin
onnistuneesti pddttyneiksi ja pyytaa siirtymaan
suunta-anturin ohjelmallisen asennon asetukseen (Sensor Offset).

Suunta-anturin ohjelmallinen _asennon
korjaus

1. Valitse ja avaa i-Pilot -kaukosdatimen
Jarjestelma (System) -valikosta Anturin
asento (Sensor Offset) -valikko.

2. Kaanna keulasahkdmoottori kolin
suuntaisesti ja valitse Aseta (Set).

3. Jdrjestelmd asettaa suunta-anturin
asennon korjausarvon automaattisesti,
minkad jdlkeen voit poistua valikoista
painamalla i-Pilot -kaukosdatimestad joko
VASEN-ndppadintad tai Koti-ndppainta.
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Kalibrointi i-Pilot LINK

Aja vene sopivaan avoimeen paikkaan vesilld, laske
sahkdkeulamoottori kdyttdasentoon ja tarkista, ettd
suunta-anturi on normaalissa toimintatilassa (virta
paalla, LED vilkahtaa kerran kolmessa sekunnissa).
Kaynnista myds i-Pilot LINK -kaukosaadin. i-Pilot LINK
-kaukosaddinta voidaan kayttaa joko kosketusnayton tai
kaukosadtimen kayttondppadinten avulla.

1. Valitse i-Pilot LINK -kaukosaddtimen Koti-nakymasta
Jarjestelma (System) -valikko.

2. Avaa Anturin kal (Sensor Cal) -valikko ja kdynnista
kalibrointi valitsemalla Aloita (Start).

HUOQOM: Jos valikkoa ei I6ydy kaukosddtimestd tarkista,
ettd kaukosdddin on liitetty ohjausyksikkéén (ks.
yhdistdmisohje jdljempdd tdstd oppaasta).

3. Seuraa i-Pilot LINK -kaukosdatimen ruudulle tulevia
ohjeita ja aja kaksi tayttda ympyrdd. Ruudulla ndkyvat
numerot (0, 1 ja 2) osoittavat kierrosten tayttymista,
samalla kun ruudulla oleva ympyra tadyttyy kierroksen
edistyessa.

4. Kaukosdadin ilmoittaa kierrosten ja kalibroinnin
onnistuneesti padttyneiksi ja pyytaa siirtymaan suunta-
anturin ohjelmallisen asennon asetukseen (Sensor
Offset).

Suunta-anturin ohjelmallinen asennon korjaus

1. Valitse ja avaa i-Pilot LINK -kaukosdatimen Jarjestelma (System) -valikosta
Anturin asento (Sensor Offset) -valikko.

2. Kaanna keulasahkémoottori kélin suuntaisesti (ks. kuva viereiselta sivulta) ja
valitse Aseta (Set).

3. Jarjestelma asettaa suunta-anturin asennon korjausarvon automaattisesti,

minkd jalkeen voit poistua valikoista painamalla i-Pilot LINK-kaukosddtimen
Koti-ndppadinta.
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i-Pilot Kaukosaaitimet

Valikkondppdimet

|(§siajo\
\

i-Pilot kaukosaatimet on jaettu kolmeen osioon: Kédsiajo (kuvassa punaiset),
Navigointi (kuvassa vihreit), valikkondppdimet (kuvassa siniset). Kasiajo-
osiot eivat vaadi GPS-signaalia toimiakseen, joten Kadsiajo-osion ndappdimilla voit
milloin tahansa ajaa ja ohjata venettd seka kdyttda potkurin toimintoja. Kaikki
muut osiot vaativat GPS-signaalin toimiakseen.

Lisaksi kaikkiin i-Pilot/LINK -jarjestelmiin on saatavilla lisdvarusteena Micro
Remote -kaukosaddin, jossa on vain yleisimmin kaytetyt ohjaus-, AutoPilot- ja
Taivasankkuri (Spot-Lock) -toiminnot. Micro Remote on ainoa kaukosdadin, joka
tulee vakiona Minn Kota PowerDrive BT 45 Spot-Lock -keulasahkémoottoreissa.
Hankkimalla lisdvarusteena myytavan tdyden i-Pilot -kaukosadtimen saadaan
myds PD BT 45 Spot-Lock -moottorista taysiverinen i-Pilot -keulasahkédmoottori.

i-Pilot kaukosdddinten ominaisuuksia

HUOM: Viittaukset i-Pilot kaukosddtimien ominaisuuksiin pdtevét kaikkiin
kaukosddtimiin, ellei erikseen toisin mainita.

Kaikki i-Pilot kaukosdatimet ovat vesitiiviitd, mutta ne eivat kellu vedessa.

i-Pilot kaukosdddinten kantama heikkenee oleellisesti, jos niitda kdytetdan tai
ne on kiinnitetty jonkin metallisen (esim. alumiini tai terds) kohteen lahelle.
Kaukosaatimen ylapadtya ei mydskadn suositella peitettavaksi kayton aikana.
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i-Pilot kaukosaadinten paristojen/akun kesto riippuu kayton tiheydestd, ja
etenkin siita, kuinka useasti ja kirkkaalla LCD-ruudun taustavaloa kdytetaan. Kun
kaukosadtimen paristo on lopussa, ruudulle ilmestyy pariston vahyytta ilmaiseva
symboli. Symbolin ollessa nakyvissa Taustavalo poistuu kdytosta paristojen
sadstamiseksi.

Kaukosdadtimet kdynnistyvat ja sammuvat OK-ndppdimesta. i-Pilot kaukosdadin
sammuu automaattisesti 30 minuutin  kuluttua viimeisesta ndppdimen
painalluksesta, jos ne ovat kdynnissa olevan i-Pilot ohjausyksikén kantaman
sisalla. i-Pilot LINK -kaukosdatimen automaattisen sammutusajan voi
madrittdd 15-120 minuutiksi, tai asettaa kaukosddtimen pysymadn aina paalla.
Kaukosaatimet sammuvat kolmen sekunnin kuluessa siita, kun jdrjestelman
ohjausyksikkd sammuu, tai kun kaukosdadin viedadn sen kantaman ulkopuolelle.

i-Pilot LINK -kaukosdiatimen akun lataus

i-Pilot LINK -kaukosdatimen akku voidaan ladata silloin kun kaukosaadin on
pddlla tai pois pdaltda. Kaukosdadin voidaan ladata ainoastaan kaukosddtimen
mukana tulleella USB-kaapelilla (toisessa paassa erikoisliitin), ja teholdhteena
suositellaan kaytettdvaksi laitteen mukana tullutta muuntajaa. Lataamiseen
voidaan tarvittaessa kdyttdad mitd tahansa USB-muuntajaa, mutta ota huomioon
ettd laitteen mukana tuleva muuntaja on speksattu 2.1 A virralle.

Kaukosaditimien tunnistus (Bluetooth-pari)

Laitteen mukana tuleva i-Pilot kaukosdadin on esitunnistettu ohjausyksikélle
tehtaalla. Ohjausyksiksn p&alla on painike, jolla laitteita (kaukosdatimia, suunta-
anturi, kaikuluotain) voidaan tunnistaa ja lisatd jarjestelmaan.

Uusien kaukosddtimien tunnistaminen:

1. Kytke virta uistelumoottoriin.

2a. Etsi i-Pilot-kaukosaatimen valikosta Jarjestelma
(System) > Pari (Pair), mutta ala viela valitse sita.

2b. Etsii-Pilot Link -kaukosdatimen valikosta Jarjestelma
(System) > Paritus tai Parin muodostus (Pairing), mutta
ala vield valitse sita.

2c. Micro Remot -kaukosddtimien Bluetooth-parin muodostus on kuvattu
jaljempana tdssa oppaassa, kohdassa Micro Remoten tunnistus (Bluetooth).
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3. Paina sahkémoottorin ohjausyksikon Bluetooth-painike (PAIR) pohjaan.
Tasainen danimerkki alkaa soida. Aanimerkin aikana paina i-Pilot -kaukosaatimen
OK-painiketta/i-Pilot Link -kaukosaatimen Paritus/Parin muodostus (Pairing)
-valintaa.

4. Kun sahkdmoottorin ohjausyksikkd on onnistuneesti
tunnistanut ja yhdistanyt kaukosadtimen, kolme
pitkad danimerkkia soi. Taman jalkeen kaukosdadin on
kayttovalmis.

HUOM: Yksi kaukosdddin voi olla tunnistettuna
vain yhdelle ohjausyksikélle kerralla. Yhdelle i-Pilot
-ohjausyksikélle voidaan tunnistaa viisi (5) i-Pilot
kaukosdddintd. Yhdelle i-Pilot Link -ohjausyksikélle
voidaan tunnistaa kolme (3) yhtd aikaa kéytéssd
olevaa kaukosdédintd.  Jos  ohjausyksikélle
tunnistetaan useampia kaukosédtimid, vanhimpien
kaukosdddinten tunnistustiedot hdvidvidt uusien
tieltd.

Adnitilat
i-Pilot ja i-Pilot Link -jarjestelmien ohjausyksikkddn on sisdadnrakennettu kaiutin,

joka piippaa eri tavoin eri tilanteissa. Laitteissa on valittavissa kaksi eri danitilaa,
joista toisessa danimerkkeja soitetaan useammin ja toisessa harvemmin.

Molemmissa adnitiloissa soitetaan seuraavat danimerkit:

Laitteen kdynnistyessa 4 lyhyttd danimerkkia
Adinitila 1 aktivoitu 1 ddnimerkki
Adinitila 2 aktivoitu 2 aanimerkkia
Bluetooth-painiketta (Pair) painetaan ohjausyksikosta Tasainen danimerkki
Bluetooth-laitteen tunnistus suoritettu 3 pitkdd aanimerkkia
Navigoinnin keskeytys jalkapedaalilla/kaukosddtimelld Virheddni

Katso tdydellinen danimerkkilista alkuperdisesta ohjekirjasta osoitteessa www.
minnkotamotors.com (englanniksi).

Aénitilan vaihtaminen
1. Valitse valikko Valinnat (Options) > Aénitila (Audio Mode).

2. Valitse Tila 1 (Mode 1) tai Tila 2 (Mode 2).
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Jarjestelman kaynnistys

Kun i-Pilot-jarjestelma ja sdhkdkeulamoottori on
onnistuneesti asennettu ja testattu, on aika vesilla
toimimiseen. Seuraavat toimenpiteet tulisi suorittaa
jokaisen jdarjestelmdn kdynnistyksen yhteydessa:

1. Liitd uistelumoottori akkuun ja laske moottori
veteen.

2a. Kdynnista i-Pilot -kaukosaddin painamalla OK-
nappainta. Siirry viestiruudusta Koti-nakymaan (ks.
kuva) OIKEA-valikkondppaimella.

2b. Kaynnista i-Pilot Link -kaukosdadin painamalla
OK-ndppainta. Siirry viestiruudusta Koti-ndkymadan
(ks. kuva) valitsemalla Hyvaksyn (I Agree) joko
kosketusndytdn tai kdytténdppdimien avulla.

3. Kaikki kaukosaddtimen Kasiajo-toiminnot ovat
kaytossa heti.

4. Loput toiminnot tulevat kayttdon, kun jarjestelma
kykenee vastaanottamaan vahintaan yhden palkin
verran GPS-signaaleja.

You are responsible for
the safe and prudent
operation of your vessel.
This product does not
relieve you from the
responsibility for safe
operation of your boat.

- [
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Virrankulutus

i-Pilot/i-Pilot Link -ohjausyksikké kdynnistyy, kun uistelumoottori on
kaynnistynyt. Terrova BT -moottoreissa silloin, kun vihred Jarjestelma valmis
(System Ready) merkkivalo palaa. PowerDrive BT -moottoreiden tapauksessa
aina, kun moottorin virtakaapelit on kytkettynd akkuun. Taman vuoksi on erittdin
tarkeda irrottaa etenkin PowerDrive BT -moottori akusta kdytdén jdlkeen, silla
muutoin akku saattaa tyhjentya.

Ulterra BT -moottoreissa i-Pilot/i-Pilot Link kdynnistyy vasta, kun moottori
on liitetty akustoon, kdynnistetty, ja vihred Jarjestelma valmis (System Ready)
merkkivalo palaa.

i-Pilot -kaukosaadin toimii kolmella AAA-paristolla. i-Pilot Link -kaukosddtimessa
on sisddnrakennettu ladattava akku. Paristojen/akun kesto riippuu mm. siitd,
kuinka useasti kaukosaddintd kdytetdadn ja onko esim. kaukosdatimen nadytén
taustavalo kdytdssa. i-Pilot -kaukosdadin sammuu automaattisesti 30 minuuttia
sen jdlkeen, kun jotain ndppdintd on viimeisen kerran painettu. i-Pilot Link
-kaukosddtimen automaattinen virrankatkaisu voidaan asettaa 15 min.—120
min. valille, tai se voidaan asettaa olemaan jatkuvasti paalla. Kaukosddtimet
sammuvat automaattisesti myds silloin, kun ne on viety ohjausyksikén kantaman
ulkopuolelle.

Laitteiston tarkkuus

i-Pilot-jarjestelman tarkkuus ja reagointikyky, jolla laitteisto ohjaa venetta, riippuu
monista tekijéistd. On hyva tuntea muutamia ndista tekijoistd, jotta laitteiston
toiminta on helpompi ymmartaa.

* Moottorin tyontovoiman suhde veneen painoon: Pienissa veneissa suurempi
tyontdvoima saattaa aiheuttaa ylikorjausta. Suuremmissa veneissd pieni
tyontdvoima saattaa hidastaa i-Pilotin reagointinopeutta.

* Tuuli/virtaama: Kova tuuli tai virtaama saattaa haitata i-Pilotin ohjauksen
tarkkuutta. Huomaa tama etenkin autopiloteja kayttdessa.

* GPS-signaalin voimakkuus: Mita parempi GPS-signaali, sen parempi
paikannuskyky.

* Akuston varaus: Mitd tdydempi akusto, sen parempi suorituskyky.
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Muita i-Pilot-jdrjestelmien toimintoja ja ominaisuuksia
Navigointi

i-Pilot hyddyntda seka GPS-satelliittien signaaleja ettd digitaalista kompassia
maddrittadkseen sijaintiaan, suuntimaa ja moottorin osoittamaa suuntaa.
Yksinkertaistettuna, ndiden ominaisuuksien avulla i-Pilot luo ja muistaa
paikannuspisteitd, joiden avulla se voi navigoida venettd automaattisesti.

i-Pilot ei voi navigoida ilman GPS-satelliittien tuottamaa informaatiota, joten
vahimmaismaara (1 palkki kaukosdatimen ruudulla) vastaanotettuja signaaleja
vaaditaan navigointiominaisuuksien kayttda varten. Paras hyoty laitteistosta
saadaan, kun i-Pilot kykenee vastaanottamaan neljdn palkin verran GPS-
signaaleja.

HUOM: GPS-signaalin vahvuus riippuu monista tekijéistd, mm. siitéd onko
i-Pilot-ohjausyksikélld esteetén ndkyvyys taivaalle. Esimerkiksi korkeat
rantavallit ja metsikké voivat haitata ndkyvyyttd.
i-Pilot-jarjestelmien erityisia navigointiominaisuuksia ovat Taivasankkuri,
AutoPilot, VakionopeudensdadinjaiTrack-jdljet. Lisdksii-Pilot LINK-jdrjestelmissa
voidaan mm. kayttaa reittipisteitd sekd Humminbird-yhteyden (Ethernet) avulla
karttakdyrien seuranta-ominaisuuksia ja reittipisteistd koostuvia reitteja.

iTrack-jdljet
Alkupiste Padtepiste
iTrack

Jalkipiste

Loppuun (To End)

Alkuun (To Start)
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i-Pilot-jarjestelmat voivat tallentaa erityisia jalkiviivoja, iTrackeja, jotka koostuvat
perdkkaisista paikannustietojen tuottamista sijaintipisteistd. Pisteiden etdisyys
riippuu GPS-signaalien vahvuudesta ja tallennuksen nopeudesta. Jalki voidaan
mydhemmin toistaa, jolloin i-Pilot navigoi automaattisesti aiemmin kuljetun ja
tallennetun matkan. iTrack-jaljelld kulun aikana voidaan mm. muuttaa nopeutta
kadsin suuremmaksi tai pienemmaksi tai kayttaa esim. vakionopeudensaadinta.

HUOM: iTrack-jclki ei ole Humminbird-karttaplottereiden kdyttdmd
perdkkdisistd reittipisteistd koostuva reitti, koska iTrack-jilkeen ei tallennu
yhtddn reittipistettd. Sen sijaan iTrack-jdljet rinnastuvat Humminbird-
laitteiden tallentamiin jdlkiviivoihin (ks. tarvittaessa lisdtietoja Humminbird-
pddtelaitteen kiyttéoppaasta).

i-Pilot-jdrjestelmien muistikapasiteetit

i-Pilotin muistiin (ohjausyksikéssa) mahtuu 16 tallennettua iTrack-jdlkea (yhden
jaljen pituus korkeintaan 3,2 kilometrid) ja 16 yksittdista taivasankkuripistetta.
Ndmad tallennukset pysyvat laitteen muistissa myos silloin kun laitteisto on
irrotettu akusta. Taivasankkurien ja jalkien muistit ovat toisistaan erilliset muistit,
eivatka ne voi tallentua toistensa paalle. Sen sijaan uusia taivasankkuripisteita
voidaan tallentaa vanhojen taivasankkuripisteiden paalle, samoin kuin uusia
iTrackeja vanhojen iTrackien paalle.

i-Pilot Link kykenee kdyttamadn sekd omaa ettda Humminbird-paatelaitteen
muistia (Ethernet-yhteys) iTrack-jalkien, taivasankkuripisteiden ja reittipisteiden
tallennukseen. i-Pilot Linkin omaan muistiin (ohjausyksikkd) mahtuu 16 iTrackia,
16 taivasankkuripistettd ja 16 reittipistettd. i-Pilot Linkiin tallennettuja tietoja
voidaan muokata ja siirtdd Humminbird-pddtelaitteella aivan samoin kuin
Humminbird-paatelaitteeseen tallennettuja jalkia ja reittipisteita.
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I-PILOT

KOTI - Avaa kotindkymdan

YLOS/ALAS - Selaa kaukosiitimen valikoita
ym.

OIKEA/VASEN - Valikkondppdimet, joiden
toiminnot vaihtelevat kulloisenkin toiminnon
mukaan

OK - Kdynnisti kaukosiadin. Hyviksy YLOS/
ALAS- ja OIKEA/VASEN -nippiimilli tehdyt
valinnat. Sammuta kaukosé&idin (paina 3 sek.)

Vdhennd nopeutta Ohjaus OIKEA

Kasvata nopeutta & Ohjaus VASEN

Nopeusasetuksen ohitus
(High Speed Bypass, HSB)
Kaynnistd kaksoispainalluksella

Potkuri paille/pois

AUTOPILOT - Kdynnista AutoPilot tai
Alykis AutoPilot

GO TO - Mene taivasankkurille
(Spot-Lock) tai kulje iTrack

a7 @ ¢ » opndbe

VAKIONOPEUDEN-
SAADIN TAIVASANKKURI (Spot-Lock)

Otsikkorivi
all

Moottorin akuston varaus
E (vain Ulterra)

GPS-signaalin vahvuus | 10:50 A Kellonaika

Kaukosddtimen paristojen varaus

J
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Nadyton kuvakkeet

Taivasankkuri paalla

Taivasankkurin siirtyma (Spot-Lock Jog)

Perinteinen AutoPilot

| | Alykas AutoPilot

iTrack tallennus kaynnissa

Kulku iTrackilla

Potkurin lukitus (vain tiettyjen Ulterran toimintojen aikana)

R _j* Syvyyssaato (vain Ulterra)

Kaukosadtimen nadyton kirkkauden saaté

Potkurin tila - kytketty, mutta pysdhdyksissa; pyorii; vilkkuu, kun
potkuri tulee kytkea

Potkurin nopeusasetus, 0-10, puolen askeleen vdlein

Maanopeus

Vakionopeudensddtimen asetettu nopeus

Nappainlukko paalla

& |
Valikoiden vieritys - selaa valikoita YLOS/ALAS -nédppaimilla
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Taivasankkurin (Spot-Lock) asettaminen

1. Paina kaukosdatimen Taivasankkuri-nappdinta.

2. Kaukosaatimen ruudulle ilmestyy taivasankkurin tilapdiset tiedot.

3. Selaa valikkoa YLOS/ALAS-néppaimilld ja valitse Tallenna (Save). Valitse
Taivasankkuripisteiden listasta haluamasi muistipaikka ja tallenna uusi
taivasankkuri VASEN-ndppdimella.

Taivasankkurista irrottaminen
1. Taivasankkurointi irtoaa, kun Taivasankkuri-ndppainta painetaan uudelleen, tai
kun valikosta valitaan Peruuta (Cancel).

Taivasankkurin haku muistista

1. Aja korkeintaan 400 metrin padhdn aiotusta Taivasankkuri-pisteestd ja paina
GO TO -ndppainta.

2. Valitse Taivasankkuri (Spot-Lock) -listasta haluttu piste ja hyvdksy valinta OK-
nappdimella.

Spot-Lock Jog/Taivasankkurin siirtymd (edellyttdd suunta-anturia)

1. Kun vene on asetettu Taivasankkuriin, voit tehda nopeasti 1,5 metrin siirtymia
neljadn eri suuntaan asetetun ankkuripisteen ympdrilla.

2. Painanopeuden lisdys/vahennys (+ ja - -ndppdimet, siirtyma eteen/taaksepain),
tai ohjaus oikea/vasen (siirtyma oikea/vasen) -ndppaimid, jolloin vene siirtyy
automaattisesti 1,5 metria ndppdimen osoittamaan suuntaan.

Vakionopeudensaditimen kytkeminen pdille
1. Paina Vakionopeudensdadin-ndppainta kaukosddtimesta. v
2. Sen hetkinen GPS-nopeus ilmestyy ruudulle. Sadada vakionopeuden

arvoa + tai - -ndppdimella.

Vakionopeuden kytkeminen pois pailta
1. Paina Vakionopeudensaadin-ndppdinta kytkedksesi vakionopeuden pois paalta.

Nopeusasetuksen ohitus (HSB, High Speed Bypass)

1. Paina "jdnis”-ndppadinta kahdesti perakkdin. Potkurin nopeusasetus a
nousee automaattisesti arvoon 10.

2. Poistu HSB-tilasta painamalla "janis”-nappdinta kerran, tai painamalla
Vahenna nopeutta (-) -néppainta.
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AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen piille ﬂ
1. Paina AutoPilot-ndppainta kaukosaatimestd, jolloin AutoPilot tai Alykas
AutoPilot -kuvake ilmestyy kaukosaatimen ruudulle.

2. S3ada AutoPilotin suuntimaa kddntamalla moottoria normaaliin tapaan.
AutoPilot lukitsee suunnan automaattisesti uuteen moottorin suuntaan.

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen pois piilta
1. Paina AutoPilot-ndppdintd kaukosddtimesta kytkedksesi autopilotin pois
paalta.

iTrack-jdljen tallennus

1. Valitse YLOS/ALAS-ndppaimilld valikosta Tallenna (Record) ja

hyvdksy valinta VASEN-ndppaimella.

2. Ruudulle aukeaa iTrack-muistipaikkojen lista, jota voi selata YLOS/ALAS-
nappaimilla.

3. Valitse haluttu iTrack-muistipaikka OK-nappdimelld, jolloin jdljen tallennus
alkaa valittémasti. Sen hetkinen veneen sijainti muuttuu automaattisesti
tallennettavan iTrack-jaljen lahtopisteeksi.

4, Tallennuksen aikana voit ohjata venetta taysin vapaasti ja tarvittaessa kayttaa
AutoPilotia ja/tai Vakionopeudensaadinta.

5. Pysayta iTrack-jéljen tallennus valitsemalla YLOS/ALAS-ndppéimilld Pysdyta
(Stop) ja hyvaksymalla valinta VASEN-nappaimella.

6. iTrack-jaljen tallennus pysahtyy automaattisesti, jos tallenteen pituus ylittaa
3,2 km (2 mailia), tai jos Taivasankkuri- tai GO TO -ndppdinta painetaan.

Kulku iTrack-jdljelld

1. Aja vene korkeintaan 400 metrin paahan tallennetusta jaljesta. iTrack-jaljen ajo
ei ala automaattisesti, ellei veneen sijainti ole riittavan lahella jalkea.

2. Paina GO TO -nappainta (Taivasankkuripisteiden lista aukeaa) ja heti perdan
paina OIKEA-ndppdinta, jolloin tallennettujen iTrack-jalkien lista aukeaa
kaukosddtimen ruudulle.

3. Valitse YLOS/ALAS-nappaimilld haluttu iTrack. Valitse OIKEA/VASEN-
ndppaimilla jaljen kulkusuunta Alkuun (To Start) tai Loppuun (To End).

4, Jarjestelmad ohjaa veneen automaattisesti [ahimmalle iTrack-jdljen pisteelle ja
siita eteenpadin edelld valittuun suuntaan (alkuun/loppuun).

iTrack-jaljen kulku vastakkaiseen suuntaan

1. iTrack-jaljen kulkusuunta voidaan kddntda automaattisen navigoinnin aikana
valitsemalla YLOS/ALAS-ndppédimilld Taaksepdin (Reverse) ja hyviksymalld
valinta VASEN-ndppadimella.
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I-PILOT LINK

a

KOTI - Avaa kotindkymain

VALIKKO - Selaa kaukosadtimen nadyton valikoita.
Paina pohjassa (2 sek.) lukitaksesi kaukosiitimen
tai avataksesi kaukosiitimen lukosta (paina 2 sek.).

OK - Kdynnisti kaukosiidin. Hyviksy YLOS/ALAS-
ja OIKEA/VASEN -ndppdimilla tehdyt valinnat.
Sammuta kaukoséidin (paina 3 sek.)

0
o

Kasvata/vihenni nopeutta (+/-)

>

Ohjaus VASEN/OIKEA

Potkuri paille/pois

@
B

TAIVASANKKURI (Spot-Lock)

Otsikkorivi
GPS-signaalin vahvuus Humminbird-yhteys - Valkoiset
DDII ﬁ& nuolet osoittavat data-yhteytta
Humminbird-p&atelaitteen kanssa.
Harmaat nuolet: ei yhteytta.
Moottorin akuston varaus Kaukosddtimen paristojen varaus
B (vain Ulterra) | I::] |

Infolaatikot
BRG Suuntima (Bearing) - Suunta, TEMP | Lampétila (Temperature) -
joka osoittaa veneen sen Humminbird-paatelaitteelta tuleva
hetkisestd sijainnista lampétilatieto
asetetun navigointikohteen
suuntaan
HDG Suunta (Heading) - Suunta, DPTH Syvyys (Depth) - Humminbird-
johon moottori on kddnnetty pdatelaitteelta tuleva syvyystieto
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KOTI-nakyman kuvakkeet

AutoPilot

>

=

Alykas AutoPilot (Advanced AutoPilot)

n

Tallennus (Record) - Aloita ja lopeta iTrack-jéljen tallennus

HSB - Kaynnista HSB (High Speed Bypass) kaksoispainalluksella,
jolloin potkurin nopeus nousee automaattisesti arvoon 10. Sulje HSB
yhdella painalluksella.

Lukitse nappaimet (Lock Keys) - Lukitsee i-Pilot LINK -kaukos&atimen
kosketusndytdn ja ndppdimet. Voit kdyttdaa myds VALIKKO-ndppainta
ndppainten ja ndyton lukitsemiseen ja vapauttamiseen (ks. ed. sivu).

Vakionopeudensaadin (Cruise Control) - K&ynnistd tai sammuta
vakionopeudensaddin. Vakionopeudensaatimen ollessa kaytossa +/-
-nappdimet sadtavat tavoitenopeutta sen sijaan ettd ne sdataisivat
potkurin nopeusasetusta.

Merkitse reittipiste (Mark Waypoint) - Merkitse reittipiste veneen sen
hetkiseen sijaintiin (GPS tulee olla kdytdssa).

Jarjestelma (System) - Sdada i-Pilot LINK -jarjestelman asetuksia.

Valinnat (Options) - Tee erilaisia saatoja i-Pilot LINK -jarjestelmaan.

Mene Spot-Lockiin (Go To Spot-Lock) - Ajo taivasankkuriin.

Mene iTrackiin (GoTo iTrack) - Ajo iTrackille.

Mene reittipisteelle (GoTo Waypoint) - Ajo reittipisteelle.

Ulterra - Ulterra-kuvakkeella aukeaa valikko, jossa pddstadn
kdyttdmadn erityisid Ulterra-moottoreiden toimintoja.

HUOMIO: Ndytén kuvakkeet muuttuvat tehtyjen asetuksien ja valikoiden
mukaan. Kuvakkeiden jdrjestystd voidaan muuttaa Valinnat -> Valikon
muokkaus (Menu Edit), ja kosketusndytén orientaatio voidaan myés halutessa
kidntcd kokonaan ylésalaisin (Valinnat -> Néytén kierto [Screen Rotate]).

Minn Kota sdhkékeulamoottorit, i-Pilot ja i-Pilot Link 16



Mittaristo

PROP

) ® (2

HSB Potkurin Potkuri Maa- Vakionop.
pyorimis- pddlli/ nopeus siddin
nopeus  pois

SOG Maanopeus (Speed Over HSB (High Speed Bypass) - kuvake
Ground) - sen hetkinen nikyvissd, kun HSB kdytossa.
nopeus maahan ndhden.

Potkuri pailld/pois - kuvake oo Vakionopeudensdddin - nakyvissd
nakyvissd, kun potkuri L\ . kun vakionopeudensdidin on

on aktiivinen. Pyorii, kun aktiivinen ja jokin tavoitenopeus on
potkurin pydrimisnopeus on asetettu.

enemman kuin 0. Vilkkuu, . .

kun potkuri tulee kytkes PROP Potkurin (Propeller) pyérimisnopeus

0-10 puolen yksikon vilein.

paille.

i-Pilot LINK -kaukosdatimen kaytto

Kaikki i-Pilot LINK -kaukosaatimen ruudun kautta avattavat valkot ja toiminnot
voidaan tehda joko kosketusnayton tai VALIKKO- ja OK-ndppdinten avulla. Alla
olevissa ohjeissa kaikki valinnat voidaan siis suorittaa joko kosketusnaytolla tai
kayttondappaimilla siten, ettd haluttu kohta valitaan ensin VALIKKO-nappdimella,
minka jalkeen valinta hyvaksytaan OK-nappdimella.

Taivasankkurin (Spot-Lock) asettaminen &

1. Paina kaukosaatimen Taivasankkuri-nappdinta.

2. Kaukosadtimen ruudulle ilmestyy taivasankkuriin sn.o153

liittyvat kuvakkeet.
3. Tallentaaksesi taivasankkuripisteen napauta ensin ﬂm

ruudulle tullutta taivasankkurin kuvaketta tai paina OK-
nappdinta. o Qy
. . istance

4, Valitse seuraavaksi ruudulta Tallenna (Save). Kun o
tallennus on onnistunut, Tallenna-kuvake havida
kaukosaatimen ruudulta.
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Spot-Lock Jog/Taivasankkurin siirtymé (edellyttdd suunta-anturia)

1. Kun vene on asetettu Taivasankkuriin, voit tehda nopeasti 1,5 metrin siirtymia
neljddn eri suuntaan asetetun ankkuripisteen ympdrilla.

2a. Paina nopeuden lisdys (+-ndppain, siirtyma eteenpadin), vahennys (- -ndppain,
siirtymad taaksepdin) tai ohjaus oikea/vasen (siirtyma oikea/vasen) -nappaimia,
jolloin vene siirtyy automaattisesti 1,5 metrid ndppdimen osoittamaan suuntaan.
2b. Voit myds kayttda kaukosadtimen ruudulla nakyvid suunta-painikkeita joko
kosketusndytdn tai VALIKKO- ja OK-nappdinten avulla.

Taivasankkurista irrottaminen
1. Taivasankkurointi irtoaa, kun Taivasankkuri-nappdintda painetaan uudelleen.
Taivasankkurin kuvakkeet haviavat kaukosaatimen ruudulta.

SL0000000163
Taivasankkurin haku muistista
1. Aja korkeintaan 400 metrin paahin aiotusta R ¢
Taivasankkuri-pisteesta. SL0000000163

2. Valitse kaukosaatimen ruudulta Mene Spot-Lockiin (Go  H® '

To Spot-Lock). Ruudulle ilmestyy lista kaikista korkeintaan ﬁ§
400 metrin etdisyydelld olevista taivasankkuripisteista.

3. Valitse listasta haluttu piste, minka jalkeen jarjestelmd pigance ﬁy

ohjaa veneen automaattisesti valitulle pisteelle. 1o0ft

Reittipisteen merkinta
1. Valitse kaukosaatimen ruudulta Merkitse reittipiste (Mark Waypoint).

Mene reittipisteelle (GoTo Waypoint)

1. Valitse kaukosaatimen ruudulta Mene reittipisteelle (Go

To Waypoint). Ruudulle ilmestyy lista kaikista korkeintaan  we1210

400 metrin etdisyydelld olevista reittipisteista. — 4
2. Valitse listasta haluttu piste, minka jalkeen jarjestelma 146t

ohjaa veneen automaattisesti valitulle pisteelle.

Peruuta Mene reittipisteelle -toiminto

1. Valitse kaukosdatimen ruudulta reittipisteisiin liittyvat kuvakkeet.
2. Valitse Peruuta (Cancel).
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Vakionopeudensaditimen kytkeminen pdille

1. Valitse kaukosaatimen ruudulta Vakionopeudensaadin (Cruise Control).
2. Ruudulle ilmestyy vakionopeudensadtimen tavoitenopeus. Sadda
nopeuden arvoa + tai - -nappaimella.

Vakionopeuden kytkeminen pois pailta
1. Valitse kaukosaatimen ruudulta uudelleen Vakionopeudensaadin (Cruise
Control), jolloin sdadin menee pois paalta.

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen piille ‘ N
1. Valitse kaukosdatimen ruudulta AutoPilot, jolloin ruudulle & ‘
ilmestyy AutoPiloteihin liittyvat kuvakkeet.

2. Voit kayttaa joko perinteista autopilotia (siniset kuvakkeet) tai i

alykdsta autopilotia (keltaiset kuvakkeet). @

N

n

:
£

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen pois pailta
1. Valitse kaukosadtimen ruudulta uudelleen AutoPilot-kuvake, jolloin autopilot
menee pois pdaltd ja siihen liittyvat kuvakkeet havidvat ruudulta.

iTrack-jdljen tallennus

1. Valitse kaukosaatimen ruudulta Tallenna (Record). Ruudulle ilmestyy
iTrack-jalkeen liittyvat kuvakkeet.

2. Kaynnistd potkuri ja ohjaa vene haluaamaasi kulkureittia pitkin.

3. Tallenna kuljettu jalki valitsemalla kaukosdatimen ruudulta iTrack-jalkeen
liittyvat kuvakkeet ja Pysahdy ja tallenna iTrack (Stop and Save iTrack).

Kulku iTrack-jdljelld

1. Aja vene korkeintaan 400 metrin paahan tallennetusta jaljesta. iTrack-jaljen ajo
ei ala automaattisesti, ellei veneen sijainti ole riittavan lahella jalkea.

2. Paina Kulje iTrack (Go To iTrack) -kuvaketta, jolloin

|ahistolla olevien tallennettujen iTrack-jalkien lista aukeaa  1T0000000006 ®
kaukosaatimen ruudulle. GDJ
3. Valitse listasta haluttu iTrack ja kulkusuunta Alkuun (To oft

Start) tai Loppuun (To End).

Peruuta kulku iTrack-jaljelld
1. Valitse kaukosaatimen ruudulta iTrack-jalkeen liittyvat kuvakkeet ja Peruuta
(Cancel).
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i-Pilot Link ja Humminbird-yhteys

i-Pilot LINK -jarjestelmaan sisdltyy ominaisuuksia, jotka voidaan kdynnistda vain
Humminbird-paadtelaitteelta, mutta joita voidaan sen jdlkeen rajatusti kayttaa ja
saataa (esim. kulkusuunta) tai kytketd pois paalta i-Pilot LINK -kaukosaatimella.
i-Pilot LINK -jdrjestelmd ja Humminbird-pddtelaite tulee yhdistda toisiinsa
Humminbird Ethernet -yhteydelld joko suoraan (edellyttdd mahdollisesti
lisdvarusteena myytédvia Ethernet-kaapeleita ja -adaptereita) tai Humminbird
Ethernet -kytkimen kautta.

Circle Mode: voit asettaa Humminbird-paatelaitteella pisteen, jonka ympari i-Pilot
LINK -jarjestelma ohjaa venetta automaattisesti ympyran muotoisella radalla.
Ympyrdn sadetta ja kulkusuuntaa voidaan muuttaa i-Pilot LINK -kaukosdatimella.

Karttakdyrien seuranta: voit asettaa i-Pilot LINK -jarjestelmdn seuraamaan
Humminbird AutoChart -kartan syvyyskdyrid, vesikasvillisuusrajoja  tai
pohjankovuuskayrid. Ominaisuus edellyttdd, ettd Humminbird-pdatelaitteella
on kdytdssa lisdvarusteena myytdva AutoChart ZeroLine -muistikortti. Katso
lisatietoja kdyrista Humminbird-pdatelaitteen ohjekirjasta.

Reitit: voit asettaa i-Pilot LINK -jarjestelman seuraamaan jotain Humminbird-
pddtelaitteelle tallennettua reittid. Reitti voidaan muodostaa Humminbird-
pddtelaitteella myds i-Pilot LINK -jarjestelmddn tallennetuista reittipisteista.
Huomaa, ettd voit tarvittaessa pysahtyd taivasankkuripisteelle kesken reitilla
kulun, jolloin reitin navigointi tauotetaan ja sita voidaan jatkaa kun taivasankkuri
irroitetaan.

i-Pilot LINK Humminbird-yhteyden avulla voit myods kdyttdd ja ohjata
sdhkdkeulamoottoria suoraan Humminbird-paitelaitteelta. Kun i-Pilot LINK
-jarjestelma on onnistuneesti kytketty Humminbird-paatelaitteeseen (Ethernet-
yhteys), kaikki valikot paivittyvat automaattisesti. Taman jalkeen i-Pilot-
navigointi (i-Pilot Navigation) tulee asettaa paalle (On) Humminbird-paatelaitteen
valikoista, jolloinvoidaan esimerkiksi asettaa erilaisia halytyksidjaautomaattisesti
synkronoida i-Pilot LINKiin tallennetut iTrack-jaljet, taivasankkuri- ja reittipisteet
Humminbird-paatelaitteen muistiin.
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MICRO REMOTE

i-Pilot Micro Remote -kaukosdatimessa onvain
yleisimmin kdytetyt ohjaus- ja GPS-toiminnot.
i-Pilot Micro Remote -kaukosaatimessa ei ole
nayttod, eikd erityista valikkojarjestelmaa,
kuten tdysikokoisissa i-Pilot/i-Pilot LINK
-kaukosadtimissa.

AUTOPILOT - Kdynnista AutoPilot tai
Alykés AutoPilot

TAIVASANKKURI (Spot-Lock)

Vdhennd nopeutta

Ohjaus OIKEA

Qe o o

Kasvata nopeutta Ohjaus VASEN
Nopeusasetuksen ohitus

Potkuri péille/pois (High Speed Bypass, HSB)
Kaynnistd kaksoispainalluksella

Jos kaytdssa on taysi i-Pilot/i-Pilot LINK -jdrjestelmd, johon on kytketty suunta-
anturi ja Taivasankkuri (Spot-Lock) on aktiivinen, suunta/nopeusnappadimet

0 6" toimivat Taivasankkurin siirtyméan (Spot-Lock Jog) ndppaimina.
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Taivasankkurin (Spot-Lock) asettaminen ‘?

1. Paina kaukosdatimen Taivasankkuri-nappdinta.

2. Taivasankkuri-pisteitd ei voida tallentaa Micro Remote
-kaukosadtimelld, mutta silla asetettu piste voidaan tallentaa, jos kdytdssa on
myds tadysi i-Pilot/i-Pilot LINK -kaukosaadin.

Taivasankkurista irrottaminen
1. Taivasankkurointi irtoaa, kun Taivasankkuri-nappadintd painetaan uudelleen.

Nopeusasetuksen ohitus (HSB, High Speed Bypass) a
1. Paina "jdnis"-ndppdintd kahdesti perdkkain. Potkurin nopeusasetus

nousee automaattisesti arvoon 10.

2. Poistu HSB-tilasta painamalla "jdnis”-ndppainta kerran, tai painamalla Vahenna
nopeutta (-) -nappainta.

1. Paina AutoPilot-ndppdintd kaukosddtimestd, jolloin AutoPilot tai
Alykéds AutoPilot -kuvake ilmestyy kaukos&atimen ruudulle.

2. S33da AutoPilotin suuntimaa kdantamadlla moottoria normaaliin
tapaan. AutoPilot lukitsee suunnan automaattisesti uuteen moottorin suuntaan.

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen piille a

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen pois pailti
1. Paina AutoPilot-ndppdintd kaukosddtimesta kytkedksesi autopilotin pois
paalta.

HUOM: Kiytdssé olevan AutoPilot/Alykds AutoPilot -ominaisuuksien vililld
voidaan vaihtaa ainoastaan tdyden i-Pilot/i-Pilot LINK -kaukosddtimen tai
i-Pilot LINK -jdrjestelmddn liitetyn Humminbird-pddtelaitteen avulla.
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MICRO REMOTEN TUNNISTUS (BLUETOOTH)

Minn Kota i-Pilot/i-Pilot LINK -jdrjestelmissa voidaan kayttdaa yhtena
kaukosdatimenda (max. 5 kaukosaadinta/mobiililaitetta) Minn Kota Micro Remote
-kaukosaddinta. Muodosta Bluetooth-pari ohjausyksikdn ja Micro Remoten vilille
nain:

1. Paina ohjausyksikén PAIR-nappain
pohjaan (tasainen danimerkki soi).

2. Paina Micro Remote -kaukosdatimen
"janis”- ja AutoPilot-painikkeet yhta
aikaa pohjaan.

Tallin siis kaikki kolme (PAIR, "janis”
ja AutoPilot) nappdinta ovat yhta aikaa
pohjassa.

PAIR-ndppdin

3. Kun 3 perakkaista aanimerkkia soi, Micro Remote on yhdistetty
jarjestelmadn onnistuneesti.

”}dnis”-ndppain

(HSB/High Speed AutoPilot-ndppdin
Bypass -ndppéin) \ /
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MOBIILISOVELLUS JA OHJELMISTOJEN PAIVITYS

i-Pilot-jarjestelmaa (i-Pilot/i-Pilot LINK) voidaan ohjata ja sen ohjelmisto
voidaan paivittdd mobiilisovelluksen avulla. Sovellus on saatavilla Bluetooth-
yhteensopivalle Android- tai Apple-mobiililaitteellesi laitteen sovelluskaupasta.
Huomaa, ettd i-Pilot ja i-Pilot LINK -jarjestelmille on kummallekin oma
sovelluksensa, mutta joissa kuitenkin on tdysin samat toiminnot. Toiminnoilla
voidaan ohjata i-Pilot-jarjestelmaa aivan kuten i-Pilot-jarjestelmdn omalla
kaukosadtimelld. Katso lisatietoja sovelluksessa kaytetyistda symboleista ja
lyhenteistd tastd oppaasta oman i-Pilot-jarjestelmasi kaukosaatimen kohdalta.

Mobiili-

Valikko =2 sovellukseen
saatavilla
paivitys

AutoPilot Taivas-
HSB <& ankkuri
/ Ohjaus
Nopeus + <= 0|KEA
< Potkuri
Ohjaus e paalld/pois
VASEN
e Nopeus -
Potkurin Potkurin
tila nopeus
Maa- HSB
nopeus

Taivasankkuri/
AutoPilot

Huomaa, ettd mobiilisovellus voidaan kaynnistda esittelytilaan (Demo Mode),
jossa sovelluksen toimintoja voi testata. Esittelytilan voi tarvittaessa vaihtaa
varsinaiseen kayttotilaan sovelluksen valikon kautta.
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i-Pilot-jarjestelmien ohjelmistopdivitys

i-Pilot-jarjestelman ohjausyksikén ja kaukosdatimen ohjelmistot voidaan
pdivittda i-Pilot-mobiilisovelluksen avulla.

HUQOM: i-Pilot-kaukosddtimen pdivitys tapahtuu vasta sen jdlkeen kun
ohjausyksikké on pdivitetty.

1. Lataa mobiililaitteellesi i-Pilot-sovellus ja/tai paivita se uusimpaan versioonsa
(sovelluksen kotindkyman oikeassa yldkulmassa on alaspain osoittava nuoli, josta
painamalla sovellus voidaan helposti paivittaa).

2. Yhdistd mobiililaite i-Pilot-ohjausyksikkédn: muodosta Bluetooth-pari
laitteiden valille kdynnistamadlld mobiililaitteen Bluetooth-ominaisuus, jonka
jalkeen paina i-Pilot-ohjausyksikén paalla olevaa Bluetooth-nappédinta (PAIR)
pohjassa ja hyvdksy uusi yhteys mobiililaitteella.

HUOM: Modbiililaitteen tulee olla i-Pilot-ohjausyksikén Bluetooth-kantaman
siséipuolella koko pdivityksen ajan!

3. Kaynnista i-Pilot-mobiilisovevllus. Alkuruudun jdlkeen valitse sovelluksen
vasemman ylakulman valikosta i-Pilot Software Update.

4. Jos laitteiston ohjelmisto on ajan tasalla, mobiilisovellus ilmoittaa "Software
Up To Date”, muussa tapauksessa "New Software Available”.

5. Valitse "New Software Available” ja sen jalkeen "Press to begin Update”.

6. Seuraa nadytolle tulevia ohjeita. Taman osion jalkeen i-Pilot-ohjausyksikkd on
paivitetty.

HUOM: i-Pilot-mobiilisovellus ei pysty kommunikoimaan suoraan i-Pilot-
kaukosddtimen kanssa, eli i-Pilot-kaukosddtimen pdivitys tapahtuu vain
i-Pilot-ohjausyksikén kautta.

HUGOM: Varmista, ettd i-Pilot-kaukosddtimessd on tarpeeksi virtaa (akku/
paristot) pdivitystd varten!
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i-Pilot-kaukosaadin:

1. Paina KOTI-ndppdinta ja valitse Jdrjestelma
(System) -valikosta P&ivita ohjelmisto (Update
Software).

2. Jos kaukosdatimelle ei ole saatavilla pdivitysta,
kaukosdddin ilmoittaa ettda "No New Software
Found”, muussa tapauksessa valitse "Update”.

3. Paivityksen lopuksi kaukosdadin kdynnistyy

paivitys on valmis.

i-Pilot LINK -kaukosédddin:

1. Valitse kaukosadtimen kotindkyman Jarjestelma
(System) -valikosta Pdivita ohjelmisto (Update
Software).

2. Jos kaukosdatimelle ei ole saatavilla paivitystd,
kaukosaddin ilmoittaa ettd "No New Software Found”,
muussa tapauksessa valitse "Update”.

3. Paivityksen lopuksi kaukosaddin kdynnistyy
uudelleen automaattisesti ja palaa takaisin
aloitusndkymaadn, minka jdlkeen paivitys on valmis.

Minn Kota sdhkékeulamoottorit, i-Pilot ja i-Pilot Link

Update Software

New Software
Available

Current 1.100
New 1.130

Update | Cancel

uudelleen automaattisesti ja palaa takaisin aloitusnakymdan, minka jalkeen
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