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MINN KOTA SAHKOKEULA-MOOTTORIT JA
I-PILOT/I-PILOT LINK

Tdssd ohjeessa kerrotaan Minn Kota sdahkokeulamoottorien, i-Pilot ja i-Pilot
Linkin toiminnasta. Ohjeessa kdytetty kuvitus saattaa osittain poiketa omasta
laitteistostasi, mutta toiminnot ovat soveltuvin osin silti samat.

Tdmad ohje koskee seuraavia sahkdkeulamoottoreita:

* Ulterra BT/Riptide Ulterra BT
* Terrova BT/Riptide Terrova BT
* PowerDrive BT/PowerDrive BT 45 Spot-Lock

Ohje sisdltda myos seuraavien lisdlaitteiden kadyttd- ja pikaohjeet:
* i-Pilot

*i-Pilot Link

*i-Pilot Micro Remote

SAHKOKEULAMOOTTORIN OSAT

Kuvassa Minn Kota Ulterra.

Ohjaus-elektroniikka

. (esim.i-Pilot

-ohjausyksikka)

— Syvyyden siito

(Ulterrassa sidhkéinen,
Terrovassa mekaanisesti
avustettu)

(2

Moottorin elektroniikka
(Digital Maximizer ym.) \
ja hallintapaneeli (ks.
seuraava sivu)

Joustava
komposiittiriki

Viiledkdyntinen
kestomagneetti-
moottori

Potkuri
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SAHKOKEULAMOOTTOREIDEN
HALLINTAPANEELIT

Alla olevissa kuvissa on esitetty Minn Kota sdhkokeulamoottoreiden
kayttondappaimet ja merkkivalot.

Virta- Jarjestelmadn tila
ndppdin (punainen LED)
Jarjestelmad valmis
(vihreid LED)
o ey o vey

SYSTEM READY

Riptide Ulterra hallintapaneeli

AutoPilot
Virta
Akkumittari

Virta-

ndppdin
VIV FSOTE
TERROUS

Terrova
hallinta-
paneeli

PowerDrive
hallinta-
m”!wgagg.{zg paneeli
> > . .
BATTERY METER Akkumittari

TEST WITH MOTOR OFF
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MATALAPROFIILINEN JALKAPEDAALI

(Liséivaruste)

Minn Kota matalaprofiilisella jalkapedaalilla sdahkdmoottorin ohjaaminen on
helppoa ja kdtevda. Lisdksi jalkapedaalin toimintoihin on sisdllytetty useita
kdytannollisia ominaisuuksia, joiden ansiosta sinulle jada enemman aikaa
esimerkiksi kalastamiseen.

Ohjaus
Hetkellinen ajo oikea/vasen

Mode
(vain Ulterra)

Potkurin pyorimis-
opeuden sdddin

Taivasankkuri

Autopilotti

padlle/pois
(vain ATI'_t'-'Et“t Ohjaus oikealle.
mallit) Ulterrassa myés
kdyttosyvyyden sdato alas
Hetkellinen/
jatkuva ajo
(Con) Potkuri piille/pois.

Ohjaus vasemmalle. Ulterrassa myds moottori kdytto/

lepoasentoon

Ulterrassa myds
kdyttosyvyyden sdato ylos
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MOOTTORIN KIINNITTAMINEN

Moottorin voi kiinnittdaa vain yksi henkilé yksin, mutta suositeltavaa on ottaa
toinen henkilé avuksi. Naiden ohjeiden avulla voit kiinnittdaa moottorin suoraan
veneeseen, mutta huomaa ettd saatavilla on myos lisdvarusteena myytavia
moottorin pikakiinnitysjalkoja.

1A. Poistaneljasivukatteenruuvia (2 ruuviamolemmin puolin). Otaoikeanpuoleinen
kate paikaltaan ja tydnna vasemmanpuoleinen ulos ja poispain sisdosasta.

Oikeanpuoleinen kate

1B. (Vain Ulterra) Irrota lisaksi liikkeenvaimentimen kiinnike (2 kpl liittimia, yksi
molemmissa paissa), ja veda liikkeenvaimennin (musta tanko) pois. Laita muistiin
kuinka pain liikkeenvaimennin oli paikoillaan. (Ks. kuva)

Liikkeenvaimentimen kiinnikkeen irroitus (vain Ulterra)

6 Minn Kota sdhkékeulamoottorit, i-Pilot ja i-Pilot Link



2. Aseta moottori veneen nokkaan haluttuun kohtaan:

* Moottori tulisi asentaa mahdollisimman [3helle veneen keskilinjaa. Moottorin
toiminnan kannalta ei ole erityista merkitysta kummalle puolelle veneen
keskilinjaa moottori lopulta asennetaan.

« Varmista, ettd moottorin asennuskohta on tasainen (kayta tarvittaessa prikkoja),
puhdas, ja ettei poraamiselle ja ruuvien kiinnittdmiselle ole esteita.

« Varmista, ettd laite asennetaan siten, ettd moottorin varsi (riki) on noin 4 cm
etaisyydelld veneen laidasta/laitasuojasta. Lisdksi moottorin alaosalla (potkuri
ym.) tulee olla esteetdn reitti veteen ja vedesta pois.

* Varmista myds, ettd moottorin kaapelit voidaan jarkevasti vetaa janniteldhteelle
(akulle) ja mahdollisille lisélaitteille. Lisdvarusteena myytavia jatkokaapeleita on
saatavilla.

3. Kun sopiva asennuskohta on ldytynyt, merkitse vahintdadn nelja kuudesta
kiinnitysruuvin paikasta. Moottori tulee kiinnittdad vahintdadn neljdlla ruuvilla,
ideaalitilanteessa kuudella ruuvilla. Kdytd uloimpia reikid, jos mahdollista. Poraa
ruuveille reidt.

4A. Valitse mukana tulleista ruuveista sopivan mittaiset ja kiinnita laite niilla.

4B. (Vain Ulterra) Kiinnita liikkenvaimennin takaisin paikoilleen. HUOM:
Vaimentimen tulee olla asennettuna oikein pdin!

5. Aseta ja ruuvaa sivukatteet takaisin paikoilleen.

Asennusreidt

HUOM: Kiinnitd laite tasaiselle alustalle. Kdytéd tarvittaessa kumiprikkoja.
Kiinnitd moottori siten, ettei riki missddn tilanteessa kosketa veneen laitaa/
laitasuojaal
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AKKU

Minn Kota sahkdkeulamoottorit kadyttavat normaaleja 12 V veneilyakkuja.
Moottorin tyypista riippuen tarvitaan 1-3 akkua [12-36 V jérjestelmat]. Parhaan
tuloksen saavutat veneilyakulla, jonka kapasiteetti on vahintdaan 100 Ah.
Todellinen virrankulutus riippuu saa- ym. olosuhteista ja kaytdn vaatimuksista.

Sailyta lyijyakku aina tdydessa latauksessa. Kunnollinen huolto pitdaa akun
toiminnassa kauan. Lisaksi on erittdin suositeltavaa kdyttaa sahkékeulamoottorin
virtalahteend veneen polttomoottorin starttiakusta erillddn olevaa akkua ja Minn
Kota akkulaturia (lisévaruste).

Akun kytkennit

VAROITUS: Asenna uistelumoottorin positiivisen (+) pddvirtajohdon (tai
johtojen) kanssa sarjaan 60 A kdsikdyttGinen katkaisija mahdollisimman
ldhelle akkua. Ndin pienenndt mahdollisten henkilé- tai laitevahinkojen riskid.

12 V jérjestelmiit (55 Ibs. moottorit):

1. Moottorin positiivinen (+) paavirtajohto (punainen) kytketdan akun positiiviseen
(+) napaan.

2. Moottorin negatiivinen (-) paavirtajohto (musta) kytketaan akun negatiiviseen
miinusnapaan.

Katso kytkentdkaavio seuraavilta sivuilta.

24V jirjestelmiit (80 Ibs. moottorit):

1. Tarvitaan kaksi 12 V akkua.

2. Jotta vaadittava 24 V kayttéjannite saadaan tuotettua akuilla, tulee ne kytkea
sarjaan kytkentakaavion osoittamalla tavalla (ks. seuraava aukeama).

a. Liitd moottorin negatiivinen (-) pdavirtajohto (musta) akun 1 negatiiviseen
miinusnapaan.

b. Yhdista liitantdjohdolla akun 1 positiivinen (+) napa akun 2 negatiiviseen (-)
miinusnapaan.

c. Liitda moottorin positiivinen (+) pdavirtajohto (punainen) akun 2 positiiviseen (+)
napaan.
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36 V jirjestelmadt (112 Ibs. moottorit):

1. Tarvitaan kolme 12 V akkua.

2. Jotta vaadittava 36 V kadyttdjannite saadaan tuotettua akuilla, tulee ne kytkea
sarjaan kytkentakaavion osoittamalla tavalla (ks. seuraava aukeama).

a. Liitd moottorin negatiivinen (-) p&davirtajohto (musta) akun 1 negatiiviseen
miinusnapaan.

b. Yhdista liitantdjohdolla akun 1 positiivinen (+) napa akun 2 negatiiviseen (-)
miinusnapaan.

c. Yhdista toisella liitdntajohdolla akun 2 positiivinen (+) napa akun 3 negatiiviseen
miinusnapaan.

d. Liitd moottorin positiivinen (+) paavirtajohto (punainen) akun 3 positiiviseen (+)
napaan.

Jos asennat padvirtapistokkeen, kiinnita huomiota liitdnnan oikeaan napaisuuteen
ja seuraa veneen kayttdjan ohjekirjaa.

HUOM: « Tee kytkenndit huolella, sillé védrin johdotetut akut saattavat rdjdhtdd!
* Pidd virtakaapeleiden siipimutteriliitokset tiukasti kiinni akun navoissa.  Pidd
akku ilmastoidussa tilassa.
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Akkumittari/akun varaustilanndytto

Terrova ja PowerDrive -sahkdkeulamoottoreissa on painonapillinen akkumittari.
Akun jaljella oleva varaus ilmaistaan LED-valoasteikolla. Kdyta mittaria vain
sahkémoottorin ollessa sammuksissa (virta pois). Mittarin lukemat ovat:

* Nelja valoa = tdysi lataus

* Kolme valoa = hyva lataus

* Kaksi valoa = matala varaus
* Yksi valo = lataa akku.

Painonapillinen akkumittari

Ulterra-moottoreissa akun varaustilan voi tarkistaa i-Pilot/i-Pilot Link -
kaukosadtimen ndytoltd, kun potkuri on pois paalta:

* Kaukosdatimen paristojen/akun varaus: I::'

» Sahkémoottoriin liitetyn akuston varaus: E]

HUOM: Kun akuston varaus on alle 25 %, Ulterra voidaan ainoastaan endd
telakoida.

DIGITAL MAXIMIZER™

Minn Kota -sahkdkeulamoottorin sisadnrakennettu elektroniikka tuottaa
pulssinleveysmodulaatiolla jopa 5 kertaa pidemman kayttdajan ja paremman
akkukestdvyyden. Huomaa ettd Maximizer-nopeussdatd saattaa joissain
tapauksissa aiheuttaa hairiotd samassaveneessad olevan kaikuluotaimen ruudulla.
Suosittelemme liittdamaan sahkdmoottorisi ja kaikuluotaimen eri akkuihin. Jos
ongelmia esiintyy edelleen, ota yhteys huoltoon.
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I-PILOT SUUNTA-ANTURIN ASENNUS

Minn Kota i-Pilot -suunta-anturi |ahettda veneen
suuntatiedonyhteensopivalle Minn Kota Bluetooth
-laitteelle. Suunta-anturi sisdltaa digitaalisen
kompassin, joka mittaa veneen asentoa
pohjoisen suhteen. Suunta-anturi ei sisalla GPS- )
vastaanotinta, eika se sellaisenaan ohjaa veneen

asentoa. Suunta-anturia kaytetdan esimerkiksi )

sellaisten i-Pilot/i-Pilot LINK -toimintojen apuna, \_/‘/

kuten Taivasankkurin siirtyma.

IIIITIIT FSED gy

Suunta-anturin asennuspaikan valintaan
vaikuttavat useat seikat. Lue ndma asennusohjeet ennen kuin aloitat varsinaisen
asennuksen!

Suunta-anturin sijainti veneessa:

Anturin asennuspaikan tulee olla tdysin tasainen ja vaakatasossa, ja anturilla
tulee olla asennuspaikastaan suora nakoyhteys i-Pilot/i-Pilot LINK ohjausyksikén
(sdhkdkeulamoottori) kanssa.

Lisaksi suunta-anturin tulee osoittaa veneen kélin/keskilinjan suuntaisesti eteen
pdin (veneen kulkusuunta). Anturin p&alla on pieni nuoli osoittamassa oikeaa
suuntaa. Anturi voidaan siis asentaa sivuun keskilinjalta, kunhan se on kuitenkin
keskilinjan suuntaisesti.

VAROITUS: Jos suunta-anturia ei asenneta kélin suuntaisesti, anturi ldhettdd
virheellisté tietoa i-Pilotille, jolloin jdrjestelmd toimii virheellisesti. Pieni
poikkeama asennussuunnassa voidaan kuitenkin korjata i-Pilot -ohjelmiston
avulla suunta-anturin kalibroinnin yhteydessd (ks. ohje jdljempdd).

VAROITUS: Asenna suunta-anturivéhintddn 60 cm etdisyydelle magneettisista
tai magneettisia hdiri6itd aiheuttavista kohteista (metallikaiteet, kaiuttimet/
radiot, ankkurit, pddvirtakaapelit, uistelumoottorin ohjausyksikké jne.).

Tarkista vield ennen asennusta, ettd suunta-anturin virtakaapeli on riittdvan
pitkd. Jos kaapeli ei ylety aiotusta asennuspaikasta janniteldhteelle (akulle),
vaihda toiseen asennuspaikkaan.
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Kaapelin veto asennuspaikan alapuolelta:

Nuoli eteenpiin

Veneen koli/
keskilinja

\
Kaapeleiden lapi- /
vientiin sopiva / /

\

asennuspaikica \ig %/

Sopivan asennuspaikan |8ydyttyd merkitse asennuspaikalle anturin keskikohta,
poraa kohtaan reika ja veda anturin kaapeli reidstd. Veda kaapeli kokonaan
reidsta siten, ettd anturi makaa tasaisesti asennuspaikallaan oikeassa asennossa
(anturin paalla oleva nuoli osoittaa suoraan veneen kulkusuuntaan) ja merkitse
kiinnitysruuvien paikat. Poraa ruuveille huolellisesti reidt siten, ettd anturin
suunta pysyy oikeana, ja kiinnitad anturi. Liita anturin virtajohto janniteldahteeseen
ja asennus on valmis.

HUOM: Jos et kdytd suunta-anturin mukana tulleita ruuveja varmista, ettd
myds korvaavat ruuvit ovat ei-magneettista materiaalia.
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Kaapelin veto asennuspaikan sivusta:

ruuvien

Veneen kéli/ _
keskilinja

Kaapeleiden lapi-
vientiin sopimaton
asennuspaikka

\Asannus

kolin suuntaisesti

Sopivan asennuspaikan ldydyttya pujota anturin kaapeli haluamastasi anturin
alareunassa olevasta lovesta siten, etta anturin voi asettaa makaamaan tasaisesti
asennuspaikalle oikeassa asennossa (anturin paalld oleva nuoli osoittaa suoraan
veneen kulkusuuntaan). Merkitse kiinnitysruuvien paikat ja poraa ruuveille
huolellisesti reidt siten, etta anturin suunta pysyy oikeana, ja kiinnita anturi. Liita
anturin virtajohto janniteldhteeseen ja asennus on valmis.

HUOM: Jos et kdytd suunta-anturin mukana tulleita ruuveja varmista, ettd
myds korvaavat ruuvit ovat ei-magneettista materiaalia.
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Suunta-anturin toiminta

Suunta-anturissa on LED-ilmaisin, joka palaa tai vilkkuu laitteen kaytén aikana.

1. Virta paille - Kun suunta-
anturille kytketaan virta, LED
syttyy 3 sekunniksi ja sen
jalkeen sammuu.

2. Bluetooth-laitepari -
Kun suunta-anturilla ~ on
virta ja yhteensopiva Minn
Kota  i-Pilot/i-Pilot ~ LINK
-sahkékeulamoottori on paalla,
paina suunta-anturin kannessa
olevaa painiketta.  Suunta-
anturin LED alkaa vilkkua
laiteparin haun aikana kahdesti sekunnissa enintddan 20 sekunnin ajan. Tand
aikana paina sdahkdkeulamoottorin ohjausyksikén paalla olevaa i-Pilot/i-Pilot
LINK Bluetooth-pari -ndppainta (PAIR). Jos laiteparin muodostaminen onnistuu,
suunta-anturi siirtyy normaaliin toimintatilaan (ks. kohta 3 alta). Jos laiteparin
muodostus epdonnistuu, LED sammuu.

3. Normaali toimintatila - Kun suunta-anturi on onnistuneesti muodostanut
laiteparin i-Pilot/i-Pilot LINK -ohjausyksikén kanssa ja jdrjestelma on
toiminnassa, suunta-anturin LED vilkahtaa kerran kolmessa sekunnissa, kunnes
virta katkaistaan anturilta.

Suunta-anturin kalibrointi

Suunta-anturi tulee asennuksen jalkeen kalibroida. Kalibrointi tapahtuu i-Pilot/i-
Pilot LINK -jdrjestelmaan tunnistetulla (Bluetooth-pari) kaukosaatimella. On
suositeltavaa perehtya kaytdssa olevan i-Pilot -jdrjestelman toimintaan ennen
kalibroinnin suorittamista. Molemmat i-Pilot -jdrjestelmat toimivat myos ilman
suunta-anturia, joten niiden kdyttédn voi huoletta tutustua ennalta. Lisaksi
on huomattava, etta kalibroinnin aikana veneelld ajetaan kaksi tdytta kierrosta
ympyrda, joten kalibrointi kannattaa suorittaa sopivassa paikassa avovedessa.

Kun suunta-anturi on onnistuneesti kalibroitu, jdrjestelmdan on asetettava
suunta-anturin asento. Jos anturi on tasan veneen kélin suuntaisesti/osoittaa
suoraan veneen kulkusuuntaan, ohjelmallisen asennon arvoksi tulee 0 astetta. Jos
ndin ei kuitenkaan ole, suunta-anturin virheellistd asentoa voidaan kompensoida
+/- 30 astetta. Katso omaan i-Pilot -jdrjestelmdasi sopivat ohjeet alta.
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Kalibrointi i-Pilot

Aja vene sopivaan avoimeen paikkaan vesilld, laske
sahkdkeulamoottori kdyttdasentoon ja tarkista, ettd
suunta-anturi on normaalissa toimintatilassa (virta
paalla, LED vilkahtaa kerran kolmessa sekunnissa).
Kaynnista myds i-Pilot -kaukosaadin.

1. Valitse i-Pilot -kaukosdatimen )arjestelma (System)
-valikosta Anturin kal (Sensor Cal).

HUOM: Jos valikkoa ei I16ydy kaukoséddtimestd tarkista,
ettd kaukosdddin on liitetty ohjausyksikkéon (ks.
yhdistimisohje jiljempdd tdstd oppaasta).

A\
Qwuot

Sensor Cal

2. Valitse OIKEA painikkeella Aloita (Start).

3. Seuraa i-Pilot -kaukosadtimen ruudulle tulevia
ohjeita ja aja kaksi taytta ympyraa. Ruudulla nakyvat
numerot (0, 1ja 2) osoittavat kierrosten tayttymista,
samalla kun ruudulla oleva ympyra tayttyy kierroksen
edistyessa.

4. Kaukosaddin ilmoittaa kierrosten ja kalibroinnin
onnistuneesti pdadttyneiksi ja pyytaa siirtymaan

Drive the boat in two
complete circles

'

Cancel

suunta-anturin ohjelmallisen asennon asetukseen (Sensor Offset).

Suunta-anturin ohjelmallinen _asennon
korjaus

Keula-
sahko-

1. Valitse ja avaa i-Pilot -kaukosdatimen  moottori
Jarjestelma (System) -valikosta Anturin
asento (Sensor Offset) -valikko.

2. Kaannda keulasahkémoottori kolin
suuntaisesti ja valitse Aseta (Set).

3. Jdrjestelmd asettaa suunta-anturin /£
asennon korjausarvon automaattisesti,
minkad jalkeen voit poistua valikoista
painamalla i-Pilot -kaukosdatimestad joko
VASEN-ndppadintad tai Koti-ndppadinta.

Veneen kansi

e

Keskilinja/ | .
koli \ \\

Saman-
suuntaiset
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Kalibrointi i-Pilot LINK

Aja vene sopivaan avoimeen paikkaan vesilld, laske
sahkdkeulamoottori kdyttdasentoon ja tarkista, ettd
suunta-anturi on normaalissa toimintatilassa (virta
paalla, LED vilkahtaa kerran kolmessa sekunnissa).
Kaynnista myds i-Pilot LINK -kaukosaadin. i-Pilot LINK
-kaukosaddinta voidaan kayttaa joko kosketusnayton tai
kaukosadtimen kayttonappadinten avulla.

1. Valitse i-Pilot LINK -kaukosddtimen Koti-nakymasta
Jarjestelma (System) -valikko.

2. Avaa Anturin kal (Sensor Cal) -valikko ja kdynnista
kalibrointi valitsemalla Aloita (Start).

HUOQOM: Jos valikkoa ei I6ydy kaukosddtimestd tarkista,
ettd kaukosdddin on liitetty ohjausyksikkéén (ks.
yhdistdmisohje jdljempdd tdstd oppaasta).

3. Seuraa i-Pilot LINK -kaukosdatimen ruudulle tulevia
ohjeita ja aja kaksi tayttda ympyrdd. Ruudulla ndkyvat
numerot (0, 1 ja 2) osoittavat kierrosten tayttymista,
samalla kun ruudulla oleva ympyrd tayttyy kierroksen | prive boat in two complete
edistyessa. cireles

4. Kaukosdadin ilmoittaa kierrosten ja kalibroinnin
onnistuneesti padttyneiksi ja pyytaa siirtymaan suunta- 1
anturin ohjelmallisen asennon asetukseen (Sensor
Offset).

Suunta-anturin ohjelmallinen asennon korjaus

1. Valitse ja avaa i-Pilot LINK -kaukosadatimen Jarjestelma (System) -valikosta
Anturin asento (Sensor Offset) -valikko.

2. Kaanna keulasahkémoottori kélin suuntaisesti (ks. kuva viereiselta sivulta) ja
valitse Aseta (Set).

3. Jarjestelma asettaa suunta-anturin asennon korjausarvon automaattisesti,

minkd jalkeen voit poistua valikoista painamalla i-Pilot LINK-kaukosdatimen
Koti-ndppadinta.
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MOOTTORIN KAYTTO

Moottorin virta pdélle: Paina hallintapaneelin virtandppainta (Terrova ja Ulterra
-moottorit), kunnes vihred Jarjestelma valmis (System Ready) -valo syttyy. Jos valo
ei syty, tai jos valo ei pysy kauaa vihredna, tarkista akuston varaus. PowerDrive-
moottorissa on virta padlla heti, kun se kytketdaan akustoon.

HUOM: Ulterrassa on vihredn Jdrjestelmd valmis -valon lisdksi punainen
Jdrjestelmdn tila (Status) -valo, joka palaa tasaisesti moottorin ollessa
lepoasennaossa, vilkkuu kun moottori nousee tai laskee, ja on sammuksissa kun
moottori on alhaalla kiyttéasennossa.

Virta pois: sammuta Terrova/Ulterra -moottori painamalla virtandppainta noin
kolme sekuntia, kunnes vihred valo sammuu. Ulterra sammuu automaattisesti
15 tunnin padstd, jos se on kdyttamattdmana telakointiasennossa. PowerDrive
sammuu, kun se irrotetaan akustosta.

VAROITUS: Kun moottori tai sen varsi kédnnetdédn asennosta toiseen, pidd
huoli ettei mitédn jdd liikkuvien osien vdliin!

Terrova ja PowerDrive kaytto

Kdyttoasento: [0ysdad syvyyskauluksen ruuvia,
paina moottorin vapautusvipua, ja tyénnd moottori = o
pois lepoasennosta samalla kaantden se e cleldronika
kayttéasentoon (pystyyn). Varmista, etta - .
moottori myds lukittuu pystyasentoon,
jolloin moottori  ei padse kallistumaan
kaytdon aikana. Laske moottori haluttuun
kayttdsyvyyteen, liu'uta syvyyskaulus alas ja
kirista se niin, etta moottori pysyy asetetussa
syvyydessa.

Syvyys-

3 kauluksen
9 ruvi

Nosto/lasku-
avustimen
kotelo

(vain Terrova)

Lepoasento: pida moottorista toisella kadella
kiinni, [6ysaa syvyyskauluksen ruuvia ja paina )
kallistusvipu alas. K&anna ja veda moottori

takaisin lepoasentoon siten, ettd se lukkiutuu -f‘-"-'__:;
paikoilleen (vapautusvipu napsahtaa kiinni). b van sdamspwys
Liu'uta syvyyskaulus ala-asentoon ja kiristd i

se. &9

Moottori
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HUOM: Terrova BT -moottoreissa on moottorin nostoa ja laskua helpottava
mekaaninen jousi, joka saattaa rikkoutua esim. kovista iskuista. On térkedd,
ettd moottorin syvyyttd sddtdessd moottori ei pédse putoamaan vapaasti ala-
asentoonsa!

Moottorin syvyyden sddto: pysdytda moottori/potkuri. Pida moottorista kiinni
toisella kddella, |16ysad syvyyskauluksen ruuvia, nosta tai laske moottori haluttuun
syvyyteen. Laske syvyyskaulus alas ja kiristd syvyyskauluksen ruuvi.

HUOM: moottorin tulee olla véihintdén 30 cm syvyydessd.

Ulterra kdytto

Kdyttdasento: moottorin kdantd kayttdasentoon tapahtuu joko Ulterra-
jalkapedaalilla tai i-Pilot/i-Pilot Link -kaukosaatimella.

Paina jalkapedaalin Mode painiketta siten, ettd keltainen valo
(keskimmainen) syttyy. Paina harmaata Potkuri-painiketta kerran, jolloin
moottori laskeutuu kdyttéasentoon automaattisesti.

Paina i-Pilot -kaukosddtimen Laske/nosta moottori -ndppadinta kaksi
kertaa, jolloin moottori laskeutuu kayttéasentoon automaattisesti.
Paina i-Pilot Link -kaukosiitimen perusndkymassa YLOS/ALAS
-nappaintd. Paina OIKEA -valikkondppadintd, jolloin moottori laskeutuu
kdyttdasentoon automaattisesti.

Lepoasento: moottorin kddntd lepoasentoon tapahtuu automaattisesti joko
Ulterra-jalkapedaalilla tai i-Pilot/i-Pilot Link -kaukosdadtimella.

Paina jalkapedaalin Mode-painiketta siten, etta keltainen valo
(keskimmainen) syttyy. Paina harmaata Potkuri-painiketta kaksi kertaa,
jolloin moottori nousee lepoasentoon automaattisesti.

Paina i-Pilot -kaukosdatimen Laske/nosta moottori -ndppainta kerran,
jolloin moottori nousee lepoasentoon automaattisesti.

Paina i-Pilot Link -kaukosiitimen perusndkymassa YLOS/ALAS
-ndppdintd. Paina VASEN -valikkondppdintad, jolloin moottori nousee
lepoasentoon automaattisesti.

VAROITUS: Kun moottori tai sen varsi kiddntyy asennosta toiseen, pidé huoli

ettei mitddn jad liikkuvien osien vdiliin!

HUOM: Jos laitteeseen tulee jokin vika esim. virransy6tté katkeaa akun
tyhjenemisen vuoksi, katso tdmdn ohjekirjan lopusta kuinka Ulterra voidaan
kédntdd takaisin lepoasentoon kdsin.
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Syvyyssdato: moottorin syvyyssdatd tapahtuu automaattisesti joko Ulterra-
jalkapedaalilla tai i-Pilot/i-Pilot Link -kaukosaatimella.

Paina jalkapedaalin Mode painiketta siten, ettd keltainen valo
(keskimmainen) syttyy. Paina Ohjaus oikea -painiketta pohjassa, jolloin
moottori laskeutuu syvemmalle. Paina Ohjaus vasen -painiketta pohjassa,
jolloin moottori nousee ylemmas.

Paina i-Pilot -kaukosdatimen Moottorin saatd ylos/alas -ndppdinta.
Paina i-Pilot Link -kaukosiitimen perusndkymdssa YLOS/ALAS
-ndppdintd. S4ada moottorin kiyttésyvyyttd YLOS/ALAS -nappaimella.

HUOM: Potkuri pysdhtyy automaattisesti syvyysséddén ajaksi.

Moottorin kuljetus:

Nosta moottori telakointiasentoon ja tarvittaessa siirrd/kirista syvyyskaulus
ohjausmoottoria vasten. Varmista, ettd moottori on tiukasti lepokiinnikkeissdan
ennen kuin |3dhdet ajamaan esim. veneen pdamoottorilla, jolloin
sahkdkeulamoottoriin tulee kohdistumaan tdrinaa ja heilahteluja.

Kuljetusasento

Kayttdasento
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Jalkapedaalin kaytto

Kaikkia jalkapedaalin toimintoja on helppo kayttda jalalla tai kdsin. Tarvitaan
vain kevyt kosketus. Jalkapedaalin liitantdjohto on joustava ja niin pitka, ettd voit
kayttda jalkapedaalia ldhes missa tahansa veneessadsi.

* Pedaalin kdyttdo matottomissa veneissd: Moottorin mukana tulee nelja
kumitassua. Jos jalkapedaalia kdytetdadn padosin pehmustamattomilla pinnoilla,
aseta kumitassut pedaalin pohjassa oleviin lokeroihin. Liu'uta kumitassut
lokeroihin kunnes ne lukkiutuvat paikoilleen.

Ohjaus vasen Ohjaus oikea

Nopeus-
saatd

TN ISO T

Hetkelinen/jatkuva
ajo, CON-painike

Hetkellinen ajo

PowerDrive -jalkapedaali
(ks. Ulterra/Terrova -jalkapedaalin kuva timin ohjeen sivulta 6)

* Hetkellinen ajo: Paina hetkellisen ajon painiketta kaynnistddksesi potkurin.
Painikkeen vapautus pysdyttdad potkurin.

 Hetkellinen/jatkuva ajo, CON-painike: Painamalla CON- painiketta vaihdat
moottorin kdymadn joko hetkellisesti tai jatkuvasti. Kun moottori on jatkuvan
ajon tilassa, potkuri pydrii, vaikket painaisi pedaalin hetkellisen ajon painikkeita.
Hetkellinen/jatkuvan ajon ilmaisin (Constant On) valo palaa (vain Terrova ja
Ulterra), kun moottori on jatkuvan ajon tilassa. Kun moottori on hetkellisen ajon
tilassa, potkuri [ahtee kayntiin vain kun painat hetkellisen ajon painiketta.

* Oikea/vasen: Kun kallistat Terrova/Ulterra pedaalin poljinta eteenpdin, moottori
kaantyy oikealle. Vastaavasti taaksepain kallistus kdantdaa vasemmalle. Voit myds
kaantaa moottoria painamalla pedaalin oikea/vasen nuolipainikkeita. Pienet, alle
yhden asteen korjaukset ohjauksessa voidaan suorittaa napdyttamalla kevyesti
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vasen/oikea nuolipainikkeita. PowerDrive-pedaalilla kadntd tapahtuu painamalla
pedaalia oikealle/vasemmalle.

HUOM: Laite on suunniteltu kéddntdmddn moottori tdydet 360 astetta.
Tarkkaile, ettei johdot ylikierry varren ympdirille.

* Ajo eteen/taalkse: Moottori pydrittaa potkuria aina samaan suuntaan, joten voit
kaantaa kulkusuuntasi kdantamalla moottoria 180 astetta.

* Nopeuden sdito: Nopeuden saatd tapahtuu kadantamalla jalkapedaalin oikeassa
laidassa olevaa potkurin pydrimisnopeuden sdadinta. Saatimen sisdaanrakennettu
pulssimodulaatiojdrjestelma takaa potkurin portaattoman nopeussdaddn. Pyorita
sdadintad jalalla tai kadelld muuttaaksesi nopeutta.

Vain Terrova ja/tai Ulterra -pedaalien ominaisuuksia:

« Autopilotti: Painamalla autopilotti (AP) painiketta kdynnistat tai sammutat
AutoPilotin/Alykk&an AutoPilotin. Autopilotin ilmaisin (AutoPilot On) palaa seka
jalkapedaalissa ettd moottorin ohjausyksikdssa autopilotin ollessa paalla.

e Taivasankkuri: Paina jalkapedaalin Taivasankkuri-painiketta, jolloin
Taivasankkuri kytkeytyy padlle. Sijainti voidaan tarvittaessa tallentaa, jolloin
laite kdyttdd automaattisesti seuraavaa tyhjdd/vapaata tallennusnumeroa/
muistipaikkaa.

Vain Ulterra-pedaalin ominaisuuksia

Jalkapedaalin MODE-painikkeella otetaan kayttédn ja poistetaan kdytdstd
jalkapedaalin erityiset Ulterra-ominaisuudet. Ominaisuudet ovat kdytossd vain
MODE-painikkeella aktivoidussa Ulterra-tilassa.

* Moottorin kdyttosyvyyden sdato: Paina MODE-painiketta, kunnes jalkapedaalin
keltainen Mode-valo palaa. Paina pedaalin Ohjaus oikea -painiketta, jolloin
moottori laskeutuu syvemmalle. Paina pedaalin Ohjaus vasen -painiketta, jolloin
moottori nousee ylemmas.

* Automaattinen kdytto/lepoasento: Paina MODE-painiketta, kunnes
jalkapedaalin keltainen Mode-valo palaa. Paina Potkuri-painiketta kaksi kertaa,
jolloin moottori siirtyy automaattisesti kdyttéasentoon. Paina Potkuri-painiketta
kerran, jolloin moottori palaa lepoasentoon.
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AutoPilot™/Alykis AutoPilot™

(Autopilot-ominaisuudet sisdltyviit i-Pilot/i-Pilot Linkiin)

Minn  Kota -autopilotti ohjaa venetta automaattisesti asetettuun
kompassisuuntaan adlykkadan ohjelmiston ja magneettisen kompassin avulla.
Perinteinen AutoPilot pitad uistelumoottorin osoitettuna asetettuun suuntaan,
mutta sivuttainen tuuli tai veden virtaama saattavat aiheuttaa poikkeamaa
todelliseen kurssiin. Alykds AutoPilot sen sijaan kéyttda ohjauksessa myds GPS:aa
ja pyrkii sen avulla pitamdan veneen autopilotin kdynnistyshetkella asetetulla
kurssilla sivuttaistuulesta/virtaamasta huolimatta.

HUOM: Alle 30 cm etdisyydelld sdhkémoottorin ohjausyksikéstd olevat
kookkaat rautaesineet tai magneetit saattavat haitata magneettisen
kompassin toimintaa.

Autopilotin kdyttd on helppoa: aktivoi jompi kumpi autopilotti ja kdanna
keulamoottori haluttuun suuntaan, minka jalkeen autopilotti kdantad veneen
nokan ja ldhtee ajamaan venettd automaattisesti valittuun suuntaan.

Huomioitavia seikkoja autopilottia kdyttdessa:

1. Automaattinen ohjauksen sammutus: jos jokin fyysinen este estda moottoria
kaantymasta, tai jos olosuhteet ovat erittdin tuuliset, automaattiohjaus saattaa
pysahtya. Lisdksi mika tahansa sahkdmoottorin jalkapedaalin painikkeen
painallus sammuttaa autopilotin.

2. Jos moottori nostetaan vedesta autopilotin ollessa paalld, ohjausmoottori
kdy vield 8 sekuntia sen jdlkeen kun moottori on lukittunut lepoasentoon. Ellei
autopilottia erikseen sammuteta, jdrjestelmdan jaa virta, joka kuluttaa akun
loppuun. Alé varastoi laitteistoa sammuttamatta autopilotia!

3. Kun veneen kapteeni on kddntdanyt sdhkémoottorin uuteen suuntaan,
laitteistossa on pieni viive ennen kuin kompassi on vakaantunut ja autopilotti
kykenee aloittamaan kulun asetettuun suuntaan.

4, Kaikenlainen tarind saattaa sekoittaa tilapdisesti autopilotin digitaalista
kompassia ja johtaa epavakaaseen ohjaukseen. Jos mahdollista, poista tarinan
aiheuttaja, esim. potkuriin juuttuneet roskat.

5. Suuret muutokset nopeudessa saattavat muuttaa hieman autopilotin
suuntimaa, mikd on kuitenkin normaalia.
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I-PILOT® JA I-PILOT® LINK™
Esittely

Minn Kota® i-Pilot® ja i-Pilot® Link™ ovat GPS-paikannusta hyddyntavia
ohjausjdrjestelmid, joihin voi tallentaa jalkia (iTrack) ja sijainteja, ja joiden
avulla venettda voi hallita ennenndkemattdmalla tavalla. Molemmat i-Pilot-
jarjestelmat koostuvat Minn Kota -sahkémoottorissa olevasta ohjausyksikdsta,
suunta-anturista ja erillisesta lanagattomasta kaukosadtimestd. Langattoman
kaukosadtimen selkeat ominaisuudet takaavat helpon ja automaattisen veneen
asemoinnin, joten kayttdja voi keskittyd paremmin esimerkiksi kalastukseen.
i-Pilot Link tarjoaa samat ominaisuudet kuin tavallinen i-Pilot, mutta lisdksii-Pilot
Link voidaan mm. liittda Etehernet-yhteensopivaan Humminbird kaikuluotain/
karttaplotteri yhdistelmalaitteeseen. Katso tarkemmat yhteensopivuustaulukot
osoitteista minnkotamotors.com tai humminbird.com.

HUOM: Samankaltaisuudestaan huolimatta i-Pilot ja i-Pilot Linkin laitteistot
eivit ole keskenddn yhteensopivia, joten esimerkiksi i-Pilot kaukosdddin ei
toimi i-Pilot Link jérjestelmdssd ja pdin vastoin. Poislukien kuitenkin Micro
Remote, joka toimii molemmissa jdrjestelmissd.

i-Pilot ohjausyksikko Bluetooth-painike

i-Pilot ohjausyksikkd sisdltdad herkdn digitaalisen
kompassin, ja se vastaanottaa signaaleja seka
GPS-satelliiteista ettd siihen liitetyistd Bluetooth-
laitteista (mm. i-Pilot kaukosaadin, suunta-anturi).
Siksi on tdrkedd, etta ohjausyksikélla on suora
ndkdyhteys sekd taivaalle etta siihen liitettyihin
laitteisiin.  Kaikki  ohjausyksikén  sisdltama
elektroniikka on vesitiiviisti suojattu ja sinetdity.

Ohjausyksikko
(Ulterra)
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i-Pilot Kaukosaaitimet

Valikkondppdimet

Kdsiajo

Navigointi

i-Pilot kaukosaatimet on jaettu kolmeen osioon: Kédsiajo (kuvassa punaiset),
Navigointi (kuvassa vihreit), valikkondppdimet (kuvassa siniset). Kasiajo-
osiot eivat vaadi GPS-signaalia toimiakseen, joten Kadsiajo-osion ndappdimilla voit
milloin tahansa ajaa ja ohjata venettd seka kdyttda potkurin toimintoja. Kaikki
muut osiot vaativat GPS-signaalin toimiakseen.

Lisaksi kaikkiin i-Pilot/LINK -jarjestelmiin on saatavilla lisdvarusteena Micro
Remote -kaukosaddin, jossa on vain yleisimmin kaytetyt ohjaus-, AutoPilot- ja
Taivasankkuri (Spot-Lock) -toiminnot. Micro Remote on ainoa kaukosaadin, joka
tulee vakiona Minn Kota PowerDrive BT 45 Spot-Lock -keulasahkémoottoreissa.
Hankkimalla lisdvarusteena myytavan tdyden i-Pilot -kaukosadtimen saadaan
myds PD BT 45 Spot-Lock -moottorista taysiverinen i-Pilot -keulasahkdmoottori.

i-Pilot kaukosdddinten ominaisuuksia

HUOM: Viittaukset i-Pilot kaukosddtimien ominaisuuksiin pdtevét kaikkiin
kaukosddtimiin, ellei erikseen toisin mainita.

Kaikki i-Pilot kaukosdatimet ovat vesitiiviitd, mutta ne eivat kellu vedessa.

i-Pilot kaukosaadinten kantama heikkenee oleellisesti, jos niita kdytetdan tai
ne on kiinnitetty jonkin metallisen (esim. alumiini tai terds) kohteen lahelle.
Kaukosaatimen ylapadtya ei mydskadn suositella peitettavaksi kdyton aikana.
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i-Pilot kaukosaadinten paristojen/akun kesto riippuu kayton tiheydestd, ja
etenkin siita, kuinka useasti ja kirkkaalla LCD-ruudun taustavaloa kdytetaan. Kun
kaukosadtimen paristo on lopussa, ruudulle ilmestyy pariston vahyytta ilmaiseva
symboli. Symbolin ollessa nakyvissa Taustavalo poistuu kdytosta paristojen
sadstamiseksi.

Kaukosddtimet kdynnistyvit ja sammuvat OK-ndppdimesta. i-Pilot kaukosdadin
sammuu automaattisesti 30 minuutin  kuluttua viimeisesta ndppdimen
painalluksesta, jos ne ovat kdynnissa olevan i-Pilot ohjausyksikén kantaman
sisalla. i-Pilot LINK -kaukosddatimen automaattisen sammutusajan voi
madrittdd 15-120 minuutiksi, tai asettaa kaukosddtimen pysymadn aina paalla.
Kaukosaatimet sammuvat kolmen sekunnin kuluessa siita, kun jdrjestelman
ohjausyksikkd sammuu, tai kun kaukosdadin viedadn sen kantaman ulkopuolelle.

i-Pilot LINK -kaukosdiatimen akun lataus

i-Pilot LINK -kaukosdatimen akku voidaan ladata silloin kun kaukosaadin on
pddlla tai pois pdaltda. Kaukosdadin voidaan ladata ainoastaan kaukosddtimen
mukana tulleella USB-kaapelilla (toisessa paassa erikoisliitin), ja teholdhteena
suositellaan kaytettdvaksi laitteen mukana tullutta muuntajaa. Lataamiseen
voidaan tarvittaessa kdyttdad mitd tahansa USB-muuntajaa, mutta ota huomioon
ettd laitteen mukana tuleva muuntaja on speksattu 2.1 A virralle.

Kaukosaditimien tunnistus (Bluetooth-pari)

Laitteen mukana tuleva i-Pilot kaukosdadin on esitunnistettu ohjausyksikélle
tehtaalla. Ohjausyksiksn p&alla on painike, jolla laitteita (kaukosdatimia, suunta-
anturi, kaikuluotain) voidaan tunnistaa ja lisatd jarjestelmaan.

Uusien kaukosddtimien tunnistaminen:

[System

1. Kytke virta uistelumoottoriin.
About

2a. Etsi i-Pilot-kaukosaatimen valikosta Jdrjestelmad |UpdateSoftware

(System) > Pari (Pair), mutta ala vield valitse sita. _

2b. Etsii-Pilot Link -kaukosaatimen valikosta Jarjestelma  [5°*5 - ?

(Sys'c.en?) > lli‘antuls"tal Parin muodostus (Pairing), mutta Back Close
ala vield valitse sita.

2c. Micro Remot -kaukosddtimien Bluetooth-parin muodostus on kuvattu
jaljempana tdssa oppaassa, kohdassa Micro Remoten tunnistus (Bluetooth).
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3. Paina sahkémoottorin ohjausyksikon Bluetooth-painike (PAIR) pohjaan.
Tasainen danimerkki alkaa soida. Aanimerkin aikana paina i-Pilot -kaukosaatimen
OK-painiketta/i-Pilot Link -kaukosaatimen Paritus/Parin muodostus (Pairing)
-valintaa.

4. Kun sahkdmoottorin ohjausyksikkd on onnistuneesti
tunnistanut ja yhdistanyt kaukosdaatimen, kolme
pitkad danimerkkia soi. Taman jalkeen kaukosdddin on
kayttovalmis.

Menu Edit

HUOM: Yksi kaukosdddin voi olla tunnistettuna
vain yhdelle ohjausyksikélle kerralla. Yhdelle i-Pilot
-ohjausyksikélle voidaan tunnistaa viisi (5) i-Pilot | Update Software
kaukosdddintd. Yhdelle i-Pilot Link -ohjausyksikélle
voidaan tunnistaa kolme (3) yhtd aikaa kdytéssd
olevaa kaukosdddintd.  Jos  ohjausyksikélle
tunnistetaan useampia kaukosddtimid, vanhimpien
kaukosdddinten tunnistustiedot hdvidvidt uusien
tieltd.

Pairing

nngﬂnln \

Adnitilat
i-Pilot ja i-Pilot Link -jarjestelmien ohjausyksikkddn on sisdadnrakennettu kaiutin,

joka piippaa eri tavoin eri tilanteissa. Laitteissa on valittavissa kaksi eri danitilaa,
joista toisessa danimerkkeja soitetaan useammin ja toisessa harvemmin.

Molemmissa adnitiloissa soitetaan seuraavat danimerkit:

Laitteen kdynnistyessa 4 lyhyttd danimerkkia
Adinitila 1 aktivoitu 1 ddnimerkki
Adinitila 2 aktivoitu 2 aanimerkkia
Bluetooth-painiketta (Pair) painetaan ohjausyksikosta Tasainen danimerkki
Bluetooth-laitteen tunnistus suoritettu 3 pitkad aanimerkkia
Navigoinnin keskeytys jalkapedaalilla/kaukosddtimelld Virheddni

Katso tdydellinen danimerkkilista alkuperdisesta ohjekirjasta osoitteessa www.
minnkotamotors.com (englanniksi).

Aénitilan vaihtaminen
1. Valitse valikko Valinnat (Options) > Aénitila (Audio Mode).

2. Valitse Tila 1 (Mode 1) tai Tila 2 (Mode 2).

Minn Kota sdhkékeulamoottorit, i-Pilot ja i-Pilot Link 27



Jarjestelman kaynnistys

Kun i-Pilot-jarjestelma ja sdhkdkeulamoottori on
onnistuneesti asennettu ja testattu, on aika vesilla
toimimiseen. Seuraavat toimenpiteet tulisi suorittaa
jokaisen jdarjestelmdn kdynnistyksen yhteydessa:

1. Liitd uistelumoottori akkuun ja laske moottori
veteen.

2a. Kdynnista i-Pilot -kaukosaddin painamalla OK-
nappainta. Siirry viestiruudusta Koti-nakymaan (ks.
kuva) OIKEA-valikkondppaimella.

2b. Kaynnista i-Pilot Link -kaukosdadin painamalla
OK-ndppainta. Siirry viestiruudusta Koti-ndkymadan
(ks. kuva) valitsemalla Hyvaksyn (I Agree) joko
kosketusndytdn tai kdytténdppdimien avulla.

3. Kaikki kaukosadatimen
kaytossa heti.

Kasiajo-toiminnot ovat

4. Loput toiminnot tulevat kayttdon, kun jarjestelma
kykenee vastaanottamaan vahintaan yhden palkin
verran GPS-signaaleja.

® i-Pilot=

You are responsible for the safe and
prudent operation of your vessel.
This product does not relieve you
from the responsibility for safe
operation of your boat.

You must avoid hazards to
navigation and always maintain a
permanent watch so you can
respond to situations as they
develop.

You must always be prepared to
regain manual control fo your boat.

You are responsible for
the safe and prudent
operation of your vessel.
This product does not
relieve you from the
responsibility for safe
operation of your boat.

Record ¥+ Lock

Cruise
Control
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Virrankulutus

i-Pilot/i-Pilot Link -ohjausyksikké kdynnistyy, kun uistelumoottori on
kaynnistynyt. Terrova BT -moottoreissa silloin, kun vihred Jarjestelma valmis
(System Ready) merkkivalo palaa. PowerDrive BT -moottoreiden tapauksessa
aina, kun moottorin virtakaapelit on kytkettynd akkuun. Taman vuoksi on erittdin
tarkeda irrottaa etenkin PowerDrive BT -moottori akusta kdytdén jdlkeen, silla
muutoin akku saattaa tyhjentya.

Ulterra BT -moottoreissa i-Pilot/i-Pilot Link kdynnistyy vasta, kun moottori
on liitetty akustoon, kdynnistetty, ja vihrea Jarjestelma valmis (System Ready)
merkkivalo palaa.

i-Pilot -kaukosaadin toimii kolmella AAA-paristolla. i-Pilot Link -kaukosddtimessa
on sisddnrakennettu ladattava akku. Paristojen/akun kesto riippuu mm. siitd,
kuinka useasti kaukosaddintd kdytetdadn ja onko esim. kaukosdatimen nadytén
taustavalo kdytdssa. i-Pilot -kaukosdadin sammuu automaattisesti 30 minuuttia
sen jdlkeen, kun jotain ndppdintd on viimeisen kerran painettu. i-Pilot Link
-kaukosddtimen automaattinen virrankatkaisu voidaan asettaa 15 min.—120
min. valille, tai se voidaan asettaa olemaan jatkuvasti paalla. Kaukosddtimet
sammuvat automaattisesti myds silloin, kun ne on viety ohjausyksikén kantaman
ulkopuolelle.

Laitteiston tarkkuus

i-Pilot-jarjestelman tarkkuus ja reagointikyky, jolla laitteisto ohjaa venetta, riippuu
monista tekijéistd. On hyva tuntea muutamia ndista tekijoistd, jotta laitteiston
toiminta on helpompi ymmartaa.

* Moottorin tyontovoiman suhde veneen painoon: Pienissa veneissa suurempi
tyontdvoima saattaa aiheuttaa ylikorjausta. Suuremmissa veneissd pieni
tyontdvoima saattaa hidastaa i-Pilotin reagointinopeutta.

* Tuuli/virtaama: Kova tuuli tai virtaama saattaa haitata i-Pilotin ohjauksen
tarkkuutta. Huomaa tama etenkin autopiloteja kayttdessa.

* GPS-signaalin voimakkuus: Mita parempi GPS-signaali, sen parempi
paikannuskyky.

* Akuston varaus: Mitd tdydempi akusto, sen parempi suorituskyky.
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Muita i-Pilot-jdrjestelmien toimintoja ja ominaisuuksia
Navigointi

i-Pilot hyddyntda seka GPS-satelliittien signaaleja ettd digitaalista kompassia
maddrittadkseen sijaintiaan, suuntimaa ja moottorin osoittamaa suuntaa.
Yksinkertaistettuna, ndiden ominaisuuksien avulla i-Pilot luo ja muistaa
paikannuspisteitd, joiden avulla se voi navigoida venettd automaattisesti.

i-Pilot ei voi navigoida ilman GPS-satelliittien tuottamaa informaatiota, joten
vahimmaismaara (1 palkki kaukosdatimen ruudulla) vastaanotettuja signaaleja
vaaditaan navigointiominaisuuksien kayttda varten. Paras hyoty laitteistosta
saadaan, kun i-Pilot kykenee vastaanottamaan neljdn palkin verran GPS-
signaaleja.

HUOM: GPS-signaalin vahvuus riippuu monista tekijéistd, mm. siitéd onko
i-Pilot-ohjausyksikélld esteetén ndkyvyys taivaalle. Esimerkiksi korkeat
rantavallit ja metsikké voivat haitata ndkyvyyttd.

i-Pilot-jarjestelmien erityisia navigointiominaisuuksia ovat Taivasankkuri,
AutoPilot,VakionopeudensdadinjaiTrack-jdljet. Lisdksii-Pilot LINK-jdrjestelmissa
voidaan mm. kayttaa reittipisteitd sekd Humminbird-yhteyden (Ethernet) avulla
karttakdyrien seuranta-ominaisuuksia ja reittipisteistd koostuvia reitteja.

iTrack-jdljet

Alkupiste Padtepiste
iTrack
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i-Pilot-jarjestelmat voivat tallentaa erityisia jalkiviivoja, iTrackeja, jotka koostuvat
perdkkaisista paikannustietojen tuottamista sijaintipisteistd. Pisteiden etdisyys
riippuu GPS-signaalien vahvuudesta ja tallennuksen nopeudesta. Jalki voidaan
mydhemmin toistaa, jolloin i-Pilot navigoi automaattisesti aiemmin kuljetun ja
tallennetun matkan. iTrack-jaljelld kulun aikana voidaan mm. muuttaa nopeutta
kadsin suuremmaksi tai pienemmaksi tai kayttaa esim. vakionopeudensaadinta.

HUOM:  iTrack-jclki ei ole Humminbird-karttaplottereiden kdyttdmd
perdkkdisistd reittipisteistd koostuva reitti, koska iTrack-jilkeen ei tallennu
yhtddn reittipistettd. Sen sijaan iTrack-jdljet rinnastuvat Humminbird-
laitteiden tallentamiin jdlkiviivoihin (ks. tarvittaessa lisdtietoja Humminbird-
pddtelaitteen kiyttéoppaasta).

i-Pilot-jdrjestelmien muistikapasiteetit

i-Pilotin muistiin (ohjausyksikéssa) mahtuu 16 tallennettua iTrack-jdlkea (yhden
jaljen pituus korkeintaan 3,2 kilometrid) ja 16 yksittdista taivasankkuripistetta.
Ndmad tallennukset pysyvat laitteen muistissa myos silloin kun laitteisto on
irrotettu akusta. Taivasankkurien ja jalkien muistit ovat toisistaan erilliset muistit,
eivatka ne voi tallentua toistensa paalle. Sen sijaan uusia taivasankkuripisteita
voidaan tallentaa vanhojen taivasankkuripisteiden paalle, samoin kuin uusia
iTrackeja vanhojen iTrackien paalle.

i-Pilot Link kykenee kdyttamaan sekd omaa ettda Humminbird-paatelaitteen
muistia (Ethernet-yhteys) iTrack-jalkien, taivasankkuripisteiden ja reittipisteiden
tallennukseen. i-Pilot Linkin omaan muistiin (ohjausyksikkd) mahtuu 16 iTrackia,
16 taivasankkuripistettd ja 16 reittipistettd. i-Pilot Linkiin tallennettuja tietoja
voidaan muokata ja siirtdd Humminbird-pddtelaitteella aivan samoin kuin
Humminbird-paatelaitteeseen tallennettuja jalkia ja reittipisteita.
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I-PILOT

KOTI - Avaa kotindkymdan

YLOS/ALAS - Selaa kaukosiitimen valikoita
ym.

OIKEA/VASEN - Valikkondppdimet, joiden
toiminnot vaihtelevat kulloisenkin toiminnon
mukaan

OK - Kdynnisti kaukosiadin. Hyviksy YLOS/
ALAS- ja OIKEA/VASEN -nippiimilli tehdyt
valinnat. Sammuta kaukosé&idin (paina 3 sek.)

Vdhennd nopeutta Ohjaus OIKEA

Kasvata nopeutta & Ohjaus VASEN

Nopeusasetuksen ohitus
(High Speed Bypass, HSB)
Kaynnista kaksoispainalluksella

Potkuri paille/pois

AUTOPILOT - Kdynnista AutoPilot tai
Alykis AutoPilot

GO TO - Mene taivasankkurille
(Spot-Lock) tai kulje iTrack

VAKIONOPEUDEN-
SAADIN TAIVASANKKURI (Spot-Lock)

a7 @ ¢ » opndbe

Otsikkorivi
ull
[ |

GPS-signaalin vahvuus | 10:50 A Kellonaika

Kaukosddtimen paristojen varaus

J

(vain Ulterra)

Moottorin akuston varaus ‘
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Nadyton kuvakkeet

i Taivasankkuri paalla

Taivasankkurin siirtyma (Spot-Lock Jog)

Perinteinen AutoPilot

| Alykas AutoPilot

iTrack tallennus kaynnissa

Q Kulku iTrackilla
/3

% Potkurin lukitus (vain tiettyjen Ulterran toimintojen aikana)

R _j* Syvyyssaato (vain Ulterra)

@} Kaukosadtimen nadyton kirkkauden saaté

(=)

Potkurin tila - kytketty, mutta pysdhdyksissa; pyorii; vilkkuu, kun
potkuri tulee kytkea

(10( )

Potkurin nopeusasetus, 0-10, puolen askeleen vdlein

07
mph

Maanopeus

Vakionopeudensddtimen asetettu nopeus

Nappainlukko paalla

() ]
& |

Valikoiden vieritys - selaa valikoita YLOS/ALAS -nédppaimilla
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Taivasankkurin (Spot-Lock) asettaminen

1. Paina kaukosdatimen Taivasankkuri-nappdinta.

2. Kaukosaatimen ruudulle ilmestyy taivasankkurin tilapdiset tiedot.

3. Selaa valikkoa YLOS/ALAS-néppaimilld ja valitse Tallenna (Save). Valitse
Taivasankkuripisteiden listasta haluamasi muistipaikka ja tallenna uusi
taivasankkuri VASEN-ndppdimella.

Taivasankkurista irrottaminen
1. Taivasankkurointi irtoaa, kun Taivasankkuri-ndppainta painetaan uudelleen, tai
kun valikosta valitaan Peruuta (Cancel).

Taivasankkurin haku muistista

1. Aja korkeintaan 400 metrin padhdn aiotusta Taivasankkuri-pisteestd ja paina
GO TO -ndppainta.

2. Valitse Taivasankkuri (Spot-Lock) -listasta haluttu piste ja hyvdksy valinta OK-
nappdimella.

Spot-Lock Jog/Taivasankkurin siirtymé (edellyttdd suunta-anturia)

1. Kun vene on asetettu Taivasankkuriin, voit tehda nopeasti 1,5 metrin siirtymiad
neljadn eri suuntaan asetetun ankkuripisteen ympdrilla.

2. Painanopeuden lisdys/vahennys (+ ja - -ndppdimet, siirtyma eteen/taaksepain),
tai ohjaus oikea/vasen (siirtyma oikea/vasen) -ndppaimid, jolloin vene siirtyy
automaattisesti 1,5 metria ndppdimen osoittamaan suuntaan.

Vakionopeudensaditimen kytkeminen pdille
1. Paina Vakionopeudensdadin-ndppainta kaukosddtimesta. v
2. Sen hetkinen GPS-nopeus ilmestyy ruudulle. Sadada vakionopeuden

arvoa + tai - -ndppaimella.

Vakionopeuden kytkeminen pois pailta
1. Paina Vakionopeudensaadin-ndppdinta kytkedksesi vakionopeuden pois paalta.

Nopeusasetuksen ohitus (HSB, High Speed Bypass)

1. Paina "jdnis”-ndppadinta kahdesti perakkdin. Potkurin nopeusasetus a
nousee automaattisesti arvoon 10.

2. Poistu HSB-tilasta painamalla "janis”-nappdinta kerran, tai painamalla
Vahenna nopeutta (-) -néppainta.
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AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen piille ﬂ
1. Paina AutoPilot-ndppainta kaukosaatimestd, jolloin AutoPilot tai Alykas
AutoPilot -kuvake ilmestyy kaukosaatimen ruudulle.

2. S3ada AutoPilotin suuntimaa kddntamalla moottoria normaaliin tapaan.
AutoPilot lukitsee suunnan automaattisesti uuteen moottorin suuntaan.

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen pois piilta
1. Paina AutoPilot-ndppdintd kaukosddtimesta kytkedksesi autopilotin pois
paalta.

iTrack-jiljen tallennus Q
1. Valitse YLOS/ALAS-ndppaimilld valikosta Tallenna (Record) ja -

hyvdksy valinta VASEN-ndppaimella.

2. Ruudulle aukeaa iTrack-muistipaikkojen lista, jota voi selata YLOS/ALAS-
nappaimilla.

3. Valitse haluttu iTrack-muistipaikka OK-nappdimelld, jolloin jdljen tallennus
alkaa valittémasti. Sen hetkinen veneen sijainti muuttuu automaattisesti
tallennettavan iTrack-jaljen Iahtopisteeksi.

4, Tallennuksen aikana voit ohjata venetta taysin vapaasti ja tarvittaessa kayttaa
AutoPilotia ja/tai Vakionopeudensaadinta.

5. Pysidytd iTrack-jéljen tallennus valitsemalla YLOS/ALAS-nappaimilla Pysaytd
(Stop) ja hyvaksymalla valinta VASEN-nappaimella.

6. iTrack-jaljen tallennus pysahtyy automaattisesti, jos tallenteen pituus ylittaa
3,2 km (2 mailia), tai jos Taivasankkuri- tai GO TO -nappdinta painetaan.

Kulku iTrack-jdljelld

1. Aja vene korkeintaan 400 metrin paahan tallennetusta jaljesta. iTrack-jaljen ajo
ei ala automaattisesti, ellei veneen sijainti ole riittavan lahella jalkea.

2. Paina GO TO -nappainta (Taivasankkuripisteiden lista aukeaa) ja heti perdan
paina OIKEA-nappdinta, jolloin tallennettujen iTrack-jalkien lista aukeaa
kaukosddtimen ruudulle.

3. Valitse YLOS/ALAS-nappéimilld haluttu iTrack. Valitse OIKEA/VASEN-
nappaimilla jaljen kulkusuunta Alkuun (To Start) tai Loppuun (To End).

4, Jarjestelma ohjaa veneen automaattisesti [ahimmalle iTrack-jdljen pisteelle ja
siita eteenpadin edelld valittuun suuntaan (alkuun/loppuun).

iTrack-jaljen kulku vastakkaiseen suuntaan

1. iTrack-jaljen kulkusuunta voidaan kddntda automaattisen navigoinnin aikana
valitsemalla YLOS/ALAS-ndppédimilld Taaksepdin (Reverse) ja hyviksymalld
valinta VASEN-ndppaimella.
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I-PILOT LINK

a

KOTI - Avaa kotindkymain

VALIKKO - Selaa kaukosadtimen nadyton valikoita.
Paina pohjassa (2 sek.) lukitaksesi kaukosiitimen
tai avataksesi kaukosiitimen lukosta (paina 2 sek.).

OK - Kdynnisti kaukosiidin. Hyviksy YLOS/ALAS-
ja OIKEA/VASEN -ndppdimilla tehdyt valinnat.

Sammuta kaukoséidin (paina 3 sek.)

% gl b () 1253PM

D)o (&

0
o

Kasvata/vihenni nopeutta (+/-)

TEMP68F  BRG126°  DPTH27ft

¥»:

Cruise Control

>

Ohjaus VASEN/OIKEA

Potkuri paille/pois

@
B

TAIVASANKKURI (Spot-Lock)

Otsikkorivi

I GPS-signaalin vahvuus
ool

Humminbird-yhteys - Valkoiset
nuolet osoittavat data-yhteytta
Humminbird-p&atelaitteen kanssa.
Harmaat nuolet: ei yhteytta.

-

Moottorin akuston varaus
(vain Ulterra)

Kaukosddtimen paristojen varaus

Infolaatikot
BRG Suuntima (Bearing) - Suunta, TEMP | Lampétila (Temperature) -
joka osoittaa veneen sen Humminbird-paatelaitteelta tuleva
hetkisestd sijainnista lampétilatieto
asetetun navigointikohteen
suuntaan
HDG Suunta (Heading) - Suunta, DPTH Syvyys (Depth) - Humminbird-
johon moottori on kddnnetty pdatelaitteelta tuleva syvyystieto
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KOTI-nakyman kuvakkeet

AutoPilot

Alykas AutoPilot (Advanced AutoPilot)

Tallennus (Record) - Aloita ja lopeta iTrack-jéljen tallennus

jolloin potkurin nopeus nousee automaattisesti arvoon 10. Sulje HSB
yhdella painalluksella.

Lukitse nappaimet (Lock Keys) - Lukitsee i-Pilot LINK -kaukos&atimen
kosketusndytdn ja ndppdimet. Voit kdyttdaa myds VALIKKO-ndppainta
ndppainten ja ndyton lukitsemiseen ja vapauttamiseen (ks. ed. sivu).

Q HSB - Kdynnista HSB (High Speed Bypass) kaksoispainalluksella,
)

S'. Vakionopeudensaadin (Cruise Control) - K&ynnistd tai sammuta

® | vakionopeudens&adin. Vakionopeudensaitimen ollessa kaytdssa +/-
-nappdimet sadtavat tavoitenopeutta sen sijaan ettd ne sdataisivat
potkurin nopeusasetusta.

Merkitse reittipiste (Mark Waypoint) - Merkitse reittipiste veneen sen
hetkiseen sijaintiin (GPS tulee olla kdytdssa).

Jarjestelma (System) - Sdada i-Pilot LINK -jarjestelman asetuksia.

Valinnat (Options) - Tee erilaisia saatoja i-Pilot LINK -jarjestelmaan.

Mene iTrackiin (GoTo iTrack) - Ajo iTrackille.

Mene reittipisteelle (GoTo Waypoint) - Ajo reittipisteelle.

Ulterra - Ulterra-kuvakkeella aukeaa valikko, jossa pddstadn
kdyttdmadn erityisid Ulterra-moottoreiden toimintoja.

¢
o
QO
—Cn
\i‘ Mene Spot-Lockiin (Go To Spot-Lock) - Ajo taivasankkuriin.

HUOMIO: Ndytén kuvakkeet muuttuvat tehtyjen asetuksien ja valikoiden
mukaan. Kuvakkeiden jdrjestystd voidaan muuttaa Valinnat -> Valikon
muokkaus (Menu Edit), ja kosketusndytén orientaatio voidaan myés halutessa
kidntcd kokonaan ylésalaisin (Valinnat -> Néytén kierto [Screen Rotate]).
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Mittaristo

HSB Potkurin Potkuri Maa- Vakionop.
pyorimis- pddlli/ nopeus siddin
nopeus  pois

SOG Maanopeus (Speed Over HSB (High Speed Bypass) - kuvake
Ground) - sen hetkinen A nikyvissd, kun HSB kdytossa.
nopeus maahan ndhden.

Potkuri pailld/pois - kuvake oo Vakionopeudensdddin - nakyvissd
nakyvissd, kun potkuri L\ . kun vakionopeudensdidin on

on aktiivinen. Pyorii, kun aktiivinen ja jokin tavoitenopeus on
potkurin pydrimisnopeus on asetettu.

enemman kuin 0. Vilkkuu, . .

kun potkuri tulee kytkes PROP Potkurin (Propeller) pyérimisnopeus

0-10 puolen yksikon vilein.

paille.

i-Pilot LINK -kaukosdatimen kaytto

Kaikki i-Pilot LINK -kaukosaatimen ruudun kautta avattavat valkot ja toiminnot
voidaan tehda joko kosketusnayton tai VALIKKO- ja OK-ndppdinten avulla. Alla
olevissa ohjeissa kaikki valinnat voidaan siis suorittaa joko kosketusnaytolla tai
kayttondappaimilla siten, ettd haluttu kohta valitaan ensin VALIKKO-nappaimella,
minka jalkeen valinta hyvaksytaan OK-nappdimella.

Taivasankkurin (Spot-Lock) asettaminen &
1. Paina kaukosaatimen Taivasankkuri-nappdinta.

2. Kaukosadtimen ruudulle ilmestyy taivasankkuriin sn.o153

liittyvat kuvakkeet
3. Tallentaaksesi taivasankkuripisteen napauta ensin , \
ruudulle tullutta taivasankkurin kuvaketta tai paina OK-

nappdinta. o \ }
. . istance
4, Valitse seuraavaksi ruudulta Tallenna (Save). Kun

oft

tallennus on onnistunut, Tallenna-kuvake havida
kaukosaatimen ruudulta.
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Spot-Lock Jog/Taivasankkurin siirtymé (edellyttdd suunta-anturia)

1. Kun vene on asetettu Taivasankkuriin, voit tehda nopeasti 1,5 metrin siirtymia
neljddn eri suuntaan asetetun ankkuripisteen ympdrilla.

2a. Paina nopeuden lisdys (+-ndppain, siirtyma eteenpadin), vahennys (- -ndppain,
siirtymad taaksepdin) tai ohjaus oikea/vasen (siirtyma oikea/vasen) -nappaimia,
jolloin vene siirtyy automaattisesti 1,5 metrid ndppdimen osoittamaan suuntaan.
2b. Voit myds kayttda kaukosadtimen ruudulla nakyvid suunta-painikkeita joko
kosketusndytdn tai VALIKKO- ja OK-nappdinten avulla.

Taivasankkurista irrottaminen
1. Taivasankkurointi irtoaa, kun Taivasankkuri-nappdintd painetaan uudelleen.
Taivasankkurin kuvakkeet haviavat kaukosaatimen ruudulta.

SL0000000163
Taivasankkurin haku muistista
1. Aja korkeintaan 400 metrin paahin aiotusta R ¢
Taivasankkuri-pisteesta. SL0000000163

6

2. Valitse kaukosaatimen ruudulta Mene Spot-Lockiin (Go  H®
To Spot-Lock). Ruudulle ilmestyy lista kaikista korkeintaan

400 metrin etdisyydelld olevista taivasankkuripisteista.

3. Valitse listasta haluttu piste, minka jalkeen jarjestelmd pigance
ohjaa veneen automaattisesti valitulle pisteelle. 1o0ft

Reittipisteen merkinti 90
1. Valitse kaukosaatimen ruudulta Merkitse reittipiste (Mark Waypoint).

Mene reittipisteelle (GoTo Waypoint)

1. Valitse kaukosaatimen ruudulta Mene reittipisteelle (Go

To Waypoint). Ruudulle ilmestyy lista kaikista korkeintaan  we1210

400 metrin etdisyydelld olevista reittipisteista. — 4
2. Valitse listasta haluttu piste, minka jalkeen jarjestelma 146t

ohjaa veneen automaattisesti valitulle pisteelle.

Peruuta Mene reittipisteelle -toiminto

1. Valitse kaukosdatimen ruudulta reittipisteisiin liittyvat kuvakkeet.
2. Valitse Peruuta (Cancel).
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Vakionopeudensddtimen kytkeminen piille w.
1. Valitse kaukosaatimen ruudulta Vakionopeudensaadin (Cruise Control). o ¢
2. Ruudulle ilmestyy vakionopeudensadtimen tavoitenopeus. Sadda
nopeuden arvoa + tai - -ndappaimella.

Vakionopeuden kytkeminen pois padlta
1. Valitse kaukosaatimen ruudulta uudelleen Vakionopeudensaadin (Cruise
Control), jolloin séadin menee pois paalta.

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen piille ' N
1. Valitse kaukosdatimen ruudulta AutoPilot, jolloin ruudulle &F ‘
ilmestyy AutoPiloteihin liittyvat kuvakkeet.

2. Voit kayttaa joko perinteista autopilotia (siniset kuvakkeet) tai oy
alykdsta autopilotia (keltaiset kuvakkeet). \\{)

|' )
1

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen pois pailta
1. Valitse kaukosadtimen ruudulta uudelleen AutoPilot-kuvake, jolloin autopilot
menee pois pdaltd ja siihen liittyvat kuvakkeet havidvat ruudulta.

iTrack-jdljen tallennus 9\0

1. Valitse kaukosaatimen ruudulta Tallenna (Record). Ruudulle ilmestyy
iTrack-jalkeen liittyvat kuvakkeet.

2. Kaynnistd potkuri ja ohjaa vene haluaamaasi kulkureittia pitkin.

3. Tallenna kuljettu jalki valitsemalla kaukosdatimen ruudulta iTrack-jalkeen
liittyvat kuvakkeet ja Pysahdy ja tallenna iTrack (Stop and Save iTrack).

Kulku iTrack-jdljelld

1. Aja vene korkeintaan 400 metrin paahan tallennetusta jaljesta. iTrack-jaljen ajo
ei ala automaattisesti, ellei veneen sijainti ole riittavan lahella jalkea.

2. Paina Kulje iTrack (Go To iTrack) -kuvaketta, jolloin

|ahistolla olevien tallennettujen iTrack-jalkien lista aukeaa  ITo0ooo000006 ®
kaukosaatimen ruudulle. GDJ
3. Valitse listasta haluttu iTrack ja kulkusuunta Alkuun (To oft

Start) tai Loppuun (To End).

Peruuta kulku iTrack-jaljelld
1. Valitse kaukosaatimen ruudulta iTrack-jalkeen liittyvat kuvakkeet ja Peruuta
(Cancel).
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i-Pilot Link ja Humminbird-yhteys

i-Pilot LINK -jarjestelmaan sisdltyy ominaisuuksia, jotka voidaan kdynnistda vain
Humminbird-paadtelaitteelta, mutta joita voidaan sen jdlkeen rajatusti kayttaa ja
saataa (esim. kulkusuunta) tai kytketd pois paalta i-Pilot LINK -kaukosaatimella.
i-Pilot LINK -jdrjestelmd ja Humminbird-pddtelaite tulee yhdistda toisiinsa
Humminbird Ethernet -yhteydelld joko suoraan (edellyttdd mahdollisesti
lisdvarusteena myytadvia Ethernet-kaapeleita ja -adaptereita) tai Humminbird
Ethernet -kytkimen kautta.

Circle Mode: voit asettaa Humminbird-paatelaitteella pisteen, jonka ympari i-Pilot
LINK -jarjestelma ohjaa venetta automaattisesti ympyran muotoisella radalla.
Ympyrdn sadettad ja kulkusuuntaa voidaan muuttaa i-Pilot LINK -kaukosdatimella.

Karttakdyrien seuranta: voit asettaa i-Pilot LINK -jarjestelmdn seuraamaan
Humminbird AutoChart -kartan syvyyskdyrid, vesikasvillisuusrajoja  tai
pohjankovuuskayrid. Ominaisuus edellyttdd, ettd Humminbird-pddtelaitteella
on kdytdssa lisdvarusteena myytdva AutoChart ZeroLine -muistikortti. Katso
lisdtietoja kdyrista Humminbird-pdatelaitteen ohjekirjasta.

Reitit: voit asettaa i-Pilot LINK -jarjestelman seuraamaan jotain Humminbird-
pddtelaitteelle tallennettua reittid. Reitti voidaan muodostaa Humminbird-
pddtelaitteella myds i-Pilot LINK -jdrjestelmddn tallennetuista reittipisteista.
Huomaa, ettd voit tarvittaessa pysahtyd taivasankkuripisteelle kesken reitilla
kulun, jolloin reitin navigointi tauotetaan ja sita voidaan jatkaa kun taivasankkuri
irroitetaan.

i-Pilot LINK Humminbird-yhteyden avulla voit myods kdyttdd ja ohjata
sdhkdkeulamoottoria suoraan Humminbird-pditelaitteelta. Kun i-Pilot LINK
-jarjestelma on onnistuneesti kytketty Humminbird-paatelaitteeseen (Ethernet-
yhteys), kaikki valikot paivittyvat automaattisesti. Taman jalkeen i-Pilot-
navigointi (i-Pilot Navigation) tulee asettaa paalle (On) Humminbird-paatelaitteen
valikoista, jolloinvoidaan esimerkiksi asettaa erilaisia halytyksidjaautomaattisesti
synkronoida i-Pilot LINKiin tallennetut iTrack-jaljet, taivasankkuri- ja reittipisteet
Humminbird-paatelaitteen muistiin.
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MICRO REMOTE

i-Pilot Micro Remote -kaukosdatimessa onvain
yleisimmin kdytetyt ohjaus- ja GPS-toiminnot.
i-Pilot Micro Remote -kaukosaatimessa ei ole
nayttod, eika erityista valikkojarjestelmaa,
kuten tdysikokoisissa i-Pilot/i-Pilot LINK
-kaukosadtimissa.

AUTOPILOT - Kdynnista AutoPilot tai
Alykés AutoPilot

TAIVASANKKURI (Spot-Lock)

Vdhennd nopeutta

Ohjaus OIKEA

Qe o o

Kasvata nopeutta Ohjaus VASEN
Nopeusasetuksen ohitus

Potkuri péille/pois (High Speed Bypass, HSB)
Kaynnistd kaksoispainalluksella

Jos kaytdssa on taysi i-Pilot/i-Pilot LINK -jdrjestelmd, johon on kytketty suunta-
anturi ja Taivasankkuri (Spot-Lock) on aktiivinen, suunta/nopeusnappadimet

0 6" toimivat Taivasankkurin siirtyméan (Spot-Lock Jog) ndppaimina.
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Taivasankkurin (Spot-Lock) asettaminen ‘?

1. Paina kaukosdatimen Taivasankkuri-nappdinta.

2. Taivasankkuri-pisteitd ei voida tallentaa Micro Remote
-kaukosadtimelld, mutta silla asetettu piste voidaan tallentaa, jos kdytdossa on
myds tadysi i-Pilot/i-Pilot LINK -kaukosaadin.

Taivasankkurista irrottaminen
1. Taivasankkurointi irtoaa, kun Taivasankkuri-nappadintd painetaan uudelleen.

Nopeusasetuksen ohitus (HSB, High Speed Bypass) a
1. Paina "jdnis"-ndppdintd kahdesti perdkkain. Potkurin nopeusasetus

nousee automaattisesti arvoon 10.

2. Poistu HSB-tilasta painamalla "jdnis”-ndppainta kerran, tai painamalla Vahenna
nopeutta (-) -nappainta.

1. Paina AutoPilot-ndppdintd kaukosddtimesta, jolloin AutoPilot tai
Alykéds AutoPilot -kuvake ilmestyy kaukos&atimen ruudulle.

2. S33da AutoPilotin suuntimaa kdantamadlla moottoria normaaliin
tapaan. AutoPilot lukitsee suunnan automaattisesti uuteen moottorin suuntaan.

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen piille a

AutoPilotin ja Alykkiin AutoPilotin kytkeminen pois pailti
1. Paina AutoPilot-ndppdintd kaukosddtimesta kytkedksesi autopilotin pois
paalta.

HUOM: Kiytdssd olevan AutoPilot/Alykds AutoPilot -ominaisuuksien vililld
voidaan vaihtaa ainoastaan tdyden i-Pilot/i-Pilot LINK -kaukosddtimen tai
i-Pilot LINK -jdrjestelmddn liitetyn Humminbird-pddtelaitteen avulla.
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MICRO REMOTEN TUNNISTUS (BLUETOOTH)

Minn Kota i-Pilot/i-Pilot LINK -jdrjestelmissa voidaan kayttdaa yhtena
kaukosdatimenda (max. 5 kaukosaadinta/mobiililaitetta) Minn Kota Micro Remote
-kaukosaddinta. Muodosta Bluetooth-pari ohjausyksikdn ja Micro Remoten vilille
nain:

1. Paina ohjausyksikén PAIR-nappdin
pohjaan (tasainen danimerkki soi).

2. Paina Micro Remote -kaukosdatimen
"janis”- ja AutoPilot-painikkeet yhta
aikaa pohjaan.

Téllin siis kaikki kolme (PAIR, "janis”
ja AutoPilot) nappdinta ovat yhta aikaa
pohjassa.

PAIR-ndppdin

3. Kun 3 perakkaista aanimerkkia soi, Micro Remote on yhdistetty
jarjestelmaan onnistuneesti.

”}dnis”-ndppain
(HSB/High Speed
Bypass -ndppéin)

AutoPilot-ndppdin
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MOBIILISOVELLUS JA OHJELMISTOJEN PAIVITYS

i-Pilot-jarjestelmaa (i-Pilot/i-Pilot LINK) voidaan ohjata ja sen ohjelmisto
voidaan paivittdd mobiilisovelluksen avulla. Sovellus on saatavilla Bluetooth-
yhteensopivalle Android- tai Apple-mobiililaitteellesi laitteen sovelluskaupasta.
Huomaa, ettd i-Pilot ja i-Pilot LINK -jarjestelmille on kummallekin oma
sovelluksensa, mutta joissa kuitenkin on tdysin samat toiminnot. Toiminnoilla
voidaan ohjata i-Pilot-jarjestelmaa aivan kuten i-Pilot-jarjestelmdn omalla
kaukosadtimelld. Katso lisatietoja sovelluksessa kaytetyistda symboleista ja
lyhenteistd tasta oppaasta oman i-Pilot-jarjestelmasi kaukosaatimen kohdalta.

™ i-pilot v Mobiili-

Valikko sovellukseen
saatavilla
paivitys

AutoPilot Taivas-
HSB ankkuri
Ohjaus
Nopeus + OIKEA
Potkuri
Ohjaus paalld/pois

VASEN

Nopeus -

Potkurin PROP STATUS SOG N PROP SPEED Potkurin
tila 0.0 mpn SF R o nopeus
Maa- HSB

nopeus

Taivasankkuri/
AutoPilot

Huomaa, ettd mobiilisovellus voidaan kaynnistda esittelytilaan (Demo Mode),
jossa sovelluksen toimintoja voi testata. Esittelytilan voi tarvittaessa vaihtaa
varsinaiseen kayttotilaan sovelluksen valikon kautta.

D ipilot=

Demo
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i-Pilot-jarjestelmien ohjelmistopdivitys

i-Pilot-jarjestelman ohjausyksikén ja kaukosdatimen ohjelmistot voidaan
pdivittda i-Pilot-mobiilisovelluksen avulla.

HUQOM: i-Pilot-kaukosddtimen pdivitys tapahtuu vasta sen jdlkeen kun
ohjausyksikké on pdivitetty.

1. Lataa mobiililaitteellesi i-Pilot-sovellus ja/tai paivita se uusimpaan versioonsa
(sovelluksen kotindkyman oikeassa ylakulmassa on alaspain osoittava nuoli, josta
painamalla sovellus voidaan helposti paivittaa).

2. Yhdistd mobiililaite i-Pilot-ohjausyksikkédn: muodosta Bluetooth-pari
laitteiden valille kdynnistamadlld mobiililaitteen Bluetooth-ominaisuus, jonka
jalkeen paina i-Pilot-ohjausyksikén paalla olevaa Bluetooth-nappédinta (PAIR)
pohjassa ja hyvdksy uusi yhteys mobiililaitteella.

HUOM: Modbiililaitteen tulee olla i-Pilot-ohjausyksikén Bluetooth-kantaman
sisdépuolella koko pdivityksen ajan!

3. Kaynnista i-Pilot-mobiilisovevllus. Alkuruudun jilkeen valitse sovelluksen
vasemman ylakulman valikosta i-Pilot Software Update.

4. Jos laitteiston ohjelmisto on ajan tasalla, mobiilisovellus ilmoittaa "Software
Up To Date”, muussa tapauksessa "New Software Available”.

5. Valitse "New Software Available” ja sen jalkeen "Press to begin Update”.

6. Seuraa naytolle tulevia ohjeita. Taman osion jalkeen i-Pilot-ohjausyksikko on
pdivitetty.

HUOM: i-Pilot-mobiilisovellus ei pysty kommunikoimaan suoraan i-Pilot-
kaukosddtimen kanssa, eli i-Pilot-kaukosddtimen pdivitys tapahtuu vain
i-Pilot-ohjausyksikén kautta.

HUGOM: Varmista, ettd i-Pilot-kaukosddtimessd on tarpeeksi virtaa (akku/
paristot) pdivitystd varten!
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i-Pilot-kaukosaadin: Update Software

1. Paina KOTI-ndppdinta ja valitse Jdrjestelma
(System) -valikosta P&ivita ohjelmisto (Update New Software
Software). Available

2. Jos kaukosaatimelle ei ole saatavilla paivitysta, Current 1.100
kaukosaddin ilmoittaa ettd "No New Software New 1.130

Found”, muussa tapauksessa valitse "Update”. Update Cancel

3. Paivityksen lopuksi kaukosdadin kdynnistyy
uudelleen automaattisesti ja palaa takaisin aloitusnakymadan, minka jalkeen
paivitys on valmis.

i-Pilot LINK -kaukosédddin:

1. Valitse kaukosadtimen kotindkyman Jarjestelma
(System) -valikosta Pdivita ohjelmisto (Update

TEMP---- HDG 271° DPTH

Software). <
2. Jos kaukosdatimelle ei ole saatavilla paivitystd,

kaukosaadin ilmoittaa ettd "No New Software Found”,

muussa tapauksessa valitse "Update”. New Software
Available

3. Paivityksen lopuksi kaukosaddin kdynnistyy
uudelleen automaattisesti ja palaa takaisin
aloitusndkymaadn, minka jdlkeen paivitys on valmis.

Current V=1.021
New V=1.022
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YLEISET HUOLTOTOIMET

1a. Valkoiset Riptide-moottorimallit soveltuvat kaytettavaksi seka suolaisessa
ettd makeassa vedessd. Suolavedessa ajon jdlkeen laite tulisi huuhdella makealla
vedelld ja kasitella vesipohjaisella silikonisuihkeella.

1b. Mustat (muut kuin Riptide-moottorit) eivat ole tarkoitettu kaytettavaksi
suolaisessa vedessa. Suolavesikayttd mitatdi takuun!

2a. Potkuri tulee puhdistaa sadnnéllisin valiajoin. Jos siimaa on tarttunut
potkurin ympdrille, poista se huolellisesti, silla siima voi hiertaa tiivisteet rikki.
Jos moottorin sisddn pddsee vettd, moottori vaurioituu. Irrota moottori akusta ja
suorita puhdistus aina 20 kdyttdtunnin valein.

2b. Weedless Wedge -potkurit on suunniteltu toimimaan erittdin tehokkaasti
ja siten, ettei niihin tartu levaa. Suorituskyvyn yllapitamiseksi potkurin lapojen
reunat tulee pitda tasaisina. Jos reunat ovat kuluneet tailovilla, ne voi hioa hienolla
hiekkapaperilla jalleen tasaisiksi.

3. Lataa sdahkdmoottorin ajoakku tdydeksi jokaisen kayttdkerran jdlkeen. Ellei
kaytdssasi ole erillista virranhallintapaneelia tai Minn Kota -akkulaturia, irrota
sahkdmoottori akun latauksen ajaksi.

4. Moottorin ollessa pitkadn poissa vedestd, irrota se akusta ja ruiskuta kevyesti
silikonia metalliosiin. Lataa akku tdyteen kdytdén jdlkeen ja pidd akun navat
puhtaina. Voit puhdistaa myds komposiittivarren silikonipitoisella aineella.

5. Komposiittivarsi vaatii myos saannéllista puhdistusta ja voitelua.

HUOM: Ald kiiytd voiteita tai rasvaa moottorin liittimisséi.
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POTKURIN VAIHTO

HUOM: Irrota moottori akusta aina ennen potkurin huoltotéité!

* Pida kiinni potkurista ja irrota kiinnitysmutteri ja prikka.

* Jos vetosokka on kulunut tai rikkoutunut, pidd akseli paikoillaan painamalla
ruuvimeisselilld akselin lovipaata.

» Kddanna potkuri vaaka-asentoon ja veda suoraan ulospdin. Jos vetosokka irtosi,
paina se takaisin paikalleen.

* Asenna uusi potkuri vetosokan suuntaisesti.

« Kiinnita prikka ja kirista mutteria noin 1/4 kierrosta sen jdlkeen, kun mutteria ei
voi endd kaantaa sormin. Ylikiristaminen saattaa vaurioittaa potkuria!

Potkuri

Lovipdd

Mutteri

Prikka

Vetosokka

Minn Kota sihkékeulamoottorit, i-Pilot ja i-Pilot Link 49



ULTERRA-MOOTTORIN KAANTO LEPOASENTOON
KASIN JA SYVYYSSAADON RESETOINTI

Jos esimerkiksi akku tyhjenee, eika Ulterraa saada lepoasentoon normaalisti
i-Pilot/i-Pilot LINK -kaukosadtimen tai Ulterra-jalkapedaalin avulla, moottori
voidaan nostaa kasin seuraavien ohjeiden avulla.

HUOM: Jos Ulterra-moottori kddnnetdcdn lepoasentoon kdidsin, moottoria
ei voida kdyttdd normaaliin tapaan ennen kuin valtuutettu huolto on
palauttanut moottorin tehdasasetuksille. Kdyttdjd ei voi itse palauttaa laitetta
tehdasasetuksille!

1. Ruuvaa moottorin (veneesta katsoen) oikeanpuoleinen sivupaneeli irti.
_
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3. Veda kiinnityskielekettd ulospdin ja nosta samalla rikia kaantémoduulin
kuoresta yléspain kunnes riki liikkuu vapaasti ylds alas.

Kaddntomoduulin kuori

Kiinnityskieleke

4. Vapauta moottorin kannakkeen salpa, ja voit nostaa ja kdantda moottorin
kannakerampeille.

\

| 2. Kadnna
| lepoasentoon

1. Vapauta kannakkeen
salpa
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5. Kiinnitd moottori rampeille moottorin mukana tulleen kiinnityshihnan
avulla. Hihnassa oleva metallilenkki voidaan kiinnittdda moottorista I6ytyvdan
kiinnityskohtaan.

6. Kiinnita lopuksi alussa irroitettu sivulevy takaisin paikoilleen.
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Ulterra-moottorin syvyyssdddon resetointi

Jos Ulterra-moottorin syvyyssdatoon tulee vika, tai jos moottori ei telakoidu oikein,
kokeile moottorin resetointia. Jos tdma ei poista vikaa, ota yhteys huoltoon.

1. Jos moottori on paalld, sammuta se painamalla virtandppéain pohjaan (vihred
Jarjestelma valmis -valo sammuu).

2. Kdynnista moottori painamalla virtandppain pohjaan, jolloin vihred Jdrjestelma
valmis -valo syttyy.

Virtandppain Jarjestelman tila -valo
3. Odota 3 sekuntia. . . .
Jarjestelma valmis -valo
4. Paina virtandppdinta kolme
kertaa perakkdin 2 sekunnin
sisalla.
o I rsoree
5. Punainen ja vihred merkkivalo T svsTam resov
alk?\vat Vll.kk.ua ja U.Iterra kay Minn Kota Riptide Ulterra
|3pi resetointiprosessin: -hallintapaneeli

- moottori kddantyy automaattisesti oikeaan asentoon, minka jdlkeen moottori
nousee yldasentoonsa ja laskee noin 15 cm alaspdin.

6. Kun punainen merkkivalo sammuu ja vihred Jdrjestelma valmis -valo jaa
palamaan tasaisesti, resetointi on valmis.
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MUISTIINPANOJA
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TAKUU

Myoénnamme laitteelle ostopdivdsta lukien kahden (2) vuoden takuun. Takuu
koskee laitteessa mahdollisesti ilmenevida teknisida vikoja ja Takuu koskee
laitteessa mahdollisesti ilmenevia teknisia vikoja ja valmistusvirheita.

Takuu ei koske sellaisia vikoja, jotka ovat aiheutuneet laitteen huolimattomasta
kasittelysta, kuten esim. paristojen valuminen tai mekaanisestaiskusta syntyneet
vauriot.

Takuu ei mydskdan koske laitteen ohjekirjan vastaisesta kdyttamisestd aiheutuvia
vikoja tai laitteen aiheuttamia valillisid vahinkoja, esim. ylijannite.

Mikali laitetta on korjattu muualla kuin maahantuojan omassa huollossa, takuu
ei ole voimassa.

Epdselvissa tapauksissa ota ensin yhteys myyjdliikkeeseen tai
sahkdpostitse maahantuojalle osoitteeseen info@comstedt.fi

Takuu ja huoltokaytanto

Takuuaikaisen ja sen jdlkeen ilmaantuvien vikojen korjaamiseksi on laite
|dhetettdva suoraan maahantuojalle osoitteella:

Comstedt Finland huolto
Anopintie 10 B 31, 40530 JYVASKYLA
Huollon puh. 020 198 00 43, sdhkoposti: info@comstedt.fi

Takuuaikaisen huollon yhteydessa liita kirjallinen selvitys havaitsemastasi viasta ja
laitteen ostokuitti, laitteen sarjanumero, ostopdivamaara,
kauppiaan nimi.

Endura C2 ja Endura Max 1"
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