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INSTALLERA TERROVA

Din nya Terrova levereras med allt du behéver fér att direkt kunna installera den pa baten. Motorn kan monteras direkt pa
baten eller i kombination med ett Minn Kotas snabbkopplingsfaste, fér enkel montering och demontering. For installation
med en snabbkopplingsfaste, se installationsanvisningarna som medféljer fastet. For att hitta information om kompatibla
fasten och ndrmsta aterférséljare, besdk comstedt.se. Fér att installera motorn direkt till baten, félj instruktionerna i den har
handboken. Vanligen |3s artikellistan, monteringsinstruktioner och notera vilka verktyg som behévs, innan du bérjar med

installationen. For ytterligare produktsupport, bes6k comstedt.se.

ARTIKELLISTA INSTALLATION

Pos. 'ﬁ:;::‘eel-r Beskrivning Qty.
AA 2994864 BAG ASSEMBLY - (BOLT, NUT, WASHERS) 1
1 2263462 BOLT-MOUNTING-1/4X2 W/STG 6
2 2261713 WASHER-1/4 6
3 2263103 NUT NYLOK 1/4-20 MTG 6
4 2301720 WASHER-MOUNTING RUBBER 6
5 ® MONTERING MOTOR 1
6 2390800 ¢ | LANYARD, REMOTE W/ CARABEENER 1
7 29940754 | REMOTE ASY, IPILOT 1
A 2397101 ¢ | MANUAL, QUICK REF,, IPILOT 1.6 1
8 2994076 ¢ | REMOTE ASSEMBLY LINK TOUCHSCREEN 1
9 2373241 4 | CABLE, USB REMOTE CHARGER LINK 1
10 2375901 ¢ | ADAPTER, USB DC POWER LINK 1
11 2996400 ¢ | HEADING SENSOR ASSEMBLY 1
12 490389-1 4 | CABLE, ETH (M12-M-M12-F, 30 1
13 2211415 CABLE-EXTENSION, PD/AP 110" 1
2092600 | PIN-DRIVE1.06" LG SS 1
1 2262658 PIN-DRIVE 1" X 3/16" S/S 1
2151726 WASHER-5/16 STD (S/S) 1
B 2091701 WASHER-PROP (LARGE) 1
2053101 NUT-PROP,NYLOC (MED) 5/16 SS 1
1 2093101 NUT-PROPNYLOC,LG, 3/8 SS 1
2091160 PROP-WW?2 (3-5/8") REAMED 1
17 2341160 PROP-WW2 (4.5) W/ADP.RING 1
2331160 PROP-WW?2 (4) W/ADP.RING 1
BB 1378131 PROP IND 2091160 WDLS WDG Il 1
CcC 1378160 PROP KIT 2341160 112# WW2 1
DD 1378132 PROP IND 233160 WDLS WDG I 1
EE 2994721 FT PED ASY, TRV, W/SPOT LCK 1
FF 2994859 BAG, ASY-TERROVA/V2, RUB BUMPERS 1
18 2325110 PAD, FOOT PEDAL 5
A 2327132 INSTALLATION INSTRUCTIONS TERROVA 1
A 2397103 ¢ | MANUAL, QUICK REF,, IPILOT LINK 3.0 1

A Ejvisad i artikellista

% Denna artikel ingar i en enheten och kan inte bestallas separat.
4 Endast tillganglig pd modeller som &r fabriksmonterade med i-Pilot eller i-Pilot Link.
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INSTALLERA TERROVA

ATT TANKA PA VID MONTERING

Det rekommenderas att motorn monteras sa néra kélens centrumlinje som méjligt.
(Midskepp) Sakerstall att utrymmet under monteringsytan ar fri fér genomgaende
borrhal och att det finns plats for brickor och muttrar. Sékerstall att stédytan ligger
tillrackligt 13ngt frén batkanten. Motorn far inte stéta emot nagot nér den sanks
ner i vattnet eller hissas upp till forvaringslage. Overvag ett snabbkopplingsfaste
eller adapterbeslag nar du installerar din motor. For att se lista med tillbehér besok
comstedt.se.

NODVANDIGA VERKTYG OCH HJALPMEDEL

e #3stjarnmejsel. e 7/16" ringnyckel eller skiftnyckel.
e Borr e Enandra person for att hjalpa till med
e 9/32"Borr (3,6mm) installationen
INSTALLATION
Installera Terrova

n a. Placera fastet pa en upphéjd jamn yta,
exempelvis en arbetsbank. Motorn ska

positioneras i forvaringslage.

b. Avlagsna de fyra skruvarna till sidokonsolerna
med en #3 stjairnmejsel. Tva av dessa skruvar
hittar du pa vardera sidan av fastet.

OBS! Motorn kan vaga upp till 30 kg. Vi
rekommenderar att du tar hjalp av en andra

person med installationen.

Skruv sidokonsol

Uppfalld
Nedséankt
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INSTALLERA TERROVA

E c. Avlagsna hdger sidokonsol. E

d. Svéng vanster sidokonsol ut frén
bottenplattan.

ﬂlr(/‘r /=
|((c

{/
al

&

Bottenplatta

\ Vénster sidokonsol

Hoéger sidokonsol

H e. Kontrollera att kablarna fran batteriet &r

frankopplade, eller att strombrytare, om sa
utrustad, ar i lage "av".

Stromkablar

Kontrollera att motorn &r monterad pa en plan yta och
inte ar ansluten till en stromkalla.

n f.  Placera fastet sa ndra centrumlinjen eller batens
kollinje som mojligt. Motorn kan monteras

pa antingen babord eller styrbord sida av
baten, baserat pa dina personliga 6nskemal.
Kontrollera placeringen av motorn i uppfalld och
nedfalld position. Las igenom "6vervaganden av
placering” i bérjan av avsnittet "Installation”.

Kol

o— Batdack

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.
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INSTALLERA TERROVA

B DU BEHOVER

O #4x6

g. Nar motorn ar i nedsankt lage, se till att axeln ar
1-1/2" (38mm) ut fran relingen. Axel, propeller
och propellerhus far inte stéta pa nagra hinder
nar den ar nedfalld och driftsatt.

h. Kontrollera att fastet &r i vag. Anvand
gummibrickor (punkt #4) for att skapa en jamn
yta, vid behov.

i. Detrekommenderas att anvanda minst 4 av de Borra har
] g Bottenplatta
6 halen i bottenplattan fér att f& ett minimum av e ey /
tva skruvar pa varje sida som sitter med langsta oo 5 g ,/
mdjliga avstand isér. 6 skruvar kan anvandas, ett o/
minimum ar 4 skruvar. ©

O

j.  Borra genom dicket pa baten med ett 9/32" o
(7.2mm)-borr pa markerade platser.

R

Borra har

6 | minnkotamotors.com ©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.



INSTALLERA TERROVA

DU BEHOVER

]#IXG O #2x6 o #3 x 6 O #4x6

k. Satten1/4-20 x 31/2" (post #1) skruv i
varje férborrat hal. Skruven ska passera
genom bottenplattan och batdéck. Om
gummibrickor (post #4) anvands, ska de sitta
mellan bottenplatta och batdack. Se till att

fésta motorn med skruvarna pa bada sidor av
bottenplattan.

I.  Placera en platt bricka (post #2) och sedan en
nylock-mutter (post #3) vid slutet av varje skruv
och dra &t. Kontrollera att alla skruvférband ar Bétdack

atdragna Gummibricka q;\
' /C' )

) i Nylock-mutter Platt bricka ®
OBS! For att forhindra kallhardning av

rostfritt stal, anvand inte fér hdg hastighet pa

installationsverktyg. Vatning av skruvarna eller en
montagepasta kan férebygga kallhardning.

E m. Montera den hégra sidokonsolen. m

n. Svang tillbaka vanster sidokonsol till dess ratta
position pa bottenplattan.

A
.

|

Y,

0 Q-Q-Q
Y — |

&<

i
" Bottenplatta
|}

\ Vanster sidokonsol
AY

Hoger sidokonsol

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.
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INSTALLERA TERROVA

E o. Avlagsna de fyra skruvarna till Sidokonsolerna
med en #3 eller #2 stjarnmejsel. Tva av dessa
skruvar hittar du pa vardera sidan av fastet.

‘ \ Skruv sidokonsol

m DU BEHOVER

L #18 x 5

p. ldentifiera Fotpedalen (pos #EE) och vénd
botten mot dig. Montera gummifétterna (pos
#18) pa angivna positioner.

- ~~

OBS! Gummifétterna rekommenderas nar du
anvander pedalen pa ytor som ej &r belagda med
matta.

Fotpedal
placering
gummifétter
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KABELDRAGNING FOR UNIVERSAL SONAR & I-PILOT LINK

Kabeldragning for Universal Sonar & i-Pilot Link

Din trollingmotor kan vara forinstallerad med Universal Sonar-givare. Universal Sonar &r en 2D-givare med temperatursensor,
som &r integrerad i botten av trollingmotorn. Den arbetar med frekvensen 83/200 kHz. Om du ansluter givaren till ett
kompatibelt ekolod* ger den dig en 2D-ekolodsbild av vad som hénder direkt under din trollingmotor. Tack vare att givaren ar
integrerad, skyddas den mot omgivning. Aven givarkablage sitter val skyddat och trasselfritt.

| vissa situationer kan luftbubblor stiga mot ytan och "fastna" pa givaren - och da paverka Universal Sonar-prestandan. Om
detta hander, torka av givaren med ett finger. (med motor avstangd)

Alla Universal Sonar-motorer ar utrustade med intern jordkabel, vilket innebar att felaktig riggning kommer orsaka givar-
stérningar. Detta kan orsaka skador pa din trollingmotor, skador p& annan batelektronik och andra battillbehér. Las avsnittet
Batteri & Kabeldragning i denna manual foér korrekta instruktioner.

OBS! Universal Sonar ger endast 2D-sonar som arbetar med 83/200 kHz. Den stédjer inte skarmar som kréver hégre

frekvens &n 455 kHz eller 800 kHz (Down Imaging, Side Imaging, etc.). Down Imaging (DI)-enheter ar inte kompatibla
med Universal Sonar. Se kompatibilitets-listan for att hitta férteckning med kompatibla ekolod har: minnkotamotors.
com. *Kraver adapter som saljs separat. For aktuell lista med kompatibla ekolod och korrekt adapterkabel, besck
minnkotamotors.com.

Din trollingmotor kan vara forinstallerad med Universal Sonar-givare. Fér mer information om kompabilitet och Universal
Sonar, besék comstedt.se. Din trollingmotor kan ocksa vara utrustad med férinstallerad i-Pilot eller i-Pilot Link. Fér mer
information om majligheterna med GPS navigationssystem i din i-Pilot eller i-Pilot Link, hanvisas du till manual fér respektive
funktion, besdk comstedt.se.

Universal Sonar och i-Pilot Link kraver kabelanslutning fér att ansluta till extern enhet. Denna kontakter finner du pa
trollingmotorn, under kontrollhuvudet. Systemet for i-Pilot behéver inga externa kablage for anslutning. Om endast en
kontakt finns tillganglig, beror detta pa att din motor &r utrustad med i-Pilot-system. Om endast en kontakt finns, &r den
ansluten till Universal Sonar. Om det finns tva kablar, &r den ena ansluten till Universal Sonar och den andra till i-Pilot Link.
Folj Minn Kota's rekommendationer for kabeldragning for att optimera mobilitet och maximal funktion. Kabeldragningen
kommer vara densamma oavsett antal kablar pa din enhet. Félj anvisningarna fér korrekt kabeldragning.

Kablaget for Universal Sonar ar skarmade for att minimera stérningar. For att skydda kabelns skarm bor inte kabeln
installeras sa den ligger spénd eller runt vassa kanter. Om du anvénder buntband, dra &t med matta. Eventuellt
6verskottskabel ska buntas i en 16s 6gla av inte mindre an 4" (10cm) i diameter.

For att minimera risk for stérningar, sékerstéll att trollingmotor och ekolod férses med strém fran separata batterier. Las
avsnittet "Batteri & Kabeldragning" i denna manual foér korrekta instruktioner.

For att enklare kunna identifiera kablar som kommer fran Kontrollhuvud, se diagrammen nedan som visar i detalj hur
kabelanslutningen fér Sonar och i-Pilot Link ser ut.

Attapolig kontakt Férlangningskabel
till Universal Sonar

Fyrpolig kontakt

i-Pilot Link kabel
i-Pilot Link-kabel fran

kontrollhuvud
HM m Universal Sonar-kabel

Kontaktl&snin Kontaktlasning fran kontrollhuvud

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc. minnkotamotors.com | 9



KABELDRAGNING FOR UNIVERSAL SONAR & I-PILOT LINK

n a. Placera motorn i nedfallt lage.

b. Lokalisera kablage fér Universal Sonar och/eller
i-Pilot Link, under Kontrollhuvudet.

A OBS!

Att INTE folja rekommendationen fér kabeldragning for
Universal Sonar och/eller i-Pilot Link (om utrustad med
detta) kan leda till skador som inte técks av produktens
garanti. Led kabeln bort frén kldmrisk och andra
omraden som kan leda till att kabeln béjs i skarpa vinklar.
Kabeldragning pa annat satt &n anvisat, kan skada
kablarna med klamskador eller avskuren kabel som foljd.

c. Universal Sonar-kabel och/eller kabel for i-Pilot
Link ska féras hela vagen genom Spiralsladden.
Den/dom ska ledas ur Spiralkabeln vid botten av
denna, dar den ansluts till Fastet.

10 | minnkotamotors.com

Kontrollhuvud

i-Pilot Link

Universal
Sonar

Sy,
Spiralsladd e
-y,

Sy,
Sy,
S N
Ry
.
Sy,
ny,

C 5

gD

Bottenplatta

OBS! Efter att Universal Sonar-kabeln och/eller
kabeln for i-Pilot Link leds ut ur Spiralkabeln,ska
den dras enligt definierad kabeldragning fér baten,
med minimal yttre paverkan. Kontrollera den valda
kabeldragningen noga for att sakerstalla att det inte

finns nagra vassa kanter, hinder eller blockeringar som

kan skada kablarna.

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.



ANSLUTA FORLANGNINGSKABEL TILL UNIVERSAL SONAR

Ansluta forlangningskabel till Universal Sonar

Universal Sonar-kabeln kan vara for kort fér att nd ekolodet. Om kabeln ej nar till fram ekolodet du vill anvénda, s finns det
en 4,4 meter lang férlangningskabel tillgénglig. Minn Kota rekommenderar att anvédnda MKR-US2-11.

n a. Placera motorn i nedfallt 1age.
Kontrollhuvud

b. Lokalisera Universal Sonar (om installerad) vid
Bottenplattan.

Universal

c. Lokalisera Universal Sonar fyrpolig kontakt
i anden pa férldngningskabeln till Universal
Sonar. Kontakten &r svart med kontaktldsning i
rostfritt stal.

OBS! Ditt ekolod boér vara avstangt tills
denna procedur ar fardig.

Bottenplatta

Fyrpolig kontakt Universal

Sonar-kabel fran OBS! Om kabeln ej nr till fram ekolodet du
Kontrollhuvud

vill anvanda, sa finns det en 4,4 meter lang

foérlangningskabel tillganglig (MKR-US2-11) (saljs
separat).

d. Sikta in stiften p& Universal Sonar-kontakten T
A Foérlangningskabel
fran Kontrollhuvudet med den matchande till Universal Sonar

uttaget till Universal Sonar férlangningskabel
eller ditt ekolod. Tryck kontakten med bestamd
hand in i uttaget for Universal Sonar. Vrid

kontaktlasningen tills de &r tata. ﬂﬁ

= \
e. Koppla samman den andra &ndan av adapter- Universal Sonar-kabel
pluggen till ekolodet. Fdlj tillverkarens Kontaktlésning frén Kontrollhuvud
instruktioner.

Fyrpolig kontakt

OBS! Kontakterna ar passningskodade for att

férhindra felaktig installation .

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc. minnkotamotors.com | 11



INSTALLERA PROPELLERN

Installera Propellern

n DU BEHOVER

#I7xl O#5x1 OQ#6x1 [#14x]

A OBS! E Brytpinne\;o%_\ “1\ ) Drivaxel

Koppla frdn motorn ifran batteriet fére
propellermontering. -

Propeller

a. TaBrytpinnen (Pos #14) och tryck den genom

halet i Drivaxeln. Positionera brytpinnen Prop Bricka ———@
horisontellt genom att greppa Drivaxeln och @>——— Prop Mutter
vrida denna med Brytpinnen pa plats.
b. Riktain Propeller (pos #17) sa &r den ar m Propeller

horisontell och parallell med Brytpinnen. Tryck
pa propellern pa Drivaxeln och Brytpinnen tills
den ar dikt an med trollingmotorns enhet.

c. Montera Prop.Bricka (pos #15) och Prop.Mutter
(pos #16) pa dnden av Drivaxeln.

d. L3&s fast Drivaxeln med en platt skruvmejsel, dra
at muttern med en 9/16"-nyckel eller skiftnyckel.

e. Draat Prop Mutter 1/4 varv efter att inget glapp m S
finns. (25-35 in-lbs)

Prop Mutter
Prop Bricka

Propeller

/A OBS!

Dra inte at fér hart, det kan skada propellern.

Brytpinne

12 | minnkotamotors.com ©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.



BAT-RIGGNING & PRODUKT-INSTALLATION

Av sdkerhets- och garantiskal rekommenderar vi att du féljer "American Boat and Yacht Council (ABYC) standards" nar du
riggar baten. Andring av kabeldragning i bat, bor utféras av en kvalificerad marin-tekniker. Foljande specifikationer ar endast
allmanna riktlinjer:

/A OBS!

Dessa riktlinjer géaller fér allman riggning fér din Minn Kota-motor. Att driva flera motorer eller ytterligare elektriska apparater fran samma
strémkrets kan paverka den rekommenderade kabeldiametern och dimension pa sakringar. Om du anvénder léngre kabel &n den som
medféljer enheten, félj kabel- och sakringsguiden i tabellen nedan. Om din kabel éverstiger en langd pa 7,5 meter, rekommenderar vi att du
kontaktar kvalificerad marin-tekniker.

/A OBS!

N3gon form av dverlastskydd (ex sikring) maste anviindas. Kustbevakningens krav &r att varje ojordad strémférande ledare
maste skyddas av en manuell dterstélining, éverspanningsskydd eller sékring. Typen (spé&nning och strémstyrka ) av sakring maste vara
dimensionerad i enlighet med vilken trollingmotor som anvénds. Tabellen nedan ger rekommendation fér storlek pa brytare.

TABELL FOR LEDARAREA OCH SAKRING

Dimensionering av kabelarea och val av sékring ar endast beraknad enligt féljande antaganden:

1. Foér att inte dverskrida sakringens brytférmaga (Amp enligt tabell) férutsétts att max 3 ledare &r sammankopplade
enligt féljande - vid motor, pa batteriet eller p& extern kopplingsplint daremellan.
2. Kablar skall ha en isolationsklass som tal temperaturer motsvarande 105° C eller mer.
3. Spanningsfallet i kablarna far inte bli stérre 5% nér motorn kérs pa full effekt. (effekt beréknad enligt tillverkarens specifikationer)

MOTS(F;DI:ETI\_FT / MAX AMP DRAW SAKRING KABELLANGD FORLANGNING
1.5m 3m 4.5m 6m 7.5m
30 Ib. 30 6 mm? 6 mm? 8 mm? 16 mm? 25 mm?
40 |b, 45 Ib. 42 =0 Amp @12 VDC 6 mm? 8 mm? 16 mm?® 25 mm? 25 mm?
50 1b, 55 Ib. 50 60 Amp @ 12 VDC 8 mm? 16 mm? 25 mm? 25 mm? 25 mm?
70 Ib. 42 50 Amp @ 24 VDC 6 mm? 6 mm? 8 mm? 8 mm? 16 mm?
80 Ib. 56 60 Amp @ 24 VDC 8 mm? 8 mm? 8 mm? 16 mm? 16 mm?
101 Ib. 46 50 Amp @ 36 VDC 8 mm? 8 mm? 8 mm? 8 mm? 8 mm?
Engine Mount 101 50 60 Amp @ 36 VDC 8 mm? 16 mm? 25 mm? 25 mm? 35 mm?
112 Ib. 52 60 Amp @ 36 VDC 8 mm? 8 mm? 8 mm? 8 mm? 8 mm?
Engine Mount 160 116 (2) x 60 Amp @ 24 VDC 35 mm? 35 mm? 35 mm? 35 mm? 35 mm?
E-Drive 40 50 Amp @ 48 VDC 6 mm? 6 mm? 6 mm? 6 mm? 6 mm?

OBS! Lingd pa forlangningskabel avser avstandet fran batterierna till ledarna pa trollingmotorn. Konsultera webbplats

efter tillgéngliga alternativ. Varden fér maximal strémférbrukning upptréder endast sporadiskt under utvalda férhallanden

och bor inte anvandas som kontinuerlig uppskattning.

Reference
United States Code of Federal Regulations: 33 CFR 183 — Boats and Associated Equipment ABYC E-11: AC and DC Electrical Systems on

Boats

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.
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VALJA RATT BATTERIER

VALJA RATT BATTERIER

Motorn kommer fungerar med bly-syra, 12 volts batteri / batterier som klarar djupurladdning. Fér basta resultat, anvand
marinbatteri med minst 105 amp.timmars klassning, som klarar djupurladdning. Omsorg och vard av batteriet kommer
forbattra batteriets livslangd, och ge dig strém nar du behéver det. Att inte ladda bly-syra batteri (inom 12-24 timmar) &r
den vanligaste orsaken till att batteriet slutar fungera. Anvand multi-stegs laddare for att minska risken for 6verladdning.
Vi erbjuder ett stort sortiment av laddare som passar dina ladd-behov. Om du anvénder ett startbatteri for att starta din
utombords bensinmotor, rekommenderar vi att du anvander ett eller fler separat(a) batteri(er) till din Minn Kota. Fér mer
information om batterival och riggning comstedt.se.

/\ VARNING

Koppla aldrig samman polerna (+) och (=) fran samma batteri. Sakerstall att inga metallféremal kan falla ned pa batteriet och
kortsluta polerna. Detta skulle omedelbart leda till kortslutning och mycket stor brandrisk.

A O0BS!

Se avsnittet “TABELL FOR LEDARAREA OCH SAKRING” i foregiende sektion for att hitta ratt spanningsbrytare
eller sakring till din motor. Fér motorer som kraver 60-amp brytare, rekommenderas Minn Kota MKR-19 60-amp
Spanningsbrytare.

/A OBS!

Las féljande information innan du ansluter motorn till batterierna fér att undvika skador pa motorn och/eller orsakar ogiltig
garanti.

YTTERLIGARE OVERVAGANDEN

Anvanda DC eller Generatorladdare

Din Minn Kota trollingmotor kan vara utvecklad med en intern jordkabel, fér att férhindra stérningar pa givaren. De flesta
generatorladdare tar inte hansyn till jordkabeln. Dessa externa anslutningar kan skada annan ansluten elektronik och
elsystemet pa din trollingmotor, vilket orsakar ogiltig garanti. L4s noga igenom manualen till laddaren eller rédfraga
tillverkaren, innan anvandning for att sékerstalla att den &r kompatibel.

Minn Kota rekommenderar anvéndning av Minn Kota-laddare for att ladda batterier som ar anslutna till din Minn Kota-motor.
Detta eftersom de har utvecklats for att fungera med trollingmotorer med intern jordkabel.

Tillbehor Kopplade Till Trollingmotor-Batteri

Betydande skador p& Minn Kota-motor, din batelektronik, och baten kan uppsté om felaktiga kopplingar gérs mellan dina
trollingmotor-batterier och andra batterisystem. Minn Kota rekommenderar batteri som endast driver trollingmotorn. Om
méjligt, koppla tillbehér till separat batterisystem. Radio och ekolod bér inte kopplas till ndgot trollingmotor-batteri da
stérningar frdn motorn &r oundviklig. Om du ansluter ytterligare tillbehér till ndgot trollingmotors batterisystem, eller gér
kopplingar mellan trollingmotor-batterier och andra batterisystem pa baten - observera informationen som féljer.

14 | minnkotamotors.com ©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.



KOPPLA SAMMAN BATTERIERNA

Negativ (-) koppling maste kopplas till negativ pol pa samma batteri som trollingmotorns negativa batterisladd &r ansluten
till. Pa illustrationen pa sidan 16 &r detta batteri mérkt "Lag Sida"-batteri. Anslutning till nagon annat trollingmotor-batteri
ger positiv spanning i "jorden" for detta tillbehoér, som kan leda till kraftig korrosion. Skador som orsakas av felaktig anslutning
mellan batterisystem tacks ej av garantin.

Starthjilpsystem och batterivaljare

Starthjalpsystem och batterivéljare kopplar samman minussidan pa sammankopplade batterier. Om du kopplar dessa system

o

till batteriet pa “Hég sida” eller “Mellersta batteriet” i diagrammet pa sidan 17 kommer din trollingmotor och annan elektronik
skadas. Det enda Trollingmotor-batteriet som &r saker att koppla till dessa system &r till batteriet pa “Lag Sida”.

OBS! Intern jordkabel ar férsedd med en 3 amp sakring. Felaktig anslutning likt det som beskrivs har ovan som medfér

overskridande av 3 amp, kommer |6sa ut sakringen och ytterligare skador kommer férhindras. Om detta intraffar kommer
RF-stoérningar fran trollingmotorn pa givare och annan elektronisk utrustning vara mer signifikant. Om sékringen léser ut,
bor felkallan hittas innan sakringen byts ut. Ersattningssakringen bér vara 3 amp eller mindre. En intakt sakring innebar
inte ratt riggning per automatik; betydande skador kan uppsta genom felkopplingar utan att uppna 3 ampere strém.

KOPPLA SAMMAN BATTERIERNA
12-Volt Systems
1. Setill att motorn &r avsténgd (hastighetsvaljare pa "av" eller "0")
2. Anslut positiv (+) rod motorkabel till positiv (+) batteripol.
3. Anslut negativ (-) svart motorkabel till negativ (-) batteripol.
4

For din sékerhet - s&tt inte igdng motorn innan propellern &r i vattnet.

For din sdkerhet - satt inte igdng motorn innan propellern &r i vattnet. Om du monterar ett kontaktdon till batteripolerna,
observera att korrekt polaritet erhalls och flj instruktionerna fér din bats bruksanvisning. Se kopplingsschema pa
kommande sidor.

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc. minnkotamotors.com | 15



SERIEKOPPLA BATTERIER

SERIEKOPPLA BATTERIER (OM DIN
MOTOR KRAVER SA)

+24 Volt till trollingmotor

24'V0|t Systems Till trollingmotor negativ positive (eller strémbrytare )
Tva 12-volt batterier krévs. Batterierna maste 24 Volts Seriekoppling
seriekopplas enligt kopplingsschemat, fér att generera
24 volt. B 8 8 8
1. Setill att motorn &r avstangd (hastighetsvéljare pa Neg-  Pos+ Neg-  Pos+

IIOII)

. . o . Batter #1 (L&g Sida) Batter #2 (Hog Sida)

2. Anslut en kabel till den positiva (+) polen pa batteri 1 T e e

och en kabel till den negativa (-) polen pa batteri 2. Tva 12-volts batterier seriekopplade fér 24 volt

3. Anslut positiv (+) réd motorkabel
till positiv (+) batteripol pa batteri 2.

4. Anslut negativ (-) svart motorkabel till
negativ (-) batteripol pa batteri 1.

Foér din sékerhet - satt inte igdng motorn innan propellern &r i vattnet. Om du monterar ett kontaktdon till batteripolerna,
observera att korrekt polaritet erhalls och félj instruktionerna fér din bats bruksanvisning.

e  Fordin sikerhet, koppla fran motorn frén batteriet/batterierna nir motorn inte &r i bruk eller nar batteriet/batterierna
laddas.

e Ejkorrekt utférd koppling av 24/36 volts system, kan leda till att batteriet exploderar.
e  Setill att anslutningarna till batteripolerna sitter ordentligt.

e Batterierna bor placeras i ett ventilerat utrymme.

16 | minnkotamotors.com ©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.



36-Volt Systems

Tre 12-volts batterier kravs.
Batterierna maste seriekopplas enligt

kopplingsschemat, for att generera 36
volt. Till trollingmotor negativ

1. Setill att motorn ar avstangd

]

24 Volts Seriekoppling
(hastighetsvaljare pa "0")

SERIEKOPPLA BATTERIER

+36 Volt till trollingmotor
positiv (eller strémbrytare )

36 Volts Seriekoppling

2. Anslut en kabel till den positiva (+) B 8 B8 8 8 8
polen pa batteri 1 (?ch till den ne.gatlva Neg - Pos + Neg - Pos + Neg - Pos +
(-) polen pa batteri 2, och ytterligare
en kabel fran positiv (+) pol pa batteri Batter #1 (Lag Sida) Batteri #2 (mitten) Batter #3 (Hog Sida)

2 till negativ (-) pol pa batteri 3.

Tre 12-volts batterier seriekopplade f6r 36 volt

3. Anslut positiv (+) réd motorkabel till
positiv (+) batteripol pa batteri 3.

4. Anslut negativ (-) svart motorkabel till
negativ (-) batteripol pa batteri 1.

For din sékerhet - satt inte igdng motorn innan propellern &r i vattnet. Om du monterar ett kontaktdon till batteripolerna,

observera att korrekt polaritet erhalls och flj instruktionerna fér din bats bruksanvisning.

e Ejkorrekt utférd koppling av 24/36 volts system, kan leda till att batteriet exploderar.
e Setill att anslutningarna till batteripolerna sitter ordentligt.

e Batterierna bor placeras i ett ventilerat utrymme.

e  Fordin sikerhet, koppla frdn motorn fran batteriet/batterierna nar motorn inte &r i bruk eller nar batteriet/batterierna
laddas.

Detta slutfor installationen av din Terrova. En komplett manual kan laddas ner

fran minnkotamotors.com.

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.
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MINN KOTA

Heading Sensor Montering
2996400

KOMPATIBEL MED ALLA BLUETOOTH® AKTIVERADE i-PILOT® OCH i-PILOT® LINK™ SYSTEM

Artikel-

Pos. T Beskrivning Qty.
A 2996400 | HEADING SENSOR ASSEMBLY 1
SCREW-#8-18X11/2 PPH TY AB SS
a 2393400 | icTAINLESS STEEL* e
2 x HEADING SENSOR 1

% Denna artikel ingdr i en enheten och kan inte bestéllas separat.

FUNKTIONER

HEADING SENSOR FUNKTIONER

Minn Kota Heading sensorn férser Bluetooth-kompatibla i-Pilot eller i-Pilot Link utrustade Minn Kota-motorer med batens kompassriktning.
Den &r utrustad med en kompass som kanner av batens kurs. Kursen anvénds av i-Pilot eller i-Pilot Link-systemen fér navigationsfunktioner,
som Spot-Lock Jog. Heading sensorn innehaller ingen GPS-mottagare och manévererar eller &ndrar inte batens riktning. Minn Kota Heading
Sensor kan endast kommunicera med andra Bluetooth-kompatibla produkter.

Heading Sensorn bér inte anvandas som ett navigationshjélpmedel. Det kan leda till kollision, grundstétning, batskador, eller personskador.
Nar baten &r i rérelse kan vattendjupet &ndras fér snabbt for att du ska ha tid att reagera. Manévrera alltid din bat vid mycket Idga hastigheter
om du missténker grunt vatten eller nedsénkta féremal.

Installera inte Heading Sensorn i nérheten av metaller som jarn eller amnen som skapa magnetfalt eller andra stérningar. Heading Sensorn
maste monteras minst 24" (61cm) fran andra magnetiska eller jarnbaserade material pa baten.

ATT TANKA PA VID MONTERING

Innan du monterar din Heading Sensor, beakta féljande:

a.

Heading sensorn innehaller en kompass som upptéacker
ett magnetiskt falt. Installera inte Heading sensorn nara
jérnhaltiga metaller eller elkablar, sdsom batterier eller

stromkablar.

Montera Heading sensorn dar den har fritt luftrum for
kommunikation med och toppen av elmotorn, som &r utrustad
med ett Bluetooth-kompatibelt i-Pilot- eller i-Pilot Link
system, for optimal prestanda.

Kontrollera omradet under monteringsplatsen &r plan och
utrymme fér att bolla hal finns - och att skruvar/muttrar inte
skadar befintliga komponenter under monteringsytan.

Kontrollera att stromkabeln som driver Heading sensorn

ar tillrackligt 13ng fér att nd strémkalla fran avsedda
monteringsplatsen. Om kabeln inte nar batteriet eller avsedd
kraftkalla, valj en plats narmare kallan.

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.

/A OBS!

Heading sensorn kan paverkas av magneter eller stora jarnhaltiga féoremal
av metall. Installera inte Heading Sensorn inom 24" (61cm) frén dessa
objekt da de kommer att orsaka stérningar.
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NODVANDIGA VERKTYG OCH HJALPMEDEL

e Borr e #2 Skruvmejsel e Syl eller liknande markvarktyg
e 1/4"Borr (3,6mm) e 9/64"Borr (3,6mm) e Marinsilikon

INSTALLATION

MONTERINGSALTERNATIV

Det finns tva alternativ for att installera Heading sensorn.
Vilket du bér avanda styrs av om strémkabeln fér Heading sensorn ska dras under eller ovan monteringsytan, till stdmkallan.

1. Atkomst under moteringsplatsen - Nar du installerar Heading sensorn enligt detta satt, kommer strémkablarna passera genom
monteringsytan och ledas till strémkalla. Vélj detta alternativ om kablarna kan nds pa motsatt sida av monteringsytan. Félj instruktionerna i
avsnittat "Installation - Kabel genom monteringsytan”.

2. Ingen atkomst under monteringsplatsen - strémkablarna fér Heading sensorn leds vid sidan/ovanfér moynteringsytan, eftersom det
inte finns nagot utrymme fér passage under monteringsplatsen.
Folj instruktionerna i avsnittat "Installation - Inget utrymme under monteringsytan".

Granska avsnittet "Att tdnka pa vid montering" och s&kerstall funktion av strémférsérjning innan installationen.

Installation - Kabel genom monteringsytan

n DU BEHOVER

#2 x 1

a. Granska avsnittet "Att tédnka pa vid montering" och B Heading sensor B Heading sensor

placera Heading sensorn (pos #2) platt pa tilltankt placering / placering
monteringsyta och mark ut positionen. RN

b. Lyft bort Heading sensorn och markera en
punkt med en syl eller liknande markverktyg vid

monteringsplatsen dar stromkabeln kommer passerar
Markerad
Position

genom ytan.

c. Borra ett hal genom monteringsplats med ett 1/4"

Borr (6,4mm) B Heading sensor m

placering
d. Drastrémkabeln genom det borrade hdlet och mata 9/-_ -
kabeln hela vagen tills Heading sensorn sitter tatt
mot monteringsytan och hela kabellangden har 16pt
genom borrhalet.

Borra har

Stromkablar

<€----

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc. minnkotamotors.com | 2



Placera givaren sa att pilen pa locket pekar i batens
fardriktning, framat.
Pilen maste vara parallell med batens kol.

E e.

f.  Mérk ut de tva skruvhalen med en syl eller liknande
markvarktyg.

/A OBS!

Om du misslyckas med att rikta in Heading sensorn
korrekt, kommer du erhalla felaktiga kompassavlasningar.

Flytta Heading sensorn at sidan och borra tva hal
med hjalp av en 9/64" (3,5 mm) borr p& markerade
platser.

B g'

Placera Heading sensorn i monteringsposition

och rikta in halen mot de borrade halen pa
monteringsytan.

Se till att montera pilen framat och parallellt
med batens kél.

i.  Applicera marinsilikon eller motsvarande tatning pa
pa skruvarna #8 - 18x1-1/2 (pos #1) for att forhindra
vattenskador pa baten.

Batens kol

Monteringsplats
med atkomst

Parallell
placering

Heading sensor

/ placering

Markerade
platser for
skruvhalen

Stromka-
’ blar

Batens
kol

Monterings-
yta

\ Parallell

placering

Stromka-
blar

A O0BS!

Om monteringsytan ar tunn eller gjord av ett lattviktsmaterial, kan monteringsytan behdva forstarkas for att stédja Heading sensorn
tillrackligt. Dra 3t monteringsskruven for hand for att undvika skador pa monteringsplatsen och riktningsgivare.

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.
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B DU BEHOVER
I #1x 2

j. Montera Heading sensorn med en #2 skruvmejsel
och de tva avsedda skruvarna. Dra skruvarna fér
hand.

OBS! Om du méste ersitta nagon av skruvarna, se till att

de ar av hog kvallité, icke-magnetiska och gjorda av rostfritt

stal.

Installation - Inget utrymme under monteringsplats

n DU BEHOVER

#2 x 1

a. Granska avsnittet "Att tdnka pa vid montering" och
placera Heading sensorn (pos #2) platt pa tillténkt
monteringsyta och mark ut positionen.

b. Drastrémkabeln genom en av de tva skarornaii
botten av Heading sensorn. Néar pilen pa Heading
sensorn pekar mot batens fér, bér kabeln ga ut fran
Heading sensorn i den riktning kabeldragning mot
stromkallan kommer ske.

E c. Kontrollera placeringen ev givaren, sa att pilen pa
locket pekar i batens fardriktning, framat.

Pilen maste vara parallell med batens kél.

B Heading sensor B

/A OBS!

Om du misslyckas med att rikta in Heading sensorn korrekt,
kommer du erhalla felaktiga kompassavlésningar.

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.

placering

Skara

Strémkablar
till batteri

Skruvhal ==

Batens
kol

Monterings-
yta

\ Parallell

pla‘cering
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B d. Mark ut de tva skruvhalen med en syl eller liknande
markvarktyg. Heading sensor

placering
e. Flytta Heading sensorn &t sidan och borra tva hal mzzzgﬁgf -7
med hjalp av en 9/64" (3,5 mm) borr p& markerade skruvhale \\
platser. Y
'
1
,I
~So .., - //
n DU BEHOVER
‘ #1x 2
f.  Placera Heading sensorn i monteringsposition :
och rikta in halen med de borrade halen pa Skruvhal -

monteringsytan. Se till att montera pilen framat och
parallellt med batens kél.

. . - R Batens
g. Applicera marin-silikon eller motsvarande tatning pa kol

pa skruvarna #8 - 18x1-1/2 (pos #1) fér att férhindra
vattenskador pa baten.

-

h. Montera Heading sensorn med en #2 skruvmejsel
och de tva avsedda skruvarna. Dra skruvarna fér
hand.

/A OBS!

Om du misslyckas med att rikta in Heading sensorn korrekt,
kommer du erhdlla felaktiga kompassavlédsningar.

Monterings-
yta

\ Parallell

pla‘cering

1

1

I

1

| Stromka-
: blar
1

1

1

1

1

1

1

A OBS!

Om monteringsytan ar tunn eller gjord av ett lattviktsmaterial,

kan monteringsytan behéva forstarkas for att stodja Heading
sensorn tillréckligt. Dra &t monteringsskruven fér hand fér att

undvika skador pa monteringsplatsen och riktningsgivare.

OBS! Om du maste ersitta nagon av skruvarna, se till att

de ar av hog kvallité, icke-magnetiska och gjorda av rostfritt
stal.
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Ansluta Heading Sensor till en stromkalla

Heading sensorn drivs med 12 volt, antingen via en switch eller direkt till batteriet. For att ansluta Heading sensorn, folj anvisningarna nedan.

1. Anslut positiv (+) réd kabel till positiv (+) batteripol. Til Headmg. ‘ ‘ Till Headi"g_
sensorn negativ sensorn positiv
2. Anslut negativ (-) svart kabel till negativ (-) batteripol. (svart) B8 B (rod)

Neg - Pos +

Stromkalla

Koppla aldrig samman polerna (+) och (-) frdn samma batteri. Sakerstéll att inga metallféremal kan falla ned pa batteriet och kortsluta

polerna. Detta skulle omedelbart leda till kortslutning och mycket stor brandrisk.

HEADING SENSOR KOMMUNIKATION

LED-SIGNALER BETYDELSE

Heading sensorn visar olika arbetslagen med en LED-diod belagen vid Parkopplings-knappen. Det finns tre olika blink-m&nster som
kommunicerar olika operationslagen. Bekanta dig med givarens arbetslagen for att enkelt kunna avgéra om Heading sensorn &r
uppkopplad och kommunicerar med i-Pilot Link eller i-Pilot

De tre blinkmdnster som Heading sensorn LED-dioder visar ar:
1. Stréomansluten - Nar Heading sensorn forst ansluts till en strémkalla, lyser LED-dioden i 3 sekunder och slocknar sedan.

2. Parkoppling - Heading sensorn kan parkopplas med i-Pilot eller i-Pilot Link. Nar Heading sensorn férséker parkoppla blinkar
LED-dioden tva ganger per sekund, i upp till 20 sekunder. Om parkopplingen lyckas, kan Heading sensorn bérja anvandas. Om
Heading sensorn inte kan parkopplas, stangs LED-dioden av.

3. Normal drift - Under normal drift nar Heading sensorn ar ansluten till en strémkalla och parkopplad till och aktivt kommunicerar
med i-Pilot- eller i-Pilot Link, blinkar LED-dioden pa Heading sensorn en gang var 3:e sekund.

HEADING SENSOR INSTALLNING

PARKOPPLA HEADING SENSOR

Kontrollera att Heading sensorn ar korrekt installerad och ansluten till strémkalla innan du parkopplar. Granska avsnittat "LED-signaler
Betydelse" for att forsta vilket arbetslage givaren befinner sig i och fér att avlasa nar parkopplingen lyckats.
Att Parkoppla HeadingSensor:

n a. Anslut Heading sensorn till en strémkalla. Kontrollera B

att lysdioden pa Heading sensorn ténds i 3 sekunder
och sedan slocknar.

b. Starta Trollingmotorn. Se trollingmotorns
anvandarhandbok for anvisningar om hur du startar
trollingmotorn.

c. Tryck pa parkopplings-knappen pa Heading sensorn.
Kontrollera att LED-dioden indikerar att parkoppling
pagar.

Parkopplingsknapp

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc. minnkotamotors.com | 6



E d. Sa fort som méjligt, hall ned knappen fér parkoppling W

pa i-Pilot- eller i-Pilot Link kontrollhuvud. feea
e. |-Pilot- eller i-Pilot Link Kontrollhuvud avger - \\
ljudsignaler nar Heading sensorn ar parkopplad. AR

Parkopplings-
knapp

Slapp parkopplings-knappen pa Kontrollhuvudet.
Kontrollera om LED-dioden pa Heading sensorn ger
ifran sig blinkménster fér normal drift.

f.  Efter att Heading sensorn ar parkopplad med i-Pilot-
eller i-Pilot Link, fortsatt med att kalibrera givarens
offset.

OBS! Om batteriet tar slut forlorar inte Heading

sensorn sin parkoppling med i-Pilot- eller i-Pilot Link.

LED

HEADING SENSOR KALIBRERING

Kalibrering av Heading sensorn initieras med fjarrkontrollen for i-Pilot eller i-Pilot Link. Se anvandarhandboken for din motor om du ar osaker
pa i-Pilot-system som din motor &r utrustad med. Kalibreringen av Heading sensorn maste ske nér baten ligger i vattnet. Kalibrering av
Heading sensorn ska alltid utféras efter att trollingmotor och Heading sensorn har installerats - men fére Offsetering utfors. Heading sensorn
maste kopplas till stromkalla och parkopplas med Kontrolhuvudet innan detta moment inleds. Kalibreringen innebér att baten maste koras i
tva kompletta cirklar, sa ha detta i berakningen néar du férbereder momentet. For att slutféra den hér processen, las alla sékerhetsféreskrifter

och félj nedanstdende procedur.

Du ansvarar fér sdker och ansvarsfull anvandning av din bat. Vi har utformat din Minn Kota-produkt till ett noggrant och pélitligt verktyg, som
underlattar batmanévrering och férbattrar din férmaga att fanga fisk. Denna produkt befriar dig inte fran ansvaret fér séker drift av din bat.
Du maste undvika risker vid navigering och alltid uppréatthalla uppmarksamhet, s& du kan reagera pa situationer som uppstar. Du maste alltid
vara beredd att aterta manuell kontroll av baten. Lar dig férst att hantera din Minn Kota-produkt i ett omrade fritt fran faror och hinder.

Se till att varken du eller andra personer narmar sig propellern, varken med kroppsdelar eller objekt. Motorn ar kraftfull och kan skada dig
sjalv eller andra. Se upp fér simmande personer och flytande féremal nér motorn &r igang. Personer vars férmaga att kéra motorfordon eller
vars reaktioner ar nedsatt av alkohol, narkotika, lékemedel eller andra &mnen &r inte tilldtna att anvénda denna motor.

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc. minnkotamotors.com | 7



Heading Sensor - Kalibrering for i-Pilot

n a. Granska alla sakerhetsvarningar och navigera sedan
din bat till ett omrade fritt fran hinder.

b. Starta trollingmotorn enligt anvisningarna i
anvandarhandboken. Kontrollera att Heading
sensorn ocksa &r igang och parkopplad med
trollingmotorn.

c. Startafjarrkontrollen for ditt i-Pilotsystem.

E d. Pai-Pilot fjarrkontrollen, anvédnd Meny Upp @ och m il —
M M| 10:50 A

Meny Ner @ fér att hitta System-meny ldngst ned pa
skarmen.

e. Tryck pa héger funktionstangent B for att valja.

f.  Anvand knapparna Meny Upp @& och Meny Ner @ for @ |>P||Ot
att hitta Sensor Cal l1angst ned pa skarmen. Anvénd
knappen Ok @ for att valja. Options $ System
g. Skarmen for Givarkalibrering visas.
System »
Update Software
Pair
Boat Scale >

H h. Tryck pa héger funktionstangent B for att vélja. W sensor Cal
ensor Ca

. @ - B Drive the boat in two
i.  Granska alla sakerhetsvarningar och folj sedan complete circles

anvisningarna pa skarmen och kér baten tva hela

varv i en cirklar. 0
j.  Pavénster sida av skdrmen ser du en réknare som

visar antal hela varv att baten har koérts och kommer
att 6ka fran O till 1 och 2 allteftersom cirklarna ar - Cancel
kompletta.

k. Cirkeln pa héger sida av skarmen kommer att visa m Sensor Cal
hur 1angt baten har kommit i den aktuella cirkeln och Drive the boat in two
complete circles
fyller i ett cirkeldiagram allteftersom batenfarden i

cirkeln fortskrider. 1
I, N&r de tva kompletta cirklar har genomférts, visas
”Cal Successful” pa skarmen.

Cancel

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.

2.
F

Update Software

Pair

Boat Scale }

E Sensor Cal

Press Start

“sac | sun

B Sensor Cal

Drive the boat in two
complete circles

'O

Cancel

B Sensor Cal

Cal Successful

Please perform
Sensor Offset

|_Back | close |
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HEADING OFFSET

Né&r Heading sensorn &r kalibrerad, bér du stélla in offseteringen. Offseteringen &r skillnaden mellan vinkeln pa batens kél och riktningen pa

Kompassgivaren som sitter monterad pa baten. Under installationen installerades Heading sensorn sa parallell till batens kél som méjligt. Om

batens kol och Heading sensorn &r helt parallella och pekar i exakt samma riktning, ska offseteringen vara optimala O° grader.
Som du vet &r en installation sallan helt perfekt, darfér kan Heading offset finjusteras pa fjarrkontrollen fér i-Pilot- eller i-Pilot fér att
kompensera skillnaden. Heading offset kan korrigera skillnaden i ett intervall mellan +30° och-30° grader.

n a.

P& i-Pilot fjarrkontrollen, Anvédnd Meny Upp @ och
Meny Ner @ for att hitta System-menyn langst ned
pa skarmen.

Tryck pa héger funktionstangent B for att valja.

Anvand knapparna Meny Upp @ och Meny Ner @
for att hitta Sensor Offset |&ngst ned pa skarmen.
Anvand knappen Ok O for att valja.

Enlll [EEEE] 10:50A [HEE 3

System
a

Update Software

Pair
@ i>Pi IOt Boat Scale )
ok | cose |

B System

Skarmen for Sensor-offset visas.
Vrid motorn sa att den &r parallell med batens kél.
Tryck pa héger funktionstangent B for att valja.

Givarens Offset justeras automatiskt.
Anvand vanster Funktionsknapp Back @, eller tryck
pa Hem @ knappen for att stanga menyn.

Pair

Boat Scale }

Sensor Cal

.

Sensor Offset

Point the motor
forward and parallel
to the keel, then
press Set

Offset -9°

9&
s Parallell

Ordet och logotypen Bluetooth® ar registrerade varuméarken som &gs av Bluetooth SIG, Inc. och all anvindning av Johnson Outdoors, Inc. &r under licens. Ovriga varumarken och varunamn tillhér
deras respektive dgare.

Mer information om garantin, besék minnkotamotors.com

VARNING: Den har produkten innehaller kemikalier som enligt Kalifornisk delstat kan orsaka cancer, fosterskador eller andra reproduktionsskador.
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