MINN KOTA

Heading Sensor Montering
2996400

KOMPATIBEL MED ALLA BLUETOOTH® AKTIVERADE i-PILOT® OCH i-PILOT® LINK™ SYSTEM

Artikel-

Pos. T Beskrivning Qty.
A 2996400 | HEADING SENSOR ASSEMBLY 1
SCREW-#8-18X1-1/2 PPH TY AB SS
a 2393400 | iqTAINLESS STEEL* E
2 x HEADING SENSOR 1

% Denna artikel ingdr i en enheten och kan inte bestéllas separat.

FUNKTIONER

HEADING SENSOR FUNKTIONER

Minn Kota Heading sensorn férser Bluetooth-kompatibla i-Pilot eller i-Pilot Link utrustade Minn Kota-motorer med batens kompassriktning.
Den &r utrustad med en kompass som kanner av batens kurs. Kursen anvénds av i-Pilot eller i-Pilot Link-systemen fér navigationsfunktioner,
som Spot-Lock Jog. Heading sensorn innehaller ingen GPS-mottagare och manévererar eller &ndrar inte batens riktning. Minn Kota Heading
Sensor kan endast kommunicera med andra Bluetooth-kompatibla produkter.

Heading Sensorn bér inte anvandas som ett navigationshjélpmedel. Det kan leda till kollision, grundstétning, batskador, eller personskador.
Nar baten &r i rérelse kan vattendjupet &ndras fér snabbt for att du ska ha tid att reagera. Manévrera alltid din bat vid mycket Idga hastigheter
om du missténker grunt vatten eller nedsankta féremal.

Installera inte Heading Sensorn i nérheten av metaller som jarn eller amnen som skapa magnetfalt eller andra storningar. Heading Sensorn
maste monteras minst 24" (61cm) fran andra magnetiska eller jarnbaserade material pa baten.

ATT TANKA PA VID MONTERING

Innan du monterar din Heading Sensor, beakta féljande:

a.

Heading sensorn innehaller en kompass som upptéacker
ett magnetiskt falt. Installera inte Heading sensorn nara
jérnhaltiga metaller eller elkablar, sdsom batterier eller

stromkablar.

Montera Heading sensorn dar den har fritt luftrum for
kommunikation med och toppen av elmotorn, som &r utrustad
med ett Bluetooth-kompatibelt i-Pilot- eller i-Pilot Link
system, for optimal prestanda.

Kontrollera omradet under monteringsplatsen &r plan och
utrymme for att bolla hal finns - och att skruvar/muttrar inte
skadar befintliga komponenter under monteringsytan.

Kontrollera att stromkabeln som driver Heading sensorn

ar tillrackligt 13ng fér att nd strémkalla fran avsedda
monteringsplatsen. Om kabeln inte nar batteriet eller avsedd
kraftkalla, valj en plats narmare kallan.
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/A OBS!

Heading sensorn kan paverkas av magneter eller stora jarnhaltiga féoremal
av metall. Installera inte Heading Sensorn inom 24" (61cm) frén dessa
objekt da de kommer att orsaka stérningar.
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NODVANDIGA VERKTYG OCH HJALPMEDEL

e Borr e #2 Skruvmejsel e Syl eller liknande markvarktyg
e 1/4"Borr (3,6mm) e 9/64"Borr (3,6mm) e Marinsilikon

INSTALLATION

MONTERINGSALTERNATIV

Det finns tva alternativ for att installera Heading sensorn.
Vilket du bér avanda styrs av om strémkabeln fér Heading sensorn ska dras under eller ovan monteringsytan, till stdmkallan.

1. Atkomst under moteringsplatsen - Nar du installerar Heading sensorn enligt detta satt, kommer strémkablarna passera genom
monteringsytan och ledas till strémkalla. Vélj detta alternativ om kablarna kan nds pa motsatt sida av monteringsytan. Folj instruktionerna i
avsnittat "Installation - Kabel genom monteringsytan”.

2. Ingen atkomst under monteringsplatsen - strémkablarna fér Heading sensorn leds vid sidan/ovanfér moynteringsytan, eftersom det
inte finns nagot utrymme fér passage under monteringsplatsen.
Folj instruktionerna i avsnittat "Installation - Inget utrymme under monteringsytan".

Granska avsnittet "Att tdnka pa vid montering" och s&kerstall funktion av strémférsérjning innan installationen.

Installation - Kabel genom monteringsytan

n DU BEHOVER

#2 x 1

a. Granska avsnittet "Att tédnka pa vid montering" och B Heading sensor B Heading sensor

placera Heading sensorn (pos #2) platt pa tilltankt placering / placering
monteringsyta och mark ut positionen. RN

b. Lyft bort Heading sensorn och markera en
punkt med en syl eller liknande markverktyg vid
monteringsplatsen dar stromkabeln kommer passerar

genom ytan. Markerad

Position

c. Borra ett hal genom monteringsplats med ett 1/4"

Borr (6,4mm) B Heading sensor m

placering
d. Drastrémkabeln genom det borrade hdlet och mata 9/-_ -
kabeln hela vagen tills Heading sensorn sitter tatt
mot monteringsytan och hela kabellangden har 16pt
genom borrhalet.

Borra har

Stromkablar

<€----
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Placera givaren sa att pilen pa locket pekar i batens
fardriktning, framat.
Pilen maste vara parallell med batens kol.

E e.

f.  Maérk ut de tva skruvhalen med en syl eller liknande
markvarktyg.

/A OBS!

Om du misslyckas med att rikta in Heading sensorn
korrekt, kommer du erhalla felaktiga kompassavlasningar.

Flytta Heading sensorn at sidan och borra tva hal
med hjalp av en 9/64" (3,5 mm) borr p& markerade
platser.

B g'

Placera Heading sensorn i monteringsposition

och rikta in halen mot de borrade halen pa
monteringsytan.

Se till att montera pilen framat och parallellt
med batens kél.

i.  Applicera marinsilikon eller motsvarande tatning pa
pa skruvarna #8 - 18x1-1/2 (pos #1) for att forhindra
vattenskador pa baten.

Batens kol

Monteringsplats
med atkomst

Parallell
placering

Heading sensor

/ placering

Markerade
platser for
skruvhalen

Stromka-
’ blar

Batens
kel

Monterings-
yta

\ Parallell

placering

Stromka-
blar

A O0BS!

Om monteringsytan ar tunn eller gjord av ett lattviktsmaterial, kan monteringsytan behdva forstarkas for att stédja Heading sensorn
tillrackligt. Dra 3t monteringsskruven for hand foér att undvika skador pa monteringsplatsen och riktningsgivare.
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B DU BEHOVER
I #1x 2

j. Montera Heading sensorn med en #2 skruvmejsel
och de tva avsedda skruvarna. Dra skruvarna fér
hand.

OBS! Om du méste ersitta nagon av skruvarna, se till att

de ar av hog kvallité, icke-magnetiska och gjorda av rostfritt

stal.

Installation - Inget utrymme under monteringsplats

n DU BEHOVER

#2 x 1

a. Granska avsnittet "Att tdnka pa vid montering" och
placera Heading sensorn (pos #2) platt pa tillténkt
monteringsyta och mark ut positionen.

b. Drastrémkabeln genom en av de tva skarornaii
botten av Heading sensorn. Néar pilen pa Heading
sensorn pekar mot batens fér, bér kabeln ga ut fran
Heading sensorn i den riktning kabeldragning mot
stromkallan kommer ske.

E c. Kontrollera placeringen ev givaren, s att pilen pa
locket pekar i batens fardriktning, framat.

Pilen maste vara parallell med batens kél.

B Heading sensor B

/A OBS!

Om du misslyckas med att rikta in Heading sensorn korrekt,
kommer du erhalla felaktiga kompassavlésningar.
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placering

Skara

Strémkablar
till batteri

Skruvhal ===

Batens
kol

Monterings-
yta

\ Parallell

pla‘cering
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B d. Mark ut de tva skruvhalen med en syl eller liknande
markvarktyg. Heading sensor

placering
e. Flytta Heading sensorn &t sidan och borra tva hal mz;zgﬁgf -7
med hjalp av en 9/64" (3,5 mm) borr p& markerade skruvhale \\
platser. Y
'
1
,I
~So .., - //
n DU BEHOVER
‘ #1x 2
f.  Placera Heading sensorn i monteringsposition :
och rikta in halen med de borrade halen pa Skruvhal -

monteringsytan. Se till att montera pilen framat och
parallellt med batens kél.

. . - R Batens
g. Applicera marin-silikon eller motsvarande tatning pa kol

pa skruvarna #8 - 18x1-1/2 (pos #1) fér att férhindra
vattenskador pa baten.

-

h. Montera Heading sensorn med en #2 skruvmejsel
och de tva avsedda skruvarna. Dra skruvarna fér
hand.

/A OBS!

Om du misslyckas med att rikta in Heading sensorn korrekt,
kommer du erhdlla felaktiga kompassavlésningar.

Monterings-
yta

\ Parallell

pla‘cering

1

1

I

1

| Stromka-
: blar
1

1

1

1

1

1

1

A OBS!

Om monteringsytan ar tunn eller gjord av ett lattviktsmaterial,

kan monteringsytan behéva forstarkas for att stodja Heading
sensorn tillréckligt. Dra &t monteringsskruven fér hand fér att

undvika skador pd monteringsplatsen och riktningsgivare.

OBS! Om du maste ersitta nagon av skruvarna, se till att

de ar av hog kvallité, icke-magnetiska och gjorda av rostfritt
stal.
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Ansluta Heading Sensor till en stromkalla

Heading sensorn drivs med 12 volt, antingen via en switch eller direkt till batteriet. For att ansluta Heading sensorn, folj anvisningarna nedan.

1. Anslut positiv (+) réd kabel till positiv (+) batteripol. Till Headmg. ‘ ‘ Till Headin.g.
sensorn negativ sensorn positiv
2. Anslut negativ (-) svart kabel till negativ (-) batteripol. (svart) 8 B (rod)

Neg - Pos +

Stromkalla

/\ VARNING

Koppla aldrig samman polerna (+) och (-) frdn samma batteri. Sakerstéll att inga metallféremal kan falla ned pa batteriet och kortsluta

polerna. Detta skulle omedelbart leda till kortslutning och mycket stor brandrisk.

HEADING SENSOR KOMMUNIKATION

LED-SIGNALER BETYDELSE

Heading sensorn visar olika arbetslagen med en LED-diod belagen vid Parkopplings-knappen. Det finns tre olika blink-m&dnster som
kommunicerar olika operationslagen. Bekanta dig med givarens arbetslagen for att enkelt kunna avgéra om Heading sensorn &r
uppkopplad och kommunicerar med i-Pilot Link eller i-Pilot

De tre blinkmdnster som Heading sensorn LED-dioder visar ar:
1. Stréomansluten - Nar Heading sensorn forst ansluts till en stréomkalla, lyser LED-dioden i 3 sekunder och slocknar sedan.

2. Parkoppling - Heading sensorn kan parkopplas med i-Pilot eller i-Pilot Link. Nar Heading sensorn férséker parkoppla blinkar
LED-dioden tva ganger per sekund, i upp till 20 sekunder. Om parkopplingen lyckas, kan Heading sensorn bérja anvandas. Om
Heading sensorn inte kan parkopplas, stangs LED-dioden av.

3. Normal drift - Under normal drift nar Heading sensorn ar ansluten till en strémkalla och parkopplad till och aktivt kommunicerar
med i-Pilot- eller i-Pilot Link, blinkar LED-dioden pa Heading sensorn en gang var 3:e sekund.

HEADING SENSOR INSTALLNING

PARKOPPLA HEADING SENSOR

Kontrollera att Heading sensorn ar korrekt installerad och ansluten till strémkalla innan du parkopplar. Granska avsnittat "LED-signaler
Betydelse" for att forsta vilket arbetslage givaren befinner sig i och fér att avlasa nar parkopplingen lyckats.
Att Parkoppla HeadingSensor:

n a. Anslut Heading sensorn till en strémkalla. Kontrollera B

att lysdioden pa Heading sensorn tinds i 3 sekunder
och sedan slocknar.

b. Starta Trollingmotorn. Se trollingmotorns
anvandarhandbok fér anvisningar om hur du startar
trollingmotorn.

c. Tryck pa parkopplings-knappen pa Heading sensorn.
Kontrollera att LED-dioden indikerar att parkoppling
pagar.

Parkopplingsknapp
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E d. Sa fort som méjligt, hall ned knappen fér parkoppling W

pa i-Pilot- eller i-Pilot Link kontrollhuvud. feen
e. |-Pilot- eller i-Pilot Link Kontrollhuvud avger - \\
ljudsignaler nar Heading sensorn ar parkopplad. R

Parkopplings-
knapp

Slapp parkopplings-knappen pa Kontrollhuvudet.
Kontrollera om LED-dioden pa Heading sensorn ger
ifran sig blinkménster fér normal drift.

f.  Efter att Heading sensorn ar parkopplad med i-Pilot-
eller i-Pilot Link, fortsatt med att kalibrera givarens
offset.

OBS! Om batteriet tar slut forlorar inte Heading

sensorn sin parkoppling med i-Pilot- eller i-Pilot Link.

LED

HEADING SENSOR KALIBRERING

Kalibrering av Heading sensorn initieras med fjarrkontrollen for i-Pilot eller i-Pilot Link. Se anvandarhandboken for din motor om du &r osaker
pa i-Pilot-system som din motor &r utrustad med. Kalibreringen av Heading sensorn maste ske nér baten ligger i vattnet. Kalibrering av
Heading sensorn ska alltid utféras efter att trollingmotor och Heading sensorn har installerats - men fére Offsetering utfors. Heading sensorn
maste kopplas till stromkalla och parkopplas med Kontrolhuvudet innan detta moment inleds. Kalibreringen innebér att baten maste koras i
tva kompletta cirklar, sa ha detta i berakningen néar du férbereder momentet. For att slutféra den hér processen, las alla sékerhetsféreskrifter

och félj nedanstdende procedur.

Du ansvarar fér sdker och ansvarsfull anvandning av din bat. Vi har utformat din Minn Kota-produkt till ett noggrant och péalitligt verktyg, som
underlattar batmanévrering och férbattrar din férmaga att fanga fisk. Denna produkt befriar dig inte fran ansvaret fér séker drift av din bat.
Du maste undvika risker vid navigering och alltid uppréatthalla uppmarksamhet, s du kan reagera pa situationer som uppstar. Du maste alltid
vara beredd att aterta manuell kontroll av baten. Lar dig férst att hantera din Minn Kota-produkt i ett omrade fritt fran faror och hinder.

Se till att varken du eller andra personer narmar sig propellern, varken med kroppsdelar eller objekt. Motorn ar kraftfull och kan skada dig
sjalv eller andra. Se upp fér simmande personer och flytande féremal nér motorn &r igang. Personer vars férmaga att kéra motorfordon eller
vars reaktioner ar nedsatt av alkohol, narkotika, lékemedel eller andra &mnen &r inte tilldtna att anvénda denna motor.
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Heading Sensor - Kalibrering for i-Pilot

n a. Granska alla sakerhetsvarningar och navigera sedan
din bat till ett omrade fritt fran hinder.

b. Starta trollingmotorn enligt anvisningarna i
anvandarhandboken. Kontrollera att Heading
sensorn ocksa &r igang och parkopplad med
trollingmotorn.

c. Startafjarrkontrollen for ditt i-Pilotsystem.

E d. Pai-Pilot fjarrkontrollen, anvédnd Meny Upp @ och m il —
M M| 10:50 A

Meny Ner @ fér att hitta System-meny ldngst ned pa
skarmen.

e. Tryck pa héger funktionstangent B for att valja.

f.  Anvand knapparna Meny Upp @ och Meny Ner @ for @ |>P||Ot
att hitta Sensor Cal lIangst ned pa skarmen. Anvénd
knappen Ok @ for att valja. Options $ System
g. Skarmen for Givarkalibrering visas.
System »
Update Software
Pair
Boat Scale >

Ea

oo | o

H h. Tryck pa héger funktionstangent B for att valja. W Sensor Cal
ensor Ca

. @ - B Drive the boat in two
i.  Granska alla sakerhetsvarningar och folj sedan complete circles

anvisningarna pa skarmen och kér baten tva hela

varv i en cirklar. 0
j.  Pavénster sida av skdrmen ser du en réknare som

visar antal hela varv att baten har koérts och kommer
att 6ka frén O till 1 och 2 allteftersom cirklarna ar - Cancel
kompletta.

k. Cirkeln pa héger sida av skarmen kommer att visa m Sensor Cal
hur 1angt baten har kommit i den aktuella cirkeln och Drive the boat in two
complete circles
fyller i ett cirkeldiagram allteftersom batenfarden i

cirkeln fortskrider. 1
I, N&r de tva kompletta cirklar har genomférts, visas
”Cal Successful” pa skarmen.

Cancel

©2016 Johnson Outdoors Marine Electronics, Inc.

2
I

Update Software

Pair

Boat Scale }

E Sensor Cal

Press Start

“sac | sun

B Sensor Cal

Drive the boat in two
complete circles

'O

Cancel

B Sensor Cal

Cal Successful

Please perform
Sensor Offset

|_Back | close |
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HEADING OFFSET

Né&r Heading sensorn &r kalibrerad, bér du stélla in offseteringen. Offseteringen &r skillnaden mellan vinkeln pa batens kél och riktningen pa

Kompassgivaren som sitter monterad pa baten. Under installationen installerades Heading sensorn sa parallell till batens kél som méjligt. Om

batens kol och Heading sensorn &r helt parallella och pekar i exakt samma riktning, ska offseteringen vara optimala O° grader.
Som du vet &r en installation sallan helt perfekt, darfér kan Heading offset finjusteras pa fjarrkontrollen fér i-Pilot- eller i-Pilot fér att
kompensera skillnaden. Heading offset kan korrigera skillnaden i ett intervall mellan +30° och-30° grader.

n a.

P& i-Pilot fjarrkontrollen, Anvédnd Meny Upp @ och
Meny Ner @ for att hitta System-menyn langst ned
pa skarmen.

Tryck pa héger funktionstangent B for att valja.

Anvand knapparna Meny Upp @ och Meny Ner @
for att hitta Sensor Offset |&ngst ned pa skarmen.
Anvand knappen Ok O for att valja.

Enlll [EEEE] 10:50A [HEE 3

System
a

Update Software

Pair
@ i>Pi IOt Boat Scale )
ok | close |

B System

Skarmen for Sensor-offset visas.
Vrid motorn sa att den &r parallell med batens kél.
Tryck pa héger funktionstangent B for att valja.

Givarens Offset justeras automatiskt.
Anvand vanster Funktionsknapp Back @, eller tryck
pa Hem @ knappen for att stanga menyn.

Pair

Boat Scale }

Sensor Cal

.

Sensor Offset

Point the motor
forward and parallel
to the keel, then
press Set

Offset -9°

9&
s Parallell

Ordet och logotypen Bluetooth® &r registrerade varuméarken som &gs av Bluetooth SIG, Inc. och all anvindning av Johnson Outdoors, Inc. &r under licens. Ovriga varumarken och varunamn tillhér
deras respektive dgare.

Mer information om garantin, besék minnkotamotors.com

VARNING: Den har produkten innehaller kemikalier som enligt Kalifornisk delstat kan orsaka cancer, fosterskador eller andra reproduktionsskador.
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ANTECKNINGAR
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ANTECKNINGAR
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MINN KOTA

C COMSTEDT

WWW.COMSTEDT.SE

KONTAKTA DIN ATERFORSALJARE OM DU HAR NAGRA FRAGOR
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